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1 Charakterystyka ogdlna projektu

1.1 Podstawa opracowania

Projekt organizacji ruchu zostat opracowany w oparciu o nastepujace materiaty
i obowigzujace przepisy:

e Plan sieci drogowe] w przedmiotowym terenie.

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym - tekst jednolity (Dz. U.
2024 poz. 1251 z pdéin. zm.)

e Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakdéw i sygnatéw drogowych — teks jednolity (Dz.
U. 2019 poz. 2310 z pdzn. zm.).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzes$nia 2003r. w sprawie
szczegotowych warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem — tekst jednolity (Dz. U. 2017, poz. 784 z pdzn. zm.).

e Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 1 czerwca 2004 r. w sprawie okreslenia
warunkéw udzielania zezwolen na zajecie pasa drogowego - tekst jednolity (Dz. U.
2016, poz. 1264 z pdin. zm.).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegétowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U.
2019 poz. 2311 z pdéin. zm.).

1.2 Przedmiot opracowania i orientacja

Przedmiotem opracowania jest projekt tymczasowej organizacji ruchu i zabezpieczenia
robot na czas budowy kanalizacji kablowej w pasie drég publicznych w miejscowosci
Bogatynia. Lokalizacje inwestycji wraz z zakresem robét pokazano narys. nr 1i 2.

1.3 Opis stanu istniejgcego

Inwestycja bedzie realizowana w pasie drég gminnych nr:

e 109558D na dziatkach o nr: 9, 16, 15/5 (Obreb 0002, AM-15), ulica Szpitalna
w miejscowosci Bogatynia;

e 109613D na dziatce o nr 15/2, 63 (Obreb 0002, AM-15), Al. Zestarnncéw Sybiru
w miejscowosci Bogatynia;

e 109517D na dziatkach o nr: 24, 15 (Obreb 0002, AM-15 i AM-4), ul. Pocztowa
w miejscowosci Bogatynia.

Drogi gminne na rozpatrywanym odcinkach to drogi jednojezdniowe, o dwdch pasach
ruchu (po jednym w kazdg strone), o nawierzchni bitumicznej. W miejscu inwestycji znajduja
sie chodniki, przej$cia dla pieszych oraz $ciezka pieszo-rowerowa.

Jezdnia oswietlona za pomocg latarni ulicznych. W pasie drogi znajdujg sie sieci
elektroenergetyczne, wodociggowe, kanalizacyjne, telekomunikacyjne. Ruch drogowy
zorganizowany za pomocg znakdw drogowych, poziomych i pionowych.



1.4 Charakterystyka drég i ruchu

Ulice: Szpitalna, Zestancdéw Sybiru oraz Pocztowa w Bogatyni, na rozpatrywanych
odcinkach, przebiegajg przez teren zabudowany o dopuszczalnej predkos$¢ 50 km/h. Ruch
pieszy jak i rowerowy w obrebie opracowania jest niewielki. Natezenie ruchu jest maty
i nie przekracza 500 pojazdéw/dobe. Kategorie drdg: drogi gminne o numerach jak w pkt.
1.3. Klasy drég:

e ulica Szpitalna i Zestancéw Sybiru —klasa L;

e ulica Pocztowa — klasa Z.

Zgodnie z § 4 ust. 2 rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2
marca 1999 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi
publiczne i ich usytuowanie, w zwigzku z ustawg o drogach publicznych i ustawg prawo
o ruchu drogowym przedmiotowe drogi pozostaje w zarzadzie Gminy Bogatynia.

Na odcinkach objetych niniejszym opracowaniem to drogi jednojezdniowe o dwdch
pasach ruchu, o przekroju szlakowym z jezdnig z betonu asfaltowego o szerokosci:

e ulica Szpitalna: 6 m;

e Aleja Zestaricow Sybiru —7 m;

e ulica Pocztowa —5,7 m.

z jednostronnymi chodnikami i drogg rowerowg (w przypadku ul. Pocztowej). Szerokosé
chodnikéw 2,0-2,7 m. Drogi posiada skrzyzowania zwykte. Drogi otoczone gtéwnie
budynkami ustugowymi i mieszkalnymi, do ktérych w wielu miejscach zlokalizowane s3
zjazdy.

2 Projektowana tymczasowa organizacja ruchu na czas robot

2.1 Zakres planowanych robét

W zakres planowanych robét wchodzi:
e rozebranie chodnika i Sciezki rowerowej;
e wykonanie komdr pod przewiert sterowany;
e budowa kanalizacji kablowej wraz ze studniami kablowymi;
e humusowanie i obsianie trawnika;
e utozenie chodnika i Sciezki rowerowej;

e uporzgdkowanie terenu.

2.2 Opis zagrozen i utrudnien, ktére mogg wystgpi¢ podczas prowadzonych roboét

Przewidywane zagrozenia wystepujace podczas robot budowlanych

Ruch drogowy kotowy i pieszy w sgsiedztwie robdt stanowi istotne zagrozenie dla
bezpiecznego prowadzenia robot w przypadku nieodpowiedniego zabezpieczenia
i oznakowania. Zagrozenie jest obustronne — roboty stanowig zagrozenie dla ruchu
drogowego, a ruch drogowy stanowi zagrozenie dla robét. Nieumiejetne prowadzenie robét
moze spowodowacé uszkodzenie infrastruktury, w tym mozliwos¢ zerwania kabli itp.
Zagrozenia podczas wykonywanych prac:



e poslizgniecie sie, upadek, przygniecenie pracownika przez niewtasciwie
prowadzonych prac;

e odkopanie uzbrojenia podziemnego nie naniesionego na mape lub naniesionego
niedokfadnie.

Stosowane w czasie robdt rozwigzania majg charakter tymczasowy i sprowadzajg sie
do wtasciwego oznakowania i zabezpieczenia miejsca robét. Nie planuje sie wprowadzenia
ewentualnych zmian w istniejgcej organizacji ruchu, gdyz roboty bedg prowadzone w pasie
drogi.

Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajgce niebezpieczeristwom

Prawidtowe oraz staranne oznakowanie i zabezpieczenie robét ma zasadniczy wptyw na
bezpieczne i sprawne prowadzenie ruchu. Zabezpieczenie i oznakowanie robdét prowadzonych
w pasie drogowym jest dostosowane do wystepujgcych utrudnien na drodze, a takze ma
zapewni¢ bezpieczenstwo uczestnikom ruchu oraz osobom wykonujgcym te roboty.

Oprécz znakéw drogowych i urzadzen bezpieczerdstwa ruchu okreslonych
w Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegdtowych
warunkéw technicznych dla znakdw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczeristwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach, do oznakowania i zabezpieczenia
robot, zastosowane bedg dodatkowo rozsuwane barierki ostrzegawcze i taSmy ostrzegawcze
przedstawione w dalszej czesci opracowania.

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca
robot na drodze beda dobrze widoczne w dzieh oraz utrzymane w nalezytym stanie przez
okres trwania robot.

Konstrukcja stojakéw uzytych do urzadzen bezpieczenstwa ruchu zapewnia ich
stabilnos¢. Dla urzadzen bezpieczenstwa ruchu stosuje sie odpowiednio barwy biatg
i czerwong dla tasmy ostrzegawczej U-22b.

Osoby wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny by¢
ubrane w odziez ostrzegawczg o barwie pomaranczowe;.

2.3 OZNAKOWANIE | ZABEZPIECZENIE ROBOT PROWADZONYCH BEZ WYLACZENIA
POWIERZCHNI JEZDNI Z RUCHU

2.3.1 Oznakowanie i zabezpieczenie robét prowadzonych w chodniku i pasie drog
Oznakowanie prac budowlanych w pasie drogowym zapewnia¢ powinno
bezpieczenstwo zaréwno kierowcom, pieszym jak i robotnikom poruszajgcym sie w obszarze
robét. Roboty nalezy tak prowadzi¢, aby w jak najmniejszy sposdb utrudniaé ruch pojazdéw
jak i pieszych. Ze wzgledu na bezpieczenstwo pieszych i rowerzystow nalezy dgzy¢ do
wykonywania robdt w sposdb umozliwiajgcy utrzymanie ruchu pieszego i rowerowego na
czesci chodnika o szerokosci nie mniejszej niz 1,0 m.
Miejsca prowadzonych robét w chodniku nalezy wygrodzic:
e przy gtebokosci wykopu do 0,5 m tasmg ostrzegawczg lub barierkami
ostrzegawczymi;
e przy gtebokosci wykopu od 0,5 m do 1 m barierkami ostrzegawczymi;
e przy gtebokosci wykopu powyzej 1 m zaporami drogowymi w dwéch rzedach
umieszczonych jeden nad drugim; jeden rzad na wysokosci 1,2 m, drugi na wysokosci
0,6 m mierzac od poziomu chodnika do gérnej krawedzi zapory.



Dopuszcza sie stosowanie zamiennie za barierki ostrzegawcze i tasmy ostrzegawcze
ogrodzenia szczelnego dla wszystkich robét wykonywanych w chodnikach, pod warunkiem,
ze nie spowoduje to ograniczenia widocznosci na skrzyzowaniu oraz istniejgcych znakow
i sygnalizatoréw.

Jezeli prowadzone roboty wymagajg catkowitego zamkniecia chodnika, to pieszych
w zaleznosci od warunkdéw lokalnych nalezy skierowac na prowizoryczny chodnik zastepczy
utozony obok miejsca robot;

W przypadku utozenia obok miejsca robét prowizorycznego chodnika zastepczego nie
wymaga sie stosowania oznakowania dla pieszych poza wygrodzeniem miejsc roboét.

Kierujgc pieszych na chodnik sgsiedni w miejscach zamkniecia chodnika nalezy umiescic znaki
B-41 ,,zakaz ruchu pieszego" oraz tablice U-56 z napisem "Przejscie chodnikiem sgsiednim".

2.3.2 Zapory drogowe
Zapory drogowe o wzorach pokazanych na rys. ponizej sg zastosowane do ogrodzenia

wykopu w chodniku o gtebokosci od 0.5m do 1m.
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2.3.3 Dostawa materiatow
Jezeli zaistnieje taka koniecznos$¢ (np. dostawa materiatdéw) nalezy wprowadzié
reczne kierowanie ruchem! Miejsce dostaw materiatdbw na budowe nalezy zorganizowad
w miare mozliwosci poza pasem drogowym. W przypadku wystgpienia koniecznosci
krotkotrwatego roztadunku materiatéw bezposrednio z drogi, pojazdy uczestniczgce
w roztadunku powinny spetniaé nastepujgce wymogi:
e byé wyposazone w ostrzegawczy sygnat Swietlny btyskowy barwy zéttej, widoczny ze
wszystkich stron z odlegtosci co najmniej 500 m, przy dobrej przejrzystosci powietrza;
e byé dodatkowo wyposazony w tablice ostrzegawczg U-26 ze znakiem przestawnym
C-9/C-10 ,,nakaz jazdy z lewej strony znaku".

2.4 ZASADY PROWADZENIA ROBOT

Przy prowadzeniu robdt nalezy wybrac¢ takg technologie i organizacje ich wykonania,
ktora umozliwi bezpieczne prowadzenie ruchu pojazdéw i pieszych przy ograniczonej
w sposOb bezwzglednie konieczny skrajni drogi oraz czasu trwania prac.

Przewidywany czas wykonywania robat:
e w pasie ul. Szpitalnej: 3 dni robocze;
e w pasie Al. Zestaicdw Sybiru: 5 dni roboczych;
e w pasie ul. Pocztowej: 5 dni roboczych.
Jednostka wprowadzajgca organizacje ruchu winna zawiadomi¢ organ zarzadzajacy
ruchem, zarzad drogi oraz wtasciwego komendanta policji o terminie jej wprowadzenia, co



najmniej na 7 dni przed dniem wprowadzenia organizacji ruchu. Ustawienie znakow wykonac¢
pod nadzorem pracownikdw zarzadu drogi.

Jednostki prowadzace roboty w pasie drogowym zobowigzane sg do utrzymania
w nalezytym stanie wszystkich Srodkéw technicznych uzytych do oznakowania
i zabezpieczenia miejsca roboét. Konstrukcja stojakéw do zapdr powinna zapewnié stabilno$é
urzadzenia.

Osoby wykonujgce prace w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w odziez
ostrzegawczg o barwie pomaranczowej lub w z6ttej wyposazone w elementy odblaskowe
barwy z6ttej lub pomaranczowe;j.

Wszystkie znaki i urzgdzenia zabezpieczajgce zwigzane z robotami nalezy usuwac
niezwtocznie po zakonczeniu robét.

W przypadku konieczno$¢ recznego kierowania ruchem na drodze czynnos$¢ tg winni
wykonywa¢ odpowiednio przeszkolenie pracownicy (lub osoby) — szkolenia przeprowadza
WORD. Osoby takie powinny by¢ wyposazone narzutki ostrzegawcze o barwie
fluorescencyjnej pomaranczowo-czerwonej, z z6ttymi paskami z materiatu odblaskowego co
najmniej klasy 2, z nadrukiem na plecach o tresci ,,KIEROWANIE RUCHEM”.

Montaz kamery na stupie wykonac z drabiny.

2.5 TERMINY OBOWIAZYWANIA CZASOWEJ ORGANIZACII RUCHU

Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu przewiduje sie od 31 lipca
2025r.
Termin wprowadzenia statej organizacji ruchu do 15.08.2025 r.

2.6 WYKAZ RYSUNKOW

Rys. 1 — lokalizacja inwestycji.
Rys. 2 — mapa z projektem organizacji ruchu.



©
>
2
(%]
o
2
£
Q@
a
7]
—_
e}
[¢)
2
)
Re)
—
°
O
2
7]
i
—
c
9
>
&

Lokalizacja inwestycji
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LEGENDA:

miejsce prowadzenia robot
projektowana kanalizacja teletechniczna: 1 x rura HDPE
110/5 mm

projektowane studnie kablowe, typ SKR-1

projektowane rury przepustowe, przewiert sterowany

0

Temat: Budowa kanalizacji teletechnicznej, przytacza $wiattowodowego do basenu miejskiego

Inwestor: Gmina Bogatynia, ul. Daszynskiego 1, 59-920 Bogatynia

Adres obiektu: ul. Szpitalna, Aleja Zestanicow Sybiru,
Pocztowa w m. Bogatynia

Skala: 1:1000 Rys. 2

Nazwa rysunku: projektowana trasa kanalizacji kablowej

Projektant w branzy telekomunikacyjnej: mgr inz.
(Grzegorz SzkitadZz

Nr uprawnien:  [Podpis:
MAZ/0585/PWBT/15

Asystent projektanta: mgr inz. Pawel Lukawski

Podpis: J Q&
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