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SPIS TRESCTI:

D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01. Wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych droég w terenie rowninnym
D-01.02.02. Zdjgcie warstwy humusu lub/i darniny

D-01.02.04. Rozbiorki elementéw drog

D-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE
D-02.01.01. Wykonanie wykopow
D-02.03.01. Wykonanie nasypow
D-02.04.01. Wymiana gruntow samonosnych

D-04.00.00 PODBUDOWY

D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podioza gruntowego

D-04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

D-04.05.01. Podbudowa i ulepszone podtoze z gruntu lub kruszywa stabilizowanego hydraulicznie

D-05.00.00. NAWIERZCHNIE
D-05.03.23. Nawierzchnia z kostki brukowej betonowe;j

D-06.00.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE
D-06.03.01a. Pobocza utwardzone

D-07.00.00. OZNAKOWANIE DROG I URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
D-07.02.01. Oznakowanie pionowe

D-08.00.00. ELEMENTY ULIC
D-08.01.01. Krawezniki betonowe
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
< STWiORB D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

GRUPA KLASA KATEGORIA | OPIS
45100000-8 | Przygotowanie terenu pod budowe
45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych; roboty ziemne
45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne
45111100-9 Roboty w zakresie burzenia
45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowg i roboty
ziemne

45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby
45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowania terenow zielonych

45200000-9 | Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub ich czeSci oraz
roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

45230000-8 Roboty budowlane w zakresie:
budowy rurociagdw, linii komunikacyjnych i elektroenergetycznych,
autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu

45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw, ciaggéw
komunikacyjnych i linii energetycznych

45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog

45450000-6 Roboty budowlane wykonczeniowe, pozostate

45453000-7 | Roboty remontowe i renowacyjne
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Tom 1, Branza: DROGOWA

dla zadania, pn.:

»Przebudowa drogi gminnej nr 108017G od km 0+948,00 do km 1+003,00 wraz z przebudowa drogi wewnetrznej
od km 1+007,00 do km 1+457,00 w miejscowosci Sulicice”

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" obejmuja wymagania wspolne dla Robot -
wg CPV Grupa robdt budowlanych 45.10.00.00-8 i Grupa robdt budowlanych 45.20.00.00-9

Roboty nalezy wykonywaé w bezpieczny sposob, Scisle w zgodzie z ustawg Prawo Budowlane obowiazujacymi
regulacjami, normami, standardami i wymaganiami okreslonymi w Specyfikacjach Technicznych. Specyfikacja
Techniczna uwzglednia aktualne normy panstwowe, instrukcje i przepisy stosujace si¢ do Robot oraz aktualne Prawo
Budowlane.

W przypadku zmian, aktualizacji norm i aktéw prawnych, Wykonawca jest zobowiazany do dokonania uaktualnien
we wlasnym zakresie.

% D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

STWiORB D-M-00.00.00 - Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych wymagan
technicznych dotyczacych wykonania i odbioru rob6t dla zadania pn.:

»Przebudowa drogi gminnej nr 108017G od km 0+948,00 do km 1+003,00 wraz z przebudowa drogi wewnetrznej
od km 1+007,00 do km 1+457,00 w miejscowosci Sulicice”

Tom 1, Branza: DROGOWA
Projektowana rozbudowa drogi charakteryzuje si¢ nastepujacymi parametrami technicznymi drogi:
e jezdnia o szerokosci 5,0 m sktadajaca si¢ z dwdch pasow ruchu szerokosci 2,5 m,

e klasa techniczna drogi D

e  kategoria ruchu KR 1,

e jezdnia o spadku daszkowym 2 %,

e warstwa $cieralna z plyt betonowych,

e zjazdy indywidualne o nawierzchni z kostki betonowej szerokosci dostosowanej do szeroko$ci bram (nie wigcej
niz szeroko$¢ jezdni),

e skrzyzowania z drogami poprzecznymi — parametry dostosowane do warunkéw lokalnych,

e opaska z kruszywa naturalnego,

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych nalezy odczytywac i rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

1.3.1. Wymagania ogélne

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne wspolne dla robot objetych realizacja zadania w
pkt.1.1. wyszczegolnione w nastgpujacych STWiORB D:

D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01. Wyznaczenie trasy i punktéw wysokosciowych dréog w terenie rOwninnym

D-01.02.02. Zdjgcie warstwy humusu lub/i darniny

D-01.02.04. Rozbiorki elementow drog
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D-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

D-02.01.01. Wykonanie wykopow

D-02.03.01. Wykonanie nasypow

D-02.04.01. Wymiana gruntow samonosnych

D-04.00.00 PODBUDOWY

D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza gruntowego

D-04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

D-04.05.01. Podbudowa i ulepszone podtoze z gruntu lub kruszywa stabilizowanego hydraulicznie
D-05.00.00. NAWIERZCHNIE

D-05.03.23. Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej

D-06.00.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE

D-06.03.01a. Pobocza utwardzone destruktem

D-07.00.00. OZNAKOWANIE DROG I URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
D-07.02.01. Oznakowanie pionowe

D-08.00.00. ELEMENTY ULIC

D-08.01.01. Krawezniki betonowe

1.3.2. Specyfikacje Techniczne zgodne sa z Ustawg Prawo Zamoéwien Publicznych z dnia 29 stycznia 2004 roku
z p6zniejszymi zmianami i uwzgledniajg normy panstwowe, instrukcje i przepisy stosujace si¢ do robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkowa (droge) albo
jego czes¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dokumentacja budowy - dokumenty wymagane do przeprowadzenia budowy takie jak pozwolenie na budowe wraz
z Projektem Budowlanym, Dziennik Budowy, Protokoty Odbioréw czesciowych i koncowych, operaty geodezyjne, ksigzka
obmiaréw lub Tabela Elementéw Rozliczeniowych, ew. dziennik montazu, Projekt Wykonawczy (opisy i rysunki stuzace
realizacji budowy).

1.4.4. Dokumenty budowy - dokumenty powstale w zwigzku z prowadzong budowa, stanowig cze$¢ dokumentacji
budowy.

1.4.5. Dokumentacja projektowa, Projekt, Dokumentacja techmiczna - opracowanie projektowe stanowigce
samodzielna calos¢ zawierajace wymagane dokumenty projektowe, wykonane przez kompetentne osoby.

1.4.6. Dokumenty projektowe - dokumenty dotaczone do opracowan projektowych.

1.4.7. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.8. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow obstugujacych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.9. Dziennik Budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urz¢gdowy dokument
przebiegu robdot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.10. Inzynier - osoba pisemnie wyznaczona przez Zamawiajacego, ujawniona w danych kontraktowych, uprawniona
do wystepowania w imieniu Zamawiajacego, dzialajaca zgodnie z zakresem czynnosci wynikajacym z umowy, w zakresie
przekazanych uprawnien i obowigzkéw na budowie, sprawowania osobiscie i za pomocg cztonkéw swojego zespotu
kontroli zgodnosci realizacji robot z projektem, Ustawa Prawo Budowlane, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz
postanowieniami warunkoéw kontraktowych.

1.4.11. Inspektor Nadzoru - osoba bgdaca czlonkiem zespotu Inzyniera o §ci§le oddelegowanych uprawnieniach, pisemnie
zatwierdzona przez Zamawiajacego, dziatajagca w jego imieniu, w zakresie przekazanych jej uprawnien i obowigzkow
dotyczacych sprawowania kontroli zgodnosci realizacji rob6t budowlanych z Dokumentacja Projektowa, specyfikacjami
technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej, sprawdzania jakosci wykonywanych robot i wbudowanych
wyrobow budowlanych, sprawdzania i odbioru robot budowlanych ulegajacych zakryciu lub zanikajacych oraz
potwierdzania faktycznie wykonanych robot, usunigcia wad i wspotdziatania w kontrolowaniu rozliczen budowy (zgodnie
z art. 25 126 Ustawy Prawo Budowlane).
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1.4.12. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.13. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami
i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.
1.4.14. Kierownik Projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych, bedaca przedstawicielem zamawiajacego, o
ktérej wyznaczeniu poinformowany jest wykonawca, odpowiedzialna za administrowanie Kontraktem.
1.4.15. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielagcymi jezdnie.
1.4.16. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.17. Konstrukcja nosna (przesto lub przestami obiektu mostowego) - cz¢s¢ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdow, pieszego.
1.4.18. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.19. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.20. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz robot.
1.4.21. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacja Projektowa
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
1.4.22. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podtoze
gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa S$cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.
b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie
naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
d) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze sktadac¢
si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
e) Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
sktada¢ si¢ z jednej lub dwdch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgs¢ podbudowy spehiajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podtoza. Moze zawieraé warstwe mrozoochronng,
odsaczajaca lub odcinajaca.
1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.
1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢:

e zgodnos$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony,

e 7z przeci¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.
1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych
z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi
i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.26. Pobocze- cze¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen organizacji
i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shuzaca jednoczes$nie do bocznego oparcia konstrukcji na-wierzchni.
1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.
1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona
w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wlasciwego wykonania nawierzchni.
1.4.29. Polecenie InZyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji Projektowe;j.
1.4.31. Przedsiewzigecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub calkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego
potaczenia.
1.4.32. Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.
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1.4.33. Rejestr obmiaru - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami shuzacy do wpisywania przez
Wykonawceg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze
obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.34. Przedmiar robét - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.4.35. Teren Budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione w Kontrakcie jako tworzace czgs¢ Terenu Budowy.

1.4.36. Wyrob budowlany - w rozumieniu przepisow (Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. i Rozporzadzenie Parlamentu
Europejskiego i Rady (UE) Nr 305/2011), oznacza kazdy wyr6b lub zestaw wyprodukowany i wprowadzony do obrotu w
celu trwatego wbudowania w obiektach budowlanych lub ich czgsciach, ktorego wiasciwosci wptywaja na wiasciwosci
uzytkowe obiektéw budowlanych w stosunku do podstawowych wymagan dotyczacych obiektéw budowlanych.

1.4.37. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbna cato$¢ konstrukcyjna lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego pehnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja/przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.4.38. Znak budowlany - zastrzezony znak wskazujacy zapewnienie odpowiedniego stopnia zaufania, to znaczy, ze dany
wyrob budowlany jest zgodny z Polska Normg wyrobu albo Aprobatg Techniczna.

1.4.39. Znak CE - zastrzezony znak wskazujacy zapewnienie odpowiedniego stopnia zaufania, to znaczy, ze dany wyrdb
budowlany jest zgodny z normg zharmonizowana, Europejska Aprobata Techniczng lub Krajowa Specyfikacja Techniczng
panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej Obszaru Gospodarczego.

1.4.40. ZRID - Zezwolenie na Realizacj¢ Inwestycji Drogowej - wydana przez jednostke administracji panstwowej decyzja,
na podstawie ktdrej bedzie realizowane przedsigwzigcie.

1.4.41. Zamawiajacy:

Gmina Krokowa
ul. Zarnowiecka 29
84-110 Krokowa

1.5. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktoére spetnia¢ maja materiaty,
sprz¢t i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw, o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inacze;j.

Dla warstw konstrukcyjnych jezdni oraz uzytych materialdéw do ich produkcji nalezy stosowaé zapisy Wymagan
Technicznych: WT-1, WT-2, WT-4 wg najnowszego wydania.

1.6. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnos$ci na Terenie Budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonywanych robét i bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie
budowy i terenie przyleglym do budowy oraz bezpieczefnstwo terenéw, na ktorych moga wystapi¢ zagrozenia dla ludzi
i mienia w zwigzku z prowadzonymi robotami. Metody uzyte przy budowie wyrazajace si¢ rodzajem zastosowanej
technologii, maszyn, urzadzen i sprz¢tu musza zapewnia¢ skuteczng ochrong ludzi, srodowiska budynkow i budowli na
tych obszarach w szczegolnosci przed:

e halasem

e wibracja

e drganiami i wstrzgsami

e zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i komunalnymi gleb, wod i powietrza

e zanieczyszczeniem powietrza emisja gazow, pytow i dymow

e zanieczyszczeniem Srodowiska przetrwalnikami zarazkéw chorobotworczych i metalami cigzkimi

e znaczacymi lub gwattownymi zmianami poziomu wod gruntowych.

Wykonawca przede wszystkim zapewni skuteczng ochrone przed:
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pogorszeniem istniejacego stanu technicznego budynkoéw i budowli sgsiadujacych z budowa (wstrzasy, wibracja, osiadanie)
zamuleniem ciekow i kanalizacji gruntem i produktami pochodzacymi z budowy (bentonit, iniekcje wylewki z chudego
betonu, itp.) zalewaniem przylegtego do budowy terenu w zwiazku z procesami budowy. Koszty wykonania zabezpieczen
obcigzaja Wykonawce.

Wykonawca ubezpieczy swojg dzialalnos$¢ przed roszczeniami wynikajacymi z wystgpienia szkod, ktérych zrodtem bytyby
zdefiniowane powyzej zagrozenia. W celu wyeliminowania lub ograniczenia przedmiotowych zagrozen Wykonaweca,
wg wlasnej oceny, opracuje i wdrozy program monitoringu i zabezpieczenia ludzi, Srodowiska i obiektoéw budowlanych
w trakcie trwania rob6t i w okresie gwarancyjnym.

Elementem wyjSciowym programu monitorowania powinna by¢ opracowana przez Wykonawce ekspertyza
(dokumentacja) techniczna oceniajgca i dokumentujgca istniejacy stan techniczny budynkow i budowli zlokalizowanych w
obszarze oddziatywania budowy.

Opracowania programu monitorowania i zabezpieczenia ludzi, sSrodowiska budynkow i budowli przed w/w zagrozeniami
nalezy wykona¢ na koszt Wykonawcy. Wykonawca usunie powstate, z jego winy uszkodzenia, na wtasny koszt.
Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje zgodnie z treScig zawartej umowy, a w szczego6lnosci z ustaleniami:

(1) - warunkéw ogolnych i szczegdlnych Budowy zawartych w Umowie

(2) - szczegdlowej specyfikacji techniczne;j

(3) - Dokumentacji Projektowe;j

(4) - wymaganiami Inzyniera

(5) - ustaleniami pozwolenia na budowg

Wykonawca musi uwzgledni¢ i uwidoczni¢ w Projektach Technologii i Organizacji Robdt zasade, ze istniejaca na terenie
budowy i terenie przyleglym infrastruktura techniczna (np. wodociagi, kanalizacja, sie¢ c.0., gaz, linie kablowe
i napowietrzne WN, SN, NN oraz teletechniczne itp.) musi pozosta¢ czynna do konca prowadzenia robot chyba, ze projekt
przewiduje jej likwidacje, lub przewidziana jest jej przebudowa / budowa i nastapi przelaczenie starych instalacji
do nowobudowanej, co pozwoli zachowaé ciagltos¢ dostaw mediow. Przyjmuje si¢, ze koszty zwigzane z koniecznos$cia
zachowania cigglosci dostaw mediow, koszty dzierzawy Swiattowodow i otworéw kanalizacji teletechnicznej, nie podlegaja
odrgbnej zaptacie i obcigzaja Wykonawce robot. Wykonawca uzgodni odcigcia przylaczy z wlascicielami poszczegolnych
mediéw. Wykonawca sieci cieplnej musi tak zorganizowac realizacj¢ robot aby przerwy w dostawie ciepta nie przekraczaly
8 h. Organizacja robdt realizowanego zadania, powinna uwzglednia¢ lokalizacje drég tymczasowych, technologicznych
i dojazdowych oraz wyjazdow z budowy. Koszt wykonania i likwidacji drég technologicznych obcigzaja Wykonawce
robot.

1.6.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy przekazat Wykonawcy w dniu ........cecevvvennnnen. Teren Budowy ................ wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami, decyzjami i zgodami, lokalizacj¢ punktow gltéwnych trasy oraz reperow, Dziennik Budowy i Rejestr
Obmiaru robét. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong¢ przekazanych mu punktow pomiarowych
do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na wilasny koszt.

1.6.2. Dokumentacja Projektowa
1.6.2.1. Dokumentacja, ktora Wykonawca opracuje w ramach Ceny Kontraktowej
Wykonawca w ramach Ceny Kontraktowej wykona:

e uzupetlniajace projekty tymczasowej organizacji ruchu dobrane w zaleznosci od przyjetej technologii zwigzanej

z prowadzeniem robot,

e program zapewnienia jakosci,

e recepty laboratoryjne na mieszanki betonowe i inne, W/w projekty musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
Koszty w/w uzgodnien i zatwierdzen obcigzaja Wykonawce robot.
Wykonawca uzgodni z wlascicielami terenu oraz wilascicielami reklam przeznaczonych do usunigcia sposéb ich demontazu
i ewentualne ponowne usytuowanie. Wykonawca ujmie koszt tych czynnosci. Ww. projekty oraz Projekty Organizacji
i Technologii Robdt dla poszczegodlnych obiektow i robot musza by¢ zaopiniowane i zaakceptowane przez Inzyniera.
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1.6.2.2. Rysunki powykonawcze
Wykonawca powinien bezzwlocznie uzupelnié dokumentacje oraz rysunki dostarczone Inzynierowi w zakresie zmian
wprowadzonych w czasie wykonania robdot. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi rysunki powykonawcze
W przejrzystej, prostej formie w trzech egzemplarzach dla kazdego ukonczonego odcinka robdt, ktéry bedzie przekazany
do uzycia. Wykonawca we wlasnym zakresie i na wlasny koszt opracuje nizej wymienione dokumentacje, rysunki oraz
uzyska wymagane uzgodnienia i przedstawi do akceptacji Inzynierowi:

e Powykonawcza dokumentacj¢ odbiorowa (operat kolaudacyjny) w zakresie zgodnym z pkt. 8.4.2.

e  Miejsc przeznaczonych na tymczasowy lub staly odktad gruntéw uzyskanych z wykopow.

e  Miejsc pozyskania materiatow miejscowych.

Projekty objazdéw tymczasowych o ile wystepuja.

Projekty fundamentéw i konstrukeji wsporczych dla znakéw drogowych wg statej organizacji ruchu.

Projekty szczegotowe tablic drogowych stalej organizacji ruchu.

Technologi¢ wykonywania wykopow pod fundamenty.

Zabezpieczenie skarp wykopow i rozkopow fundamentowych.

Inwentaryzacj¢ geodezyjna powykonawcza robot -3 kopie oraz 1 kopi¢ w wersji elektronicznej umozliwiajace;j
edycje - format *.dwg lub *.dxf lub *.dgn.

Ponadto Wykonawca sporzadzi receptury na wykonanie szczegolnie:
e Podbudow oraz warstw wiazacych i $cieralnych,

e  Mieszanek betonowych dla poszczegolnych klas betonu.

Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze si¢ koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej przekazanej
Zamawiajacemu, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i STWiORB na wilasny koszt i przedtozy je Inzynierowi
do zatwierdzenia.

1.6.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy i organizacja ruchu

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego i istniejacych obiektoéw na Terenie Budowy, w okresie
trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Projekt tymczasowej organizacji ruchu powinien uwzglgdnia¢ zamieszczenie tablic informujacych uzytkownikow drogi
0 zmianie organizacji ruchu.

Do wykonywania poziomego oznakowania tymczasowego barwy zottej nalezy stosowac materiaty fatwe do usunigcia
po zakonczeniu okresu tymczasowosci. Linie wyznaczajace pasy ruchu zaleca si¢ uzupeti¢ punktowymi elementami
odblaskowymi z odbty$nikami takze barwy zottej. Czasowe oznakowanie poziome powinno by¢ wykonane z materiatow
odblaskowych. Do jego wykonania nalezy stosowac: farby, taSmy samoprzylepne i punktowe elementy odblaskowe.
Stosowanie farb dopuszcza si¢ wytgcznie w takich przypadkach, gdy w wyniku przewidywalnych roboét nawierzchniowych
oznakowanie to po ich zakonczeniu bedzie calkowicie niewidoczne, np. zostanie przykryte nowa warstwg $cieralng
nawierzchni. Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu w okresie trwania
budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce
na biezaco. Wykonawca winien uzyska¢ od wtadz wszelkie niezbgdne pozwolenia, opinie i uzgodnienia na wlasny koszt.
Wykonawca powinien opracowa¢ projekt organizacji ruchu w okresie trwania budowy w oparciu o obowiazujace zasady
organizacji ruchu. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdoéw
i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktorych jest to nieodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.
Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Inzynierem
oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawceg w dobrym stanie przez caly
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okres realizacji robot. Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji
Kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Dojazdy do posesji zlokalizowanych w poblizu placu budowy winny by¢ utrzymywane przez Wykonawce na jego koszt
przez caly czas budowy. Wjazdy i wyjazdy z terenu Budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inzynierem i bedzie je utrzymywat w
nalezytym stanie. Wykonawca bedzie réwniez utrzymywat w nalezytym stanie trasy komunikacyjne, ktore beda
obshugiwaty budowg.

1.6.4. Zachowanie cigglo$ci komunikacyjnej

Wykonawca zobowiagzany jest do zapewnienia ciaglosci komunikacji na istniejacych trasach komunikacyjnych oraz
zabezpieczenia ciggtosci przeptywu na ciekach potozonych w obrgbie prowadzenia robot przy budowie obiektow
inzynierskich na czas prowadzenia tych robot. Wykonawca zobowigzany jest we wlasnym zakresie i na koszt wlasny
do sporzadzenia, dla kazdego obiektu inzynierskiego, dla ktorego zachodzi potrzeba zachowania ciaglosci komunikacji lub
cigglosci przeptywu na potoku w trakcie prowadzenia robdt, wszelkich niezbednych opracowan projektowych. Do
obowiagzkéw Wykonawcy nalezy rowniez uzyskanie wszelkich niezbednych uzgodnien dla tych projektow.

1.6.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek znac¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace
na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz
bedzie unikaé¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu
lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat
szczegblny wzglad na:

o Lokalizacje baz, warsztatdéw, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych.

Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
e  zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
e mozliwos$cig powstania pozaru,
e mozliwoscig zalania terenow,
e uszkodzeniami drzew w sgsiedztwie prowadzonych robot,

e uszkodzeniami budynkéw i budowli w sgsiedztwie prowadzonych robot.

1.6.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob
trzecich.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.6.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie moga by¢ stosowane do wykonywania robot.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczna
wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na srodowisko. Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwo$é
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
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Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzyma¢ zgod¢ na uzycie tych materialow
od wlasciwych organéw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Wykonawca.

1.6.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0so6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

1.6.9. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu
odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposédb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly
w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpocza¢ roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia. W przypadku prowadzenia robot w warunkach
wysokiego poziomu wod gruntowych, odwodnienie wykopow na czas budowy Wykonawca wykona we wlasnym zakresie.
Jezeli, na skutek zaniedban Wykonawcy, dojdzie do uszkodzenia jakiejkolwiek czg¢sci budowli drogowej lub jej elementow,
to Wykonawca na polecenie Inzyniera dokona naprawy takiego uszkodzenia doprowadzajac budowle drogowa lub jej
element do zgodnos$ci z wymaganiami kontraktu. Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z takimi naprawami.

1.6.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w peli odpowiedzialny
za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan
prawnych odnos$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materialow lub
urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowac¢ Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia
i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca.

1.6.11. Rownowaznos$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktére maja spelnia¢ materiaty,
sprz¢t i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej.

1.6.12. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnos$ci publicznej i prywatne;j. Jezeli
w zwigzku z niewlasciwym prowadzeniem robot, zaniedbaniem lub brakiem dziatan ze strony Wykonawcy nastapi
uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy
uszkodzong wlasnos¢ w taki sposob, aby stan naprawionej wlasnos$ci byt nie gorszy niz przed powstaniem tego uszkodzenia
lub zniszczenia. Wykonawca odpowiada za ochrong¢ instalacji na powierzchni terenu i za urzadzenia uzbrojenia
podziemnego, takie jak: przewody, rurociagi, kable itp. Wykonawca powinien uzyska¢ od odpowiednich wtadz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dotyczacych doktadnego potozenia tych urzadzen w obrgbie placu
budowy. O zamiarze przystapienia do robot w poblizu tych urzadzen lub instalacji, badz ich przektadania Wykonawca
powinien zawiadomi¢ ich wiascicieli i Inzyniera. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
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1.6.13. Ochrona saperska terenu robét

Wykonawca przed rozpoczgciem rob6t budowlanych zobowigzany jest do sprawdzenia catego terenu budowy pod katem
wystepowania przedmiotéw niebezpiecznych oraz w przypadku ich wykrycia do usuniecia tych przedmiotéw we wlasciwy
sposob, zgodnie z odpowiednimi przepisami, przy wykorzystaniu upowaznionych specjalistycznych jednostek na wlasny
koszt. Wykonawca zobowigzany jest do powiadomienia Inzyniera o przystapieniu do sprawdzenia terenu i kazdorazowo
o wykryciu przedmiotoéw niebezpiecznych oraz postgpowania zgodnie z zaleceniami specjalistycznych shuzb
i informowania o nich InZyniera.

2. MATERIALY

Jakakolwiek nazwa handlowa uzyta w Specyfikacjach Technicznych lub Dokumentacji Technicznej oznacza¢ bedzie
definicj¢ standardu, a nie specyficzny produkt do zastosowania w projekcie. Wykonawca przedstawi Inzynierowi
szczegdlowe informacje dotyczace zamawiania materiatéw i odpowiednie aprobaty techniczne lub §wiadectwa badan
laboratoryjnych do zatwierdzenia. Wszystkie materialy i wyroby stosowane do wykonania robot powinny spetniaé
wymagania polskich norm (PN), w tym norm europejskich wprowadzonych do zbioru Krajowych aktéw prawnych
(PN-EN), a w przypadku materiatéw i urzadzen, dla ktérych nie ustanowiono norm - aprobat technicznych zgodnie z ustawg
z dnia 16.04.2004r. o wyrobach budowlanych.

2.1. Zrédla uzyskania materialéw
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robot

Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrédla wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Zatwierdzenie partii materiatdéw z danego zrddla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zrddla uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania,
ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrédla w sposob ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie
realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiladz na pozyskanie materialow
z jakichkolwiek zrodet miejscowych i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem
eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje
o eksploatacji, organdw administracji panstwowej i samorzadowej. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie
wymagan ilo§ciowych i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrdédta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytutu
wydobycia materiatow, dzierzawy i inne koszty jakie okaza si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatow do robot.
Humus i nadklad czasowo zdjgte z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskania materiatdw miejscowych beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych
w Kontrakcie beda w maksymalnym stopniu wbudowane. Nadmiar materiatu z wykopu powinien zosta¢ zutylizowany
przez Wykonawce na wilasny koszt badz przewieziony w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdéw w obrebie
Terenu Budowy poza tymi, ktore zostalty wyszczeg6lnione w Kontrakcie. Eksploatacja zrodel materiatow bedzie zgodna
z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robodt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowatly swoja jako$¢ i wlasciwos¢ do roboét i byty dostepne do kontroli przez
Inzyniera. Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych
z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez
Inzyniera. Materialy nieprzydatne do wbudowania nalezy odwiez¢ na sktadowisko odpadow. Koszty zwiazane
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z gospodarowaniem odpadami, tj. transport, odzysk, unieszkodliwienie, deponowanie na sktadowisku odpadow poniesie
Wykonawca.

W przypadku, gdy tymczasowe skladowisko odpadéw znajduje si¢ poza terenem budowy koszty jego pozyskania oraz
koszty sktadowania na nim materialdéw do czasu ich pdzniejszego wbudowania poniesie Wykonaweca.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Dopuszcza si¢ mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢
p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.5. Materialy rozbiérkowe i odpadowe

Wszystkie materiaty z rozbidrek obejmujace elementy i urzadzenia organizacji ruchu nadajace si¢ do ponownego
wykorzystania nalezy, w porozumieniu z Inzynierem przekaza¢ Zamawiajacemu - transport na miejsce wskazane przez
Zamawiajacego.

Pozostate materialy, ktore powstaty z rozbidrek elementy i urzadzen organizacji ruchu i nie nadajg si¢ do ponownego
wykorzystania oraz materiaty z pozostalych rozbiorek sa wtasnoscia Wykonawcy i winny by¢ zagospodarowane Iub
zutylizowane zgodnie z przepisami o ochronie srodowiska [1, 2, 3]. Transport materiatu pozostaje w gestii Wykonawcy.
Materialy z rozbiorki oraz inne materialy odpadowe Wykonawca usunie poza plac budowy przy przestrzeganiu
zapiséw ustawy z dnia 27 kwietnia 2001r. o odpadach (Dz. U. nr 62, poz. 628 ze zmianami).

Wykonawca powinien na etapie przygotowania oferty ustali¢ rzeczywiste odleglosci odwozu materialow na sktadowisko
odpaddéw i uwzgledni¢ to w cenie ofertowej. Jezeli zaistnieje taka potrzeba lub wynika to z uzgodnien z wlascicielami sieci
uzbrojenia terenu, elementy pochodzace z rozbidrek sieci uzbrojenia terenu Wykonawca zdemontuje i przetransportuje w
miejsce uzgodnione przez Wykonawce z odpowiednim wtascicielem tych sieci na koszt wlasny. Jezeli nie zaistnieje zadna
z ww. okoliczno$ci z materiatem z rozbidrki nalezy postepowaé zgodnie z zasadami opisanymi powyze;j.

Koszt transportu w miejsca wskazane przez Inzyniera i wlhadcicieli sieci uzbrojenia terenu nie podlega osobnej
zaplacie i jest zawarty w cenie kontraktowej.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢
wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow 1 ilo$ci wskazaniom zawartym w STWiORB lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprze¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera. Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem. Sprzet bedacy
wlasno$cia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Bedzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie
jest to wymagane przepisami. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzg¢tu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow Kontraktu, zostang przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robdét. Wykonawca powinien dysponowaé sprawnym rezerwowym
sprzetem, gotowym do uzytku, w przypadku awarii sprzetu podstawowego.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialdow. Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie
robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniami Inzyniera, w terminie
przewidzianym Kontraktem. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na 0§ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu
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nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inzyniera b¢da usunigte z Terenu Budowy. Wykonawca zainstaluje
w miejscach wyjazdoéw z placu budowy na drogi publiczne, urzadzenia do czyszczenia kot pojazdoéw, ktére wyeliminuja
nanoszenie na jezdnie przyklejonej do kot ziemi na wilasny koszt.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatow
1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami STWiORB, projektu organizacji robot
oraz poleceniami Inzyniera.

Jesli zajdzie taka konieczno$¢ to Wykonawca wykona na wlasny koszt projekty objazdow i przejazdéw na czas robot
w oparciu o obowigzujace zasady organizacji ruchu drogowego. Projekty te musza by¢ zaopiniowane przez Zamawiajacego
i KP Policji oraz Zarzad Drog Powiatowych dla Powiatu Puckiego i Wejherowskiego. Wykonawca jest odpowiedzialny
za stosowane metody wykonywania robot. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie
i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementoéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do wykonania prac geodezyjnych i kartograficznych Wykonawca zobowigzany jest zglosi¢ prace
do osrodka dokumentacji, pozyska¢ aktualne dane odno$nie panstwowej osnowy sytuacyjno-wysokosciowej, a nastgpnie
po zakonczeniu budowy - zlozy¢ operat z pomiaru powykonawczego - do panstwowego zasobu geodezyjno-
kartograficznego. Pracami geodezyjnymi i kartograficznymi powinna kierowac i sprawowac nad nimi bezposredni nadzor
i kontrole wylacznie osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia zawodowe - zgodnie z wymaganiami ustawy Prawo
geodezyjne 1 kartograficzne. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnos$ci za ich doktadno$¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementow robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w STWiORB, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzyniera uwzglgdni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy
produkcji i w badaniach materialow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace
na rozwazang kwestig.

Inzynier podejmuje decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakos$cia robot, oceng jakosci stosowanych materiatow
1 postgpem robot, a takze we wszystkich sprawach zwiagzanych z interpretacja Dokumentacji Projektowej i STWiORB oraz
dotyczacych akceptacji wypetnienia warunkéw Kontraktu przez Wykonawece.

Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich robdt oraz materiatow dostarczonych na budowe lub na jej terenie
produkowanych, wlaczajac w to przygotowanie i produkcje materiatow. Inzynier powiadomi Wykonawce o wykrytych
wadach i odrzuci wszystkie materiaty i roboty, ktore nie spetniaja wymagan jakosciowych. Przed przystapieniem do robot
nalezy wykona¢ przekopy kontrolne w celu zlokalizowania ewentualnych urzadzen obcych.

W przypadku ich wystapienia Wykonawca wykona projekt zabezpieczenia urzadzenia na czas prowadzenia robot
w uzgodnieniu z jego wlascicielem oraz wszelkie roboty z tym zwigzane na wlasny koszt. Podczas prac nalezy zwrocic
szczegblng uwage na zachowanie w stanie nienaruszonym i nie przesuni¢cie punktow geodezyjnych, ktore podlegaja
ochronie w trybie przepisow ustawy Prawo Geodezyjne i Kartograficzne. Wykonawca musi powiadomi¢ wtascicieli
urzadzen w terminie 7 dni przed przystgpieniem do robot zwigzanych z usunigciem kolizji sieci energetycznych,
teletechnicznych, kanalizacyjnych, melioracyjnych wodociaggowych itp. Koszty nadzoru z tego tytulu ujeto w Cenie
Kontraktowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci (PZJ)

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu zapewnienia jakosci,
w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujace wykonanie robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWIORB oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac: czgs¢ ogdlng opisujaca:
e organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
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e organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot i etapowaniem oddawania do uzytkowania,

e sposéb zapewnienia bhp,

e wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

e wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow robot,

e system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot,

e wyposazenie w sprz¢t i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktoremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

e sposob oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiar6w, nastaw mechanizmow
sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposéb i1 forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

o czg$¢ szczegdltowy opisujacy dla kazdego asortymentu robot;

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilo§¢ srodkoéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow, spoiw, le-piszczy,
kruszyw itp.,

e sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

e sposob i procedur¢ pomiaréow i badan (rodzaj i czgstotliwo$é, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek 1 wykonywania
poszczegodlnych elementéw robot,

e sposéOb postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozona jako$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robo6t i jakosci materiatdow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli zaakceptowany przez Inzyniera, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materialdéw oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze
zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bgdzie przeprowadzaé pomiary i badania materialdw oraz robdt z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie,

ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STWiORB.

Wymagania co do zakresu badan i ich czg¢stotliwo$¢ sg okreslone w STWiORB, normach i wytycznych. W przypadku, gdy
nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie
z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja wazna
legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie,

ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki dostarczone
przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bgda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatow, ktére budzg watpliwosci
co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty
tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiIORB, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
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zaakceptowane przez Inzyniera. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji Inzyniera. Na 3 dni przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie kompletowa¢ i przechowywaé raporty ze wszystkich badan i udostgpnia¢ je na kazde zyczenie
Inzyniera. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

6.6.1. Ogolne zasady prowadzonych badan przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jako$ci i zatwierdzenia materiatéw i robot, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialdow niezaleznie od Wykonawcy. Zapewniona mu begdzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatdéw. Inzynier po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ jakos$¢, zgodno§¢ materiatow
irobot z wymaganiami STWiORB i1 Dokumentacji Projektowej na podstawie przede wszystkim wynikow wlasnych badan.
Inzynier powinien pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt.

6.6.2. Badania i pomiary Laboratorium Zamawiajacego
Laboratorium Zamawiajacego wykonuje nast¢pujace badania i pomiary zlecane przez Kierownika Projektu:
a) przed rozpoczeciem robot:

e badania materiatow przewidzianych do wbudowania,
b) w trakcie robot:
e badania jakosci stosowanych materiatow i wykonywanych robét,
e badania sprawdzajace do odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

e badania i pomiary do odbioru ostatecznego wg poszczego6lnych asortymentowych STWiORB.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
1. Wyroby posiadajace znak CE - bez ograniczen,
2. Wyroby nie posiadajace znaku CE - pod warunkiem, ze:
a) wyrob zostal wyprodukowany na terytorium Polski w zgodzie z istniejaca Polska Norma, a producent zalaczyt deklaracje
zgodno$ci z ta norma, w przypadku braku Polskiej Normy lub istotnej réznicy od jej zapisow, to w zgodzie z uzyskana
aprobatg techniczng, a producent zalaczyl deklaracje zgodnosci z ta aprobaty, posiada znak budowlany $wiadczacy
o0 zgodnosci wyrobu z Polska Normg albo aprobata techniczng, a producent zataczyt odpowiednig informacjg o wyrobie;
b) wyrdb zostal wyprodukowany poza terytorium Polski, ale udzielono mu aprobaty technicznej, a producent zatgczyt
do wyrobu deklaracje zgodnosci z ta aprobata;
c) jest to wyrdb umieszczony w odpowiednim wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia
1 bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracje¢ zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej;
3. Jednostkowy:

e w danym obiekcie budowlanym

e wyrdb wytworzony wedlug indywidualnej dokumentacji technicznej, dla ktérego producent wydat specjalne

os$wiadczenie o zgodnosci wyrobu z ta dokumentacja oraz jej przepisami.

Wyrob budowlany, ktoéry posiada oznakowanie CE lub znak budowlany, albo posiada deklaracj¢ zgodnosci, nie moze by¢
modyfikowany bez utraty waznosci dokumentow dopuszczajacych do wbudowania. W przypadku zastosowania
modyfikacji nalezy uzyska¢ aprobate¢ techniczng dla takiego wyrobu.

Kazda dostarczona partia materiatu bedzie posiada¢ odpowiednie dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy. Wyroby musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
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wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek
materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego, Inspektora Nadzoru
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Kierowniku
Budowy zatrudnionym przez Wykonawce. Zapisy w Dzienniku Budowy bgda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé
przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty
i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora
Nadzoru /Kierownika Projektu.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢é w szczegolnoSci:
e datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
e datg zatwierdzenia przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,
e uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru/Kierownika Projektu programu zapewnienia jakos$ci i harmonogramow
robot,
e terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegélnych elementow robot wraz z okresleniem sposobu i zakresu
tymczasowej organizacji ruchu,
e przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
e uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru/Kierownika Projektu,
e daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,
e zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i ostatecznych odbioréw robot,
e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
e stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
e dane dotyczace jako$ci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,
e inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone Inspektorowi
Nadzoru/Kierownikowi Projektu do ustosunkowania sig.
Decyzje Inspektora Nadzoru/Kierownika Projektu wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Whis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru/Kierownika Projektu do ustosunkowania sig.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementdéw robot. Obmiary
wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie §lepym i wpisuje do rejestru
obmiaréw dokumentujgc narastajaco postep rzeczowy robot.

Wpiséw do Rejestru Obmiaréw dokonuje Inspektor Nadzoru i sg one potwierdzane przez Kierownika Budowy/Kierownika
robot. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robét.

(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jako$ci materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia
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jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora
Nadzoru/Kierownika Projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nastepujace dokumenty:
e pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
e protokoly przekazania Terenu Budowy,
e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
e protokoly odbioru robét,
e protokoly z narad i ustalen,
e korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie
ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru /Kierownika Projektu i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiORB,

w jednostkach ustalonych w Przedmiarze robot. W obmiarach robot podaje si¢ rzeczywiste ilosci wykonanych robot.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu miesigeznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

Obmiar robot umozliwi¢c ma kontrole faktycznie wykonanych robét i zaawansowanie prac. Wyniki pomiaru nie
beda podstawa do obnizenia lub podwyZszenia wynagrodzenia Wykonawcy; wynagrodzenie Wykonawcy
ma charakter ryczaltowy.

7.2. Zasady okreslania iloSci robdt i materialow

e Dlugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bgdg obmierzone poziomo wzdhuz linii
osiowej.

e Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda wyliczone
w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekrd;j.

e Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaga-niami
Specyfikacji Technicznych.

e  Wszelkie inne materiaty beda mierzone w jednostkach okreslonych w STWiORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przez Wykonawce przed czg¢éciowym lub ostatecznym odbiorem robdt, a takze
w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robdt. Obmiar robot zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
Rejestru Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru
Obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.
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8.ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich STWiORB, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

e odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
e odbiorowi czesciowemu,

e odbiorowi ostatecznemu,

e odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robot, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot. Odbioru robodt
dokonuje Inzynier. Gotowos$¢ danej czegsci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciagu
3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikéw
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, STWiORB
i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci robot. Odbioru cze$ciowego robdt dokonuje sie
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inzynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem
do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Zakonczenie robot musi zostaé potwierdzone przez Inzyniera wpisem do Dziennika Budowy. Odbiér ostateczny robot
nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot
i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecno$ci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentdéw, wynikdéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robot
z Dokumentacja Projektowa i STWiORB.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest Protokot Odbioru Ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowa¢ nastgpujace dokumenty:

e Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,

e specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne),

e recepty i ustalenia technologiczne,

e dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

e  wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z STWiORB i ew. PZJ,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z STWiORB i ew. PZJ,

e opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zatgczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWiORB i PZJ,

e rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,

oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,
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e geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

e kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

8.5. Odbiér pogwarancyijny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest kwota ryczaltowa, skalkulowana przez Wykonawce dla danej pozycji Kosztorysu.

Kwota ryczattowa robdt bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w STWiORB i w Dokumentacji Projektowej. Kwota ryczaltowa robot bedzie obejmowac:

e robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

e warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu
na teren budowy,

o  koszty utylizacji materialow rozbiérkowych zgodnie z prawem ochrony $rodowiska,

e warto$¢ pracy sprzgtu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzgtu na Teren Budowy i z powrotem,
montaz i demontaz na stanowisku pracy),

e  koszty posrednie, w sktad ktéorych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy, pracownikdéw nadzoru
i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa
drog dojazdowych, itp.), koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp, ushugi obce na rzecz
budowy, koszty zwigzane z zawarciem umow uzyczenia gruntow, oplaty za dzierzawe terenu, koszty transportu
materiatow na miejsce utylizacji i utylizacja materialow, koszty Dokumentacji Projektowej, projektow
uzupetniajacych i ich uzgodnien, koszty szkolenia BHP pracownikéw i dozoru budowy, koszty utrzymania
obiektow tymczasowych w nalezytym stanie techniczno-eksploatacyjnym, koszty technologii robot wynikajace
przyjetych rozwigzan technicznych i technologicznych w ramach opracowan Wykonawcy, optaty za dzierzawe
placow i bocznic, wszelkie koszty wynikajace z warunkdéw wykorzystania terenu w fazie realizacji i eksploatacji,
ze szczeg6lnym uwzglednieniem koniecznos$ci ochrony cennych wartosci przyrodniczych, zasobéw naturalnych
i zabytkow oraz ograniczenia ucigzliwosci dla terenéw sgsiednich, ochrona saperska terenu, ubezpieczenia oraz
koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy, koszty opracowania powykonawczej dokumentacji geodezyjno-
kartograficznej,

o zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkow mogacych wystapi¢
w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

e podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

o wszystkie koszty zwigzane z uzgodnieniami, nadzorami i odbiorami przebudowywanych linii/sieci przez
wlascicieli sieci,

e  koszty wykonania przekopéw kontrolnych pod nadzorem wiasciciela sieci,

e koszty wylgczenia linii cigglych i z gotowoscia ruchowa,

e warto§¢ zakupu i zuzytych materialdow do wykonania tymczasowych drég technologicznych wedtug potrzeb
wynikajacych z przyjetej technologii w robot,

e uporzadkowanie miejsc prowadzonych robdt i wywoz zbednych materiatow Wykonawcey na sktadowisko
Wykonawcy,

o  koszty zaprojektowania, uzgodnienia, zatwierdzenia i wykonania statej organizacji ruchu drogowego,

e przeprowadzenie pomiaréw, badan i odbioréw zgodnie z wymaganiami STWiORB,

e prace porzadkowe.
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9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej D-M.00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkéw Kontraktu i Wymagan Ogdélnych zawartych w Specyfikacji Technicznej
DM.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczego6lnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wprowadzenia i utrzymania Czasowej Organizacji Ruchu spoczywa na Wykonawcy.
Koszt wybudowania objazdéw / przejazdow i wprowadzenia organizacji ruchu obejmuje:

e  koszt zakupu i dostarczenia materiatow niezb¢dnych do wykonania robot,

e wykonanie wszelkich zabezpieczen wynikajacych z Projektu Organizacji Ruchu na czas budowy,

e opracowanie technologii robot wykonywanych w warunkach czynnego ruchu na obiekcie lub drodze poprzeczne;j,
ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

e przygotowanie terenu,

o konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikoéw, barier, oznakowania, drenazu
i konstrukcji zabezpieczajacych tymczasowa przebudowe urzadzen obcych oraz koszty zwigzane
z odszkodowaniami wyniklymi z koniecznosci niezbg¢dnych przerw w dostawie mediow,
Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
e oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowego oznakowania pionowych, poziomych, barier
1 Swiatel,

e utrzymanie ptynno$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje: usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. o odpadach (Dz.U.2001.62.628 wraz z pdzniejszymi zmianami i aktami
wykonawczymi)
2. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. Prawo zamowien publicznych (Dz.U.2004.19.177 wraz z pézniejszymi zmianami)
3. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo Ochrony Srodowiska (Dz.U.2001.62.627 wraz z pozniejszymi zmianami
i aktami wykonawczymi)
4. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U.2004.92.881 wraz z pdzniejszymi zmianami i aktami
wykonawczymi)
5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 stycznia 2002r. w sprawie systemow oceny zgodno$ci wyrobow
budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE. (Dz.U.2002.209.1779)
6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 w sprawie sposobu deklarowania wyrobé6w budowlanych
oraz sposobu ich oznaczania znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041)
7. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U.1994.89.414 wraz z p6zniejszymi zmianami)
8. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U.99.43.430).
9. Rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 305/2011 z dnia 9 marca 201lr. ustanawiajace
zharmonizowane warunki wprowadzania do obrotu wyrobow budowlanych.
Dodatkowe wytyczne wykonania robét.

e W przypadku zmiany technologii realizacji robot Wykonawca ma obowigzek uzyska¢ zgod¢ Zamawiajacego oraz

autorskiego Biura Projektéw. Dostosowanie dokumentacji do zamiennej technologii odbywac si¢ bedzie staraniem
i na koszt Wykonawcy.
e Przy wykonaniu robot nalezy przestrzega¢ warunkoéw zawartych w uzgodnieniach.
e W trakcie realizacji nalezy przestrzega¢ obowiazujacych przepisow BHP.

Wszelkie roboty ujete i pominigte w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie obowigzujace normy i przepisy.
W przypadku zmian norm i aktéw prawnych, Wykonawca jest zobowiazany do dokonania aktualizacji we wlasnym
zakresie.
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D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

R/

% D-01.01.01. Wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych drog w terenie réwninnym

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem osi

trasy oraz wyznaczeniem punktéw wysokosciowych w terenie rowninnym, dla zadania pn.:

»Przebudowa drogi gminnej nr 108017G od km 0+948,00 do km 1+003,00 wraz z przebudowg drogi wewnetrznej
od km 1+007,00 do km 1+457,00 w miejscowosci Sulicice”

Tom 1, Branza: DROGOWA

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza prowadzenia robot zwigzanych z odtworzeniem i wyznaczeniem

w terenie rOwninnym przebiegu trasy drogowej zgodnie z Dokumentacja Projektowa i obejmuje:
e wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy,
e wyznaczenie i utrwalenie reperdw roboczych,
e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
e za stabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
e odtworzenie reperow wysokosciowych w terenie,
e wykonanie pomiaréw biezacych w miar¢ postgpu robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. OkreSlenie podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy
Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami, wytycznymi i okresleniami
podanymi w STWiORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne" pkt.1.5.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne
Ogodlne wymagania dotyczace materiatdéw podano w STWiORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne" pkt. 2.

2.1.1. Materialy do wyznaczenia trasy drogowej

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy i reperéw roboczych nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub trzpienie
stalowe (stabilizacja punktow w istniejacej nawierzchni), stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m.
Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0,15-
0,20 m i dlugosci 1,5-1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac szpilki stalowe i paliki drewniane o dlugosci okoto 0,30m i $rednicy
50-80 mm. Swiadki wbijane obok palikow osiowych powinny mie¢ dhugo$é okoto 0.50 m i przekréj prostokatny.
3.SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt.3.

3.2. Sprzet do robét pomiarowych
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Do wykonania roboét konieczny jest sprzgt geodezyjny taki jak:

e teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,

e dalmierze,

o tyczki,

e laty,

e tasmy stalowe i parciane.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtownych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci
pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogé6lne
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt. 4.

4.2. Wymagania dla transportu
Transport sprzgtu geodezyjnego oraz materiatdéw potrzebnych do stabilizacji osi trasy i wyznaczenia zakresu rob6t moze
odbywac si¢ dowolnymi srodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne pkt. 5. Prace pomiarowe
powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK. Wszelkie prace pomiarowe zwigzane z realizacja

robot nalezg do obowigzkéw Wykonawcy. Roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiardéw przez Inzyniera.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodnos$ci wykonanych robdt z Dokumentacja Projektowa oraz niniejszymi
STWiORB. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktow pomiarowych (w tym punktow
referencyjnych) i ich oznaczen w czasie trwania robot, a w przypadku ich zniszczenia musza by¢ odtworzone na koszt
Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢ za stabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu

pali drewnianych lub trzpieni stalowych a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, polozonych poza granica robot
ziemnych.
e Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami gtdéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

e  Maksymalna odlegltos¢ pomigdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosié¢
500 m.

Reper roboczy nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowe;j i obiektow towarzyszacych.
Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowe;.
Rzedne repera nalezy okresli¢ z doktadnoscig do 0.4 cm/km stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperow
panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jedno-znaczne
okreslenie nazwy repera i jego rzedne;.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki
terenu 1 uksztaltowania trasy. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzgdne punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnosciag do 1 cm
w stosunku do rzgdnych okreslonych w Dokumentacji Projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢
odpowiednich pali drewnianych lub trzpieni stalowych, ktorych usunigcie dopuszczalne jest wowczas, gdy Wykonawca
robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.
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5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
Wyznaczenie przekrojoéw poprzecznych obejmuje:

e wyznaczenie krawedzi trasy,

e wyznaczenie krawedzi wykopoéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot ziemnych)

e wyznaczenie w czasie trwania robdt ziemnych zarysu (konturow) wykopdéw w przekrojach poprzecznych
(tzw. profilowanie przekrojow poprzecznych)

Powyzsze prace powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupeknienia dla poprawnego przeprowadzenia robot zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi wykopow nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki. Odlegltos¢ migdzy palikami nalezy
dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie
nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z Dokumentacja Projektows.

5.5 Trwale za stabilizowanie punktéw granicznych pasa drogowego

Po zrealizowaniu catego zadania, Wykonawca dokona trwalej stabilizacji punktéw pasa drogowego w nw. sposob.
Wznowienie granic jak i stabilizacja granic musi by¢ wykonana przez geodete uprawnianego.

W ramach zaméwienia nalezy wykonac:

e wznowienie punktow granicznych pasa drogowego po wykonaniu robot
e trwale zastabilizowanie tych punktow granicznych
e okaza¢ granice¢ wlascicielom nieruchomosci przylegajacym do pasa drogowego
e wykona¢ operat techniczny zwierajacy:
m wykaz wspotrzednych punktow granicznych pasa drogowego w obowiazujacych uktadach
m szkice wyniesienia z wymiarowaniem
m map¢ wstegowa z oznaczeniem rodzaju stabilizowanego punktu.
Podstawe prawng do wykonania powyzszych czynno$ci jest Ustawa z dn. 17.05.1989r. Prawo geodezyjne i kartograficzne
(Dz.U. Nr 30). Trwatej stabilizacji podlegaja wszystkie punkty zatamania granicy pasa drogowego oraz odcinki proste
0 max. Dtugosci do 200m. Do trwalej stabilizacji nalezy zastosowa¢ betonowe stupki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt. 6. Kontrole jakosci
prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogoélnych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. " Wymagania og6lne" pkt. 7.
e Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z wyznaczeniem i odtworzeniem trasy w terenie jest kompleksowe
wykonanie niezbe¢dnych prac geodezyjnych w wymienionym zakresie (kpl).

e Jednostka obmiarowg robot zwigzanych z odtworzeniem reperow wysokosciowych w terenie jest kilometr [km].

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiORBD-M-00.00.00. "Wymagania og6élne" pkt. 8.

Odbidr robot nastgpuje na podstawie szkicoOw i dziennikdw pomiardéw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej,
ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

8.2. Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek
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W przypadku wystapienia wad i1 usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usunigcia na wiasny koszt. Odbidr jest
mozliwy po spelnieniu wymagan okre§lonych w punkcie 6. STWiORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena obejmuje:

e roboty przygotowawcze,

e wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy,

e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

e wyznaczenie i odtworzenie reperéw roboczych,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

e wykonanie pomiaréw biezacych w miar¢ postepu robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

e za stabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace

odszukanie i ewentualne odtworzenie,

e wszystkie inne czynnosci nieuj¢te a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.
Cena 1 kilometra [km.] odtworzonego trasy reperéw wysokosciowych obejmuje:

e roboty przygotowawcze,

e nawigzanie do istniejgcej osnowy,

e wyznaczenie wysoko$ci istniejacych reperow,

e przeniesienie wysokosci repera.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

o Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych

e Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, 1978

o Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983

o Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979

e  Wytyczne techniczne G- Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983 . 3.1.

e  Wytyczne techniczne G-Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983 . 3.2.

o Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

Dodatkowe wytyczne wykonania robét.

e W przypadku zmiany technologii realizacji robot Wykonawca ma obowiazek uzyskac¢ zgodg Zamawiajacego oraz
autorskiego Biura Projektow. Dostosowanie dokumentacji do zamiennej technologii odbywac¢ si¢ bedzie stara-
niem i na koszt Wykonawcy.

e Przy wykonaniu robot nalezy przestrzega¢ warunkoéw zawartych w uzgodnieniach.

e W trakcie realizacji nalezy przestrzega¢ obowiazujacych przepisow BHP.

Wszelkie roboty ujete i pominigte w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie obowigzujace normy i przepisy.
W przypadku zmian norm i aktéw prawnych, Wykonawca jest zobowiazany do dokonania aktualizacji we wlasnym
zaKresie.
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< D-01.02.02. Zdjecie warstwy humusu lub/i darniny

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy
humusu, dla zadania pn.: ,,Przebudowa drogi gminnej nr 108017G od km 0+948,00 do km 1+003,00 wraz z
przebudowa drogi wewnetrznej od km 1+007,00 do km 1+457,00 w miejscowoSci Sulicice”

Tom 1, Branza: DROGOWA

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg prowadzenia robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu zgodnie

z Dokumentacja Projektowa.

1.4. OkreSlenie podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogo6lne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" p. 1.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu
Przy robotach zwigzanych z usunigciem humusu nalezy stosowac:

e  rowniarki,

e spycharki,

e lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe
wykonanie robot sprz¢tem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

e  koparki i samochody samowytadowcze, lub inny sprze¢t zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt4.

4.2. Transport humusu
Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym.
Wybor srodka transportu zalezy od odleglosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 5.
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5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwe humusu nalezy zdja¢ spycharkami z powierzchni calego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w Dokumentacji Projektowej lub wskazanych przez Inzyniera. Humus nalezy zdjaé¢ na peing glebokos¢ jego
zalegania, ktora jest okreslona w Dokumentacji Projektowej lub wskazana na roboczo przez Inzyniera, wedtug faktycznego
stanu wystepowania. Nadmiar zdjetego humusu nalezy sktadowa¢ po uzgodnieniu z Inwestorem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu
Sprawdzenie jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci usunigcia humusu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu jest metr kwadratowy m2/m3.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Roboty zwigzane ze zdjeciem humusu podlegaja odbiorowi rob6t zanikajacych ulegajacych zakryciu na zasadach podanych
w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogo6lne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne zasady dotyczace podstaw platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" p. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 metra kwadratowego/lub metra szesciennego wykonania zdj¢cia humusu obejmuje:

e roboty przygotowawcze,

e oznakowanie robot,

e  koszt zapewnienia niezb¢dnych czynnikow produkc;ji,

e zdjecie humusu na petna glgbokos¢ jego zalegania,

e  wywo6z humusu na odktad Iub utylizacj¢ nadmiaru ( po uzgodnieniu z Inwestorem),

e odwodnienie terenu po od humusowaniu,

e zabezpieczenie powierzchni po zdjeciu humusu przed negatywnymi skutkami czynnikéw atmosferycznych,
mechanicznych, itp..

e przewiezienie na plac sktadowy w obrebie budowy wraz z kosztami pozyskania, utrzymania i likwidacji
sktadowiska w celu odwiezienia poza teren budowy humusu,

e  koszt utrzymania czystosci na przylegajacych drogach,

e przeprowadzenie pomiaroéw i badan wymaganych w STWiORB,

e wszystkie inne czynnosci nieujgte a konieczne do wykonania w ramach niniejszej STWiORB. Nadmiar zdj¢tego
humusu zagospodarowaé ( po uzgodnieniu z Inwestorem),

e Koszty wynikajace z ustalenia miejsca odktadow i rekultywacji ponosi Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628) z pdzniejszymi zmianami.
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2. Rozporzadzeniem Ministra Srodowiska z dnia 21 kwietnia 2006 r. w sprawie listy rodzajow odpadow, ktore posiadacz
odpadéw moze przekazywac osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym niebgdacym przedsigbiorcami oraz
dopuszczalnych metod ich odzysku (Dz. U. Nr 75,poz. 527).

Dodatkowe wytyczne wykonania robét.

e W przypadku zmiany technologii realizacji robot Wykonawca ma obowigzek uzyska¢ zgod¢ Zamawiajacego oraz
autorskiego Biura Projektow. Dostosowanie dokumentacji do zamiennej technologii odbywac¢ si¢ bedzie stara-
niem i na koszt Wykonawcy.

e Przy wykonaniu robot nalezy przestrzega¢ warunkoéw zawartych w uzgodnieniach.

e W trakcie realizacji nalezy przestrzega¢ obowiazujacych przepisow BHP.

Wszelkie roboty ujete i pominigte w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie obowigzujace normy i przepisy.
W przypadku zmian norm i aktéw prawnych, Wykonawca jest zobowiazany do dokonania aktualizacji we wlasnym
zaKkresie.
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¢ D-01.02.04. Rozbiérki elementow drég

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbiorka elementow
drog, dla zadania pn. ,,Przebudowa drogi gminnej nr 108017G od km 0+948,00 do km 1+003,00 wraz z przebudowa
drogi wewnetrznej od km 1+007,00 do km 1+457,00 w miejscowosci Sulicice”

Tom 1, Branza: DROGOWA

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Roboty rozbiorkowe obejmujg ponizszy zakres:

e rozebranie istniejgcych kraweznikow/obrzez betonowych na tawie betonowe;j ,

e rozebrane podbudowy z kruszywa,

e rozebranie nawierzchni z mieszanek mineralno - bitumicznych,

e rozebranie nawierzchni z kostki betonowej, kamiennej, z ptytek chodnikowych, z trylinki,
e rozebranie stupkéw (masztéw) do znakéw drogowych,

e zdjecie tarcz (tablic) znakoéw drogowych,

e rozebranie oraz odbudowa ogrodzen,

e rozebranie istniejgcego przystanku,

e Rozebranie oraz odbudowa stupkéw kamiennych hektometrowych.

1.4. Okreslenie podstawowe
Okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w STWiORB D-M-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt i ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i zaleceniami Inzyniera Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania
ogolne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Do wykonania robot zwiazanych z rozbiorka elementéw drog nalezy stosowac:

e szpadle,

e lopaty,

e kilofy,

e spycharki,
e  koparki,

e frezarki,

e zrywarki przyczepne,
o ladowarki,
e miloty pneumatyczne,
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e pila tarczowa,
e samochody samowytadowcze.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dla transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 4.

4.2. Wymagania dla transportu
Materialy pochodzace z rozbiorki powinny by¢ usunigte z placu budowy zaraz po zakonczeniu robot rozbiorkowych.

Materiat z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny
spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiarow
fadunku i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt. 5.

5.2. Wykonanie robdt rozbiérkowych

Wszystkie materialy z rozbiorek obejmujace elementy i urzadzenia organizacji ruchu nadajace si¢ do ponownego
wykorzystania nalezy, w porozumieniu z Inzynierem przekaza¢ Zamawiajacemu. Materialy z rozbiorek ogrodzen z przgset
przeznaczone sa do ponownego wbudowania i nalezy je skladowac poza terenem budowy w trakcie jej trwania. Koszty
transportu i sktadowania ponosi Wykonawca. Pozostale materiaty, ktdére powstaty z rozbidrek elementy i urzadzen
organizacji ruchu i nie nadajg si¢ do ponownego wykorzystania oraz materialy z pozostalych rozbiérek sa wlasnoscia
Wykonawcy 1 winny by¢ zagospodarowane lub zutylizowane zgodnie z przepisami o ochronie srodowiska [1, 2]. Transport
materiatu pozostaje w gestii Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady ogolne kontroli jakosci robot
Zasady ogdlne kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt. 6.

6.2. Kontrola jakos$ci robdt rozbiéorkowych

Sprawdzenie jakosci robdt polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robdt rozbidrkowych oraz stopnia
uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdérnego wykorzystania. Zageszczenie gruntu wypetniajacego doty
po usunietych elementach nawierzchni drég i chodnikow powinno spelnia¢ wymagania okre§lone w punkcie 5.2.

7.0BMIAR ROBOT
7.1.0golne zasady obmiaru robdt
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00. " Wymagania og6lne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementéw drog i inne jest:

e dla nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych - metr kwadratowy [m2],

e dla podbudowy z kruszywa - metr kwadratowy [m2],

e dla stupkéw do znakow drogowych - sztuka [szt.],

e dlatarcz i tablic znakow drogowych - sztuka [szt.],

e dla kraweznikdéw/obrzezy betonowych/kamiennych - metr [m],

e dla nawierzchni z kostki brukowej, betonowej , kamiennej, z trylinki, z ptytek chodnikowych j - metr kwadratowy
[m2].

e dla ogrodzen jest- metr biezacy [mb] / metr kwadratowy[m2]

e dla przystanku osobowego-kpl

e dlarozbiorki stupkéw kamiennych wraz z ponownym wbudowaniem - szt
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e remont ist. studni p.pozarowych-kpl

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Roboty zwigzane ze zdjeciem humusu podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych ulegajacych zakryciu na zasadach podanych
w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogo6lne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" p. 9.
Platnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ceny winny obejmowac pozyskanie utrzymanie i likwidacj¢ sktadowisk, koszty utylizacji zgodnie z prawem ochrony
srodowiska o ile materialty nie beda nadawaty si¢ do ponownego wbudowania oraz koszty zastosowania materialow
1 sprz¢tu pomocniczego koniecznych do prawidtowego wykonania robdt zgodnie z przyjeta technologia wykonania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628) z pdzniejszymi zmianami.

2. Rozporzadzeniem Ministra Srodowiska z dnia 21 kwietnia 2006 r. w sprawie listy rodzajow odpadow, ktore posiadacz
odpadow moze przekazywaé osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym niebgdacym przedsigbiorcami oraz
dopuszczalnych metod ich odzysku (Dz. U. Nr 75, poz. 527).

Dodatkowe wytyczne wykonania robét.
W przypadku zmiany technologii realizacji robot Wykonawca ma obowigzek uzyska¢ zgode Zamawiajacego oraz
autorskiego Biura Projektow. Dostosowanie dokumentacji do zamiennej technologii odbywacé si¢ bedzie staraniem i na
koszt Wykonawcy.

e  Przy wykonaniu robot nalezy przestrzega¢ warunkoéw zawartych w uzgodnieniach.

e W trakcie realizacji nalezy przestrzega¢ obowiazujacych przepisow BHP.

Wszelkie roboty ujete i pominigte w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie obowigzujace normy i przepisy.
W przypadku zmian norm i aktéw prawnych, Wykonawca jest zobowiazany do dokonania aktualizacji we wlasnym
zakresie.
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<+ D-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE
+ D-02.01.01. Wykonanie wykopéw

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopoéw w gruntach nieskalistych, dla
zadania pn. ,,Przebudowa drogi gminnej nr 108017G od km 0+948,00 do km 1+003,00 wraz z przebudowa drogi
wewnetrznej od km 1+007,00 do km 1+457,00 w miejscowosci Sulicice”

Tom 1, Branza: DROGOWA

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot ujetvch w STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza prowadzenia roboét ziemnych w czasie budowy drogi i obejmuja
wykonanie wykopow, zgodnie z zakresem Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaty podane w STWiORB D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1 Wymagania ogdélne
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w STWiORB D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogé6lne
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okre§lono w STWiORB D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 5.

5.2. Zasady prowadzenia robot

Ogodlne zasady prowadzenia rob6t podano w STWiORB D-02.00.01 pkt 5.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypoéw
byly odspajane oddzielnie, w sposdb uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

Uwaga! Przy wykonywaniu wykopoéw moze wystapi¢ konieczno$¢ obnizenia poziomu wody gruntowej lub
wypompowywania wody z wykopow. W takim przypadku wszystkie konieczne roboty zwigzane z odprowadzeniem
wody oraz zwiazane z doprowadzeniem podloza nasypu oraz podloza konstrukecji jezdni do wymaganych
parametrow nalezy wykona¢ na koszt Wykonawcy.

Miejsca odktadéw mas ziemnych ustala swoim staraniem Wykonawca i musi by¢ ono zaakceptowane przez Inzyniera.
Koszty wynikajace z ustalenia miejsca odktadéw oraz wykonania rekultywacji ponosi Wykonawca.
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5.3 Wymagania dotyczace zageszczenia i nosnosci gruntu
Zageszczenie gruntu w wykopach 1 miejscach zerowych robdt ziemnych powinno spelnia¢ wymagania, dotyczace
minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Minimalna wartos¢ | dla:

Strefa korpusu autostrad i drog innych drog
ekspresowych kategoria ruchu kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o grubosci 20cm | 1,03 1,00 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od

p ) &
powierzchni robét ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaznika zaggszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is, podanych w tablicy 1.
Jezeli wartosci wskaznika zaggszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie zaggszczanie
gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych
warto$ci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sg okreslone w SST, proponuje Wykonawca
i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.
Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no$no$¢ warstwy gruntu na powierzchni robdt ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego
modutu odksztalcenia E2 zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

e dogesci¢ podloze tak, aby powyzsze wymagania zostaly spetnione,

e wykona¢ doziarnienie gruntu po przez uzupetnienie krzywej uziarnienia brakujaca grupa frakcji, w celu uzy-skania

wymaganych parametrow,
o ulozenie geowldkniny separacyjno-wzmacniajace,
e wykonanie warstwy 25 cm stabilizacji o wytrzymatosci Rm=2,5MPa z zastosowaniem spoiwa hydraulicznego.

Przedstawione parametry E2 oraz Is na rysunku 1 odnosza si¢ dla gruntéw nie ulepszonych spoiwami hydraulicznymi.
W przypadku doprowadzenia gruntéw z grupy nosnosci innej niz G1 do wymagane grupy nosnosci po przez wykonanie
podtoza z gruntéw ulepszonych spoiwami hydraulicznymi wymagane jest okreslenie wskaznika zageszczenia Is=1,0
w warstwie ulepszone podioza.

5.4. Ruch budowlany
Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzgdnych
robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych
te czynno$¢ budowlana. Moze odbywaé si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazddéw, ktore nie spowoduja uszkodzen
powierzchni korpusu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB D-02.00.01 pkt. 6.1.

6.2. Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopoéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w Dokumentacji

Projektowej i STWiORB. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na:
e  sposéOb odspajania gruntdw nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
e zapewnienie statecznosci skarp,
e odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu,
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e doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
e zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w punkcie 5.3.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-02.00.01 pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z wykonaniem wykopow jest metr szeScienny [m3].

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 pkt. 8

8.2. Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek
W przypadku wystgpienia wad i usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usuni¢cia na wilasny koszt. Odbior jest
mozliwy po spetnieniu wymagan okreslonych w punkcie 6. STWiORB.

9. PODSTAWA PELATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne dotyczace platnosci
Ustalenia ogolne dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 metra sze$ciennego [m ] wykonania wykopow obejmuje:
e prace pomiarowe i przygotowawcze,
e oznakowanie robot,
e zakup dostarczenie i skltadowanie materiatow przeznaczonych do wykonania wzmocnienia lub ulepszenia
gruntow,
e przygotowanie materialow,
e ewentualng ceng ulepszenia gruntu wraz z ceng uzytego spoiwa i materiatu doziarniajacego,

e  koszt zapewnienia niezbgdnych czynnikéw produkcii,

e wykonanie wykopow,

e zaladunek i transport urobku na odktad,

e  koszt pozyskania, utrzymania i likwidacji sktadowisk,

e wykonanie i rozebranie ew. umocnien,

e profilowanie dna wykopu, skarp zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

e  koszt zabezpieczenia dna wykopu przed negatywnymi skutkami czynnikow atmosferycznych, mechanicznych itp.,

e zageszczenie powierzchni wykopu do wielko$ci podanej w STWiORB,

e koszt zabezpieczenia skarp wykopoéw przed rozmywaniem na czas prowadzenia wszystkich roboét, do czasu
zastabilizowania skarp (ukorzenienia traw),

e  monitoring wod gruntowych,

e odwodnienie wykopu na czas jego wykonania wraz z niezb¢dnymi urzadzeniami w dostosowaniu do warunkow
na terenie budowy,

e przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w STWiORB,

e  koszt wykonania, utrzymania oraz pozniejszej rozbiorki drog technologicznych,

e  koszt utrzymania czystosci na drogach w zwiazku z transportem gruntu,

e  koszt uporzadkowania i rekultywacji terenu,

e nadzor saperski oraz archeologiczny,

e doprowadzenie okolicznego terenu do stanu sprzed wykonywania robot.
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e  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

e podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

e koszt nadzoru specjalistycznego petlnionego przez wilascicieli instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen pod-
ziemnych,

e  koszty zapewnienia wymaganych ubezpieczen,

e  koszty utrzymania ciaglosci dostawy mediow,

e  koszty urzadzenia i utrzymania zaplecza Wykonawcy,

e wszelkie niewymienione a konieczne do wykonania zadania roboty, materialy i urzadzenia,

e wykonanie zakresu niniejszej specyfikacji objgte jest ryczattem i wykonany obmiar nie moze spowodowaé
zwigkszenia ceny.

9.3. Potracenia
Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane przez Wykonawce z dochowaniem maksymalnej starannosci i jakosci, bez

przekraczania jakichkolwiek warto$ci dopuszczalnych okreslonych przez niniejsza specyfikacje. W sporadycznych
przypadkach, w razie niedotrzymania wartosci dopuszczalnych:

a) rownosci,

b) spadkow,

c) grubosci warstwy wzmacniajacej lub ulepszonego gruntu w zakresie nie powodujagcym istotnego pogorszenia
wlasciwosci wykonanego nasypu Zamawiajacy moze wyrazi¢ zgod¢ na odebranie robdt przy jednoczesnym potraceniu
kwoty zaptaty za t¢ cz¢$¢, gdzie wystepuje przekroczenie wartosci dopuszczalnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

Inne dokumenty

2. Instrukcja badan podloza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.

3. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

4. Wytyczne wzmacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.

Dodatkowe wytyczne wykonania robét.
e W przypadku zmiany technologii realizacji robot Wykonawca ma obowiazek uzyskac¢ zgodg Zamawiajacego oraz
autorskiego Biura Projektow. Dostosowanie dokumentacji do zamiennej technologii odbywac si¢ bedzie staraniem
i na koszt Wykonawcy.
e  Przy wykonaniu robot nalezy przestrzega¢ warunkoéw zawartych w uzgodnieniach.
e W trakcie realizacji nalezy przestrzega¢ obowiazujacych przepisow BHP.

Wszelkie roboty ujete i pominigte w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie obowigzujace normy i przepisy.
W przypadku zmian norm i aktéw prawnych, Wykonawca jest zobowiazany do dokonania aktualizacji we wlasnym
zaKkresie.
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% D-02.03.01. Wykonanie nasypow

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiagzanych z budowa nasypow,
dla zadania pn. : ,,Przebudowa drogi gminnej nr 108017G od km 0+948,00 do km 1+003,00 wraz z przebudowa drogi
wewnetrznej od km 1+007,00 do km 1+457,00 w miejscowosci Sulicice”

Tom 1, Branza: DROGOWA

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot ujetych w STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza wykonania nasypu zgodnie z zakresem w Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Wszystkie okre$lenia - sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w STWiORB D-02.00.01. "Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-02.00.01. "Wymagania ogdlne" pkt.1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-02.00.01 pkt. 2.

2.2. Grunty i materialy do nasypow
Grunty i materialy dopuszczone do budowy nasypdéw powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania: Grunty i materiaty do

budowy nasypdéw podaje tablica 1.
Grunty 1 materialy dopuszczone do budowy nasypow powinny spelnia¢ wymagania okreslone w PN-S-
02205 :1998 [4].
Grunty 1 materialy do budowy nasypow podaje tablica 1.

Tablica 1. Przydatno$¢ gruntow do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S-02205 :1998 [4].

p . _— Przydatne Tresc
A— KRS z zastrzezeniami zastrzezenia

1. Rozdrobnione grunty ] .
\Tgr(sl:’\-l,'lc skaliste twarde oraz E’Egl 12 ?‘r:',n\gq%r;nuc

e .. . | grunty kamieniste, 1. Rozdrobnione grunty . i
'smtr?v W ponizej zwictrzelinowe, skaliste miekkie “y})c{nllonc gruntem lub
/ . rumosze 1 otoczaki e e

przemarzania drobnoziarnistym

2. Zwiry 1 pospoiki,
e’ o
30\];?;;3,%;:?05 i’srcdnio 2. Zwietrzeliny 1 rumosze gdy beda wbudowane w

1 drobnoziarniste, liniaste micjsca suche lub
naturalne 1 famane 3. Piaski pylaste, piaski | zabezpieczone od wod

4. Piaski gliniaste z gliniaste, pyly piaszczyste 1 | gruntowych 1

domieszka frakcji pyly powierzchniowych
zwirowo-kamieniste)

(morenowe) o 4. Piaski prochniczne, z do nasypow nie wyzszych
wskazmku wyjatkiem pylastych niz 3 m, zabezpieczonych
roznoziarnistosci U215 | piaskow prochnicznych przed zawilgoceniem
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5. Zuzle wiclkopieccowe
1 inne metalurgiczne ze
starych zwalow
(powyzcj 5 lat)

. Lupki przywegglowe
grz&Pnl.onc ) )

. Wysiewki kamicnne
o zawartosci frakcji
lowej ponizej 2%

Si_Glinylpiaszczys!c‘ gliny i
in aste oraz innc o
\g"L <y fg; Yo

w micjscach suchych lub
przejsciowo
zawilgoconych

6. Gliny piaszczyste
zwigzle, gliny zwigzle i
gliny pylaste zwigzle oraz
Innc grunty o granicy
plynnosci wy od 35 do 60%

do nasypow nic wyzszych
niz 3 m: zabezpieczonych
przed zawilgoceniem [ub
po ulepszeniu spoiwami

7. Wysiewki kamienne

gdy zwierciadlo wody
gruntowej znajduje si¢ na

liniaste o zawartosci lebokosci wickszej od
cji ilowej ponad 2% Eapilamoéci bierne)
gruntu podioza
8. Zuzle wiclkopiccowe 1 o ograniczonej podatnosci
innc metalurgiczne z na rozpad - laczne straty
nowego studzenia (do 5 lat) | masy do 5%

9. Holupki przyweglowe
nicprzepalone

gdy wolne przestrzenic
zostang wypelnione
materialem
drobnoziarnistym

10. Popioly lotne 1
mieszaniny popiolowo-
zuzlowe

gdy zalegaja w micjscach
suchych?u{) s3 izolowane
od wody

1. Zwiry1 k1 gliniaste
g. Piasll?; p;"&ss]::i gliniaste

Pyly piaszczyste i pyly

1. Zwiry i pospotki 4. Gliny o granic .
gn:c[:!l:si:l grubo i g?;nnozci E‘?iicjsi'cj niz o cp;‘;;;“i:‘:‘;‘;“ ———
ziamniste & l\/r;icszam'ny iolowo- | SPowami, takimi jak:
Na gome 3. lolupki przyweglowe | 7,71owe 7 wqgraop ccm_c;*\t: TR —
warstwy przepalone ZAWICTJJCe | kamicnne POPILY T
nasypow w "m‘::gl niz 15% ziam 6i Wysiewki kamienne
strefie 3 iniaste o zawartosci
. szych od 0,075 mm il
przemarzania 4.§{ysi ewki kamienne kcji ilowej >2% —
0 uzimrnientu 7. Zuzle wiclkopiccowe i fobnoziarmste 1
odpowiadajg- : : nicrozpadowe: straty
cyri;no pospéﬁom lub wne cectilengicane masy do 1%
zwirom

8. Piaski drobnoziarniste

o wskazniku nosnosci

W wykopach 1 gdy sg ulepszane
micjscac : . Grunty watpliwe 1 spoiwami (cementem,
zerowych do Grunty niewysadzinowe wysadzinowe wapnem, aktywnymi
glebokosci popiolami itp.)
przemarzania

3.SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania og6lne dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M-02.00.01. pkt. 3.

3.2. Dobér sprzetu zageszczajacego

W tablicy 2 podano, dla réznych rodzajow gruntow, orientacyjne dane przy doborze sprzgtu zaggszczajacego. Sprzet
do zageszczania powinien by¢ zatwierdzony przez Inzyniera. Rodzaj sprzetu zageszczajacego oraz ilo$é jego przejsc
po jednym §ladzie na zaggszczanej warstwie musi by¢ dobrana na poletku doswiadczalnym.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajacego
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Rodzaje urzadzen Rodzaje gruntu
zageszczajacych niespoiste: piaski, zwiry, | spoiste: pyly, gliny, ity gruboziamiste
pospolki i kamieniste
grubosé liczba grubosé liczba grubosé liczba
warstwy [m] [ przejsc warstwy przejsé warstwy przejsé
fpen [m] n e [m] e
Walce statyczne gladkie* 0,1do 0,2 4do8 0,1do 0,2 4do8 0,2do 0,3 4do8
Walce statyczne ogumione* 0,2do 0,5 6do8 0,2do04| 6do10 - -
Walce wibracyjne gladkie** 0,4do 0,7 4do8 0,2do04 3do4 0,3do 0,6 3do5
Walce wibracyjne okotkowane ** 0,3do 0,6 3do6 02do04| 6do10 [(0,2do04| 6do10
Zageszczarki wibracyjne** 0,3do 0,5 4do8 - - 0,2 do0,5 4do 8
Ubijaki szybkouderzajace 02do04 2do4 0,1do 0,3 3do5 02do04 3do4
— . 4 do 10 3do6 3do6
Ubljaki o masie od 1 do 10 Mg zrzu-\ , 4 4, 8 o | uderzen w | 1,0 do 4,0 | uderzen w | 1,0 do 5,0 | uderzen w
cane z wysokosciod 5do 10 m
punkt punkt punkt

*) Walce statyczne sa malo przydatne w gruntach kamienistych
**)Wibracyjnie nalezy zageszczac¢ warstwy grubosci >15 cm, ciensze warstwy nalezy zageszczac statycznie.
***) Wartosci orientacyjne, wlasciwe nalezy ustali¢ na odcinku doswiadczalnym.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dla transportu podano w STWiORB D-M-02.00.01. pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robdt
Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M-02.00.01. pkt. 5.

5.2. Dokop
5.2.1. Miejsce dokopu

Miejsce dokopu ma zapewni¢ Wykonawca i musi by¢ ono zaakceptowane przez Inzyniera. Miejsce dokopu powinno by¢
tak dobrane, zeby zapewni¢ przew6z lub przemieszczanie gruntu na jak najkrotszych odlegtosciach. O ile to mozliwe,
transport gruntu powinien odbywac si¢ w poziomie lub zgodnie ze spadkiem terenu.

5.2.2. Zasady prowadzenia robét w dokopie

Pozyskiwanie gruntu z dokopu moze rozpocza¢ si¢ dopiero po pobraniu probek i zbadaniu przydatno$ci zalegajacego gruntu
do budowy nasypow. Gleboko$¢ na jaka nalezy oceni¢ przydatno$¢ gruntu powinna by¢ dostosowana do zakresu prac.
Grunty nieprzydatne do budowy nasypow nie powinny by¢ odspajane, chyba ze wymaga tego dostep do gruntu
przeznaczonego do przewiezienia z dokopu w nasyp. Odspojone przez Wykonawce grunty nieprzydatne powinny by¢
wbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskania.

5.3. Wykonanie nasypow
5.3.1. Przygotowanie podloza w obre¢bie podstawy nasypu

Przed przystapieniem do budowy nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakonczy¢ roboty przygotowawcze, okreslone
w STWiORB D-01.00.00. ,,Roboty przygotowawcze".

5.3.1.1. Zaggszczenie gruntéw w podlozu nasypoéw

Wykonawca powinien skontrolowa¢ wskaznik zageszczenia oraz no$nos¢ gruntow rodzimych, zalegajacych w strefie
podtoza nasypu, do glebokosci 0,5 m od powierzchni terenu. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia gruntow podtoza
oraz wartos$ci wtornego modutu E2 przedstawiono na rysunku 1.

Rys. 1. Wymagane warto$ci zaggszczenia oraz no$nosci podtoza gruntowego w zaleznos$ci od kategorii ruchu
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oraz rodzaju gruntu podtoza.
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Warto$¢ wskaznika zageszczenia oraz warto$ci modulu wtérnego E2 nalezy przyjmowac zgodnie z rysunkiem 1. Wartos$ci
Is oraz E2 dla podtoza pod nasyp przyjmuje si¢ zgodnie z parametrami jak dla warstwy w ktorej podtoze wystapi (np. dla
drogi o ruchu cigzkim w przypadku wykonywania nasypu o glebokosci 1,0m od powierzchni robdt ziemnych, w podtozu
wystepuja grunty niespoiste wowczas dla podtoza nalezy przyja¢ parametry Is>1,0 oraz E2>60 MPa).
Jezeli warto$¢ wskaznika zaggszczenia oraz nosnosci jest mniejsza niz okreslono na rysunku 1, Wykonawca musi
zastosowac odpowiednie zabiegi umozliwiajace uzyskanie wymaganych parametrow np. poprzez zastosowanie.:
dogescic¢ podtoze tak, aby powyzsze wymagania zostaty spetnione,
wykonanie doziarnienie gruntu poprzez uzupehlienie krzywej uziarnienia brakujaca grupa frakcji, w celu uzyskania
wymaganych parametrow,
— ulozenie geowldkniny separacyjno-wzmacniajace,

— wykonanie warstwy ulepszonego podtoza Rm=1,5MPa o grubosci 15 cm.

Proponowana technologia musi by¢ zatwierdzona przez Inzyniera.

Przedstawione parametry E2 oraz Is na rysunku 1 odnosza si¢ dla gruntéw nie ulepszonych spoiwami hydraulicznymi.
W przypadku gruntow ulepszonych spoiwami wymagane jest okreslenie wskaznika zageszczenia Is=1,0 w warstwie
ulepszonego podtoza nawierzchni.

5.3.1.2. Spulchnienie gruntéw w podlozu nasypow

Jezeli nasyp ma by¢ budowany na powierzchni skaty lub na innej gladkiej powierzchni, to przed przystapieniem do budowy
nasypu powinna ona by¢ rozdrobniona lub spulchniona na glgbokos¢ co najmniej 15 cm, w celu poprawy jej powiazania z
podstawa nasypu.

5.3.2. Wybér gruntéw i materialéw do wykonania nasypow
Wybér gruntdow i materialdow do wykonania nasypéw powinien by¢ dokonany z uwzglednieniem zasad podanych
w punkcie 2.

5.3.3. Zasady wykonania nasypow

5.3.3.1.0géIne zasady wykonywania nasypéw

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podiuznego, ktére okreslono
w Dokumentacji Projektowej, z uwzglednieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawczasu przez Inzyniera.

W celu zapewnienia stateczno$ci nasypu i jego rOwnomiernego osiadania nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

a) Nasypy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa, z gruntow okreslonych w tabeli 1 z uwzglednieniem gl¢bokosci
wbudowania w korpus i strefy przemarzania gruntu. Nasypy powinny by¢ wznoszone rownomiernie na catej szerokosci.
b) Grubo$¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zalezno$ci od rodzaju gruntu i sprzgtu
uzywanego do zaggszczania. Przystgpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastgpi¢ dopiero
po stwierdzeniu przez Inzyniera prawidlowego wykonania warstwy poprzednie;j.
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¢) Grunty o réznych wiasciwosciach nalezy wbudowywaé w oddzielnych warstwach, o jednakowej grubosci na calej
szerokosci nasypu. Grunty spoiste nalezy wbudowywac w dolne, a grunty niespoiste w gérne warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbudowywac poziomo, a warstwy gruntu malo przepuszczalnego ze spadkiem
gbrnej powierzchni okoto 4% + 1%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie plaskim spadek powinien by¢ obustronny, gdy
nasyp jest budowany na zboczu spadek powinien by¢ jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztaltowanie
powierzchni warstwy powinno uniemozliwiaé¢ lokalne gromadzenie si¢ wody.

e) Goérna warstwe nasypu, o grubosci co najmniej 0,5 m nalezy wykona¢ z gruntow niewysadzinowych, o wskazniku
wodoprzepuszczalnosci k10 > 6 x 10-5 m/s i wskazniku réznoziarnistosci U > 5. Jezeli Wykonawca nie dysponuje gruntem
o takich wlasciwosciach, Inzynier moze wyrazi¢ zgodg¢ na ulepszenie gornej warstwy nasypu poprzez stabilizacje
cementem. W takim przypadku jest konieczne sprawdzenie warunku nosnosci i mrozoodpornosci konstrukceji nawierzchni
i wprowadzenie korekty, polegajacej na rozbudowaniu podbudowy pomocnicze;.

f) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ bezzwlocznie wbudowany w nasyp. Inzynier moze dopuscié
czasowe skladowanie gruntu, pod warunkiem jego zabezpieczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.3.2. Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Wykonywanie nasypow nalezy przerwac, jezeli wilgotno$¢ gruntu przekracza warto§¢ dopuszczalna, to znaczy jest wigksza
od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 2% od wilgotnosci optymalnej. Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgo-conego
nie wolno uktada¢ nastgpnej warstwy gruntu. Osuszenie mozna przeprowadzi¢ w sposob mechaniczny lub chemiczny,
poprzez wymieszanie z wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem, poszczegoélne jego warstwy oraz korona nasypu po
zakonczeniu robot ziemnych powinny by¢ rowne i mie¢ spadki potrzebne do prawidlowego odwodnienia, wedtlug pkt
5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawiaé nie zageszczonej warstwy do dnia nastgpnego. Jezeli warstwa gruntu
niezageszczonego ulegla przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej i zagesci¢ w czasie zaakceptowanym
przez Inzyniera, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usuni¢cie wadliwej warstwy.

5.3.3.3. Wykonywanie nasypow w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w temperaturze przy ktorej nie jest mozliwe osiagnigcie w nasypie
wymaganego wskaznika zaggszczenia gruntow.

Niedopuszczalne jest wbudowywanie kolejnych warstw nasypu na zamarznigtym korpusie.

Po odmarznigciu juz wykonanych warstw lub podtoza nalezy wykona¢ ponownie badania nosnosci i zageszczenia na
gleboko$¢ nie mniejsza niz 50 cm.

W razie konieczno$ci przerwania robdt ziemnych na okres zimy Wykonawca musi zabezpieczy¢ na wiasny koszt wykonane
juz i odebrane roboty lub przed ponownym rozpoczgciem robot ostatnig, zamarznigta warstwe o grubosci minimum 50 cm
wzruszy¢, osuszy¢ i ponownie zagesci¢. Nie dopuszcza si¢ wbudowania w nasyp gruntow zamarznigtych lub gruntéw
przemieszanych ze $niegiem lub lodem.

W czasie duzych opadow $niegu wykonywanie nasypow powinno by¢ przerwane. Przed wznowieniem prac nalezy usunac
$nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezaggszczonego gruntu zamarzta, to nie nalezy jej przed rozmarzni¢gciem i osuszeniem zaggszczaé ani
uktada¢ na niej nastgpnych warstw.

5.3.4. Zageszczenie gruntu

5.3.4.1. Ogolne zasady zageszczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej rozlozeniu, powinna by¢ zageszczona z zastosowaniem sprzetu odpowiedniego
dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow. Roztozone warstwy gruntu nalezy zaggszcza¢ od krawedzi
nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2. Grubo$¢ warstwy
Grubo$¢ warstwy zageszczonego gruntu oraz liczbe przej$¢ maszyny zageszczajacej zaleca si¢ okresli¢ doswiadczalnie
dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny.
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Orientacyjne warto$ci, dotyczace grubosci warstw réznych gruntow oraz liczby przejazdow réznych maszyn
do zageszczania podano w punkcie 3.

5.3.4.3. Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotno$¢ gruntu w czasie zagegszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej, z tolerancja:
a) w gruntach niespoistych +2 %

b) w gruntach malo i $rednio spoistych +0 %, -2 %

5.3.4.4. Wymagania dotyczace zageszczania

Zgeszczenie warstwy nalezy okresla¢ za pomoca oznaczenia wskaznika zageszczenia Is. Wskaznik zagegszczenia gruntow
w nasypach, okreslony wedtug normy BN-77/8931-12 [4] lub wyznaczony z badan metoda ptyty dynamicznej, powinien
na calej szerokosci korpusu spetnia¢ wymagania podane rysunku 2.
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Rys. 2. Wymagane wartosci zageszczenia gruntéw w nasypach.

Dopuszcza si¢ stosowanie plyty obciazonej dynamicznie po odpowiednim skorelowaniu sprzgtu do danego rodzaju
materiatu/gruntu.

Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to Wykonawca powinien spulchnié
warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotno$ci optymalnej i powtdrnie zagescié. Jezeli powtdrne zaggszczenie nie spowoduje
uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia, Wykonawca musi na wlasny koszt usuna¢ warstwe i wbudowac nowy
material, o ile Inzynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidlowego zaggszczenia warstwy. Wykonawca moze
przedstawi¢ Inzynierowi do zaakceptowania inng metod¢ doprowadzenia warstwy gruntu do wymaganych wlasciwosci.

5.3.4.5. Probne zageszczenie

W celu zatwierdzenia proponowanej technologii budowy nasypdw, na polecenie Inzyniera nalezy wykonaé poletko
doswiadczalne. Poletko doswiadczalne dla probnego zageszczenia gruntu o minimalnej powierzchni 300 m2, powinno by¢
wykonane na terenie oczyszczonym z gleby, na ktorym uklada si¢ grunt czterema pasmami o szerokosci od 3,5 do 4,5m
kazde. Poszczegolne warstwy uktadanego gruntu powinny mie¢ w kazdym pasie inng grubo$¢ z tym, ze wszystkie musza
mieéci¢ si¢ w granicach wiasciwych dla danego sprze¢tu zaggszczajacego. Wilgotno$¢é gruntu powinna byé réwna
optymalnej z tolerancja podang w p. 5.3.4.3. Grunt utozony na poletku wedhug podanej wyzej zasady powinien by¢
nastgpnie zaggszczony, a po kazdej serii przej$¢ maszyny nalezy okresli¢ wskazniki zaggszczenia, dopuszczajac stosowanie
aparatow izotopowych.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia nalezy wykona¢ co najmniej w 4 punktach, z ktérych co najmniej 2 powinny
umozliwi¢ ustalenie wskaznika zaggszczenia w dolnej czesci warstwy. Na podstawie poroéwnania uzyskanych wynikéw
zageszcezenia z wymaganiami podanymi w p. 5.3.4.4 dokonuje si¢ wyboru sprzetu i ustala si¢ potrzebng liczbe przejs¢ oraz
grubos¢ warstwy rozkladanego gruntu.

5.4. Odklady

5.4.1. Warunki ogélne wykonania odkladéw

Grunty lub inne materiaty powinny by¢ przewiezione na odktad, jezeli:

a) stanowig nadmiar objg¢tosci w stosunku do objetosci gruntéw przewidzianych do wbudowania,
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b) sa nieprzydatne do budowy nasypow oraz wykorzystania w innych pracach, zwigzanych z budowa trasy drogowej,
c) ze wzgledu na harmonogram robdt nie jest ekonomicznie uzasadnione oczekiwanie na wbudowanie materiatow
pozyskiwanych z wykopu.

Materialy deponowane na sktadowiskach odktadéw musza by¢ odpowiednio segregowane - tak aby gruntu nieprzydatne
nie zostaly zmieszane z gruntami przydatnymi do budowy nasypdéw. Humus nalezy sktadowaé rowniez na osobnym
odktadzie.

5.4.2. Lokalizacja odkladu
Jezeli miejsce odktadu zostato wybrane przez Wykonawce, musi by¢ ono zaakceptowane przez Inzyniera. Niezaleznie od
tego, Wykonawca musi uzyskaé zgode wilasciciela terenu. Jezeli odktady sg zlokalizowane wzdluz odcinka trasy
przebiegajacego w wykopie, to:
a) odktady mozna wykona¢ z obu stron wykopu, jezeli pochylenie poprzeczne terenu jest niewielkie, przy czym odlegtos¢
podnoéza skarpy odktadu od gornej krawedzi wykopu powinna wynosic:

e nie mniej niz 3 m w gruntach przepuszczalnych,

e nie mniej niz 5 m w gruntach nieprzepuszczalnych,

b) przy znacznym pochyleniu poprzecznym terenu, jednak mniejszym od 20%, odktad nalezy wykona¢ tylko od gornej
strony wykopu, dla ochrony od wody stokowej,

¢) przy pochyleniu poprzecznym terenu wynoszacym ponad 20%, odklad nalezy zlokalizowaé ponizej wykopu,
na odcinkach zagrozonych przez zasypywanie drogi $niegiem, odktad nalezy wykonaé od strony najczesciej wiejacych
wiatrow, w odlegtosci ponad 20 m od krawedzi wykopu.

Jesli odktad zostanie wykonany w nie uzgodnionym miejscu lub niezgodnie z wymaganiami, to zostanie on usunigty przez
Wykonawce na jego koszt, wedtug wskazan Inzyniera.

5.4.3. Zasady wykonania odkladow

Wykonanie odktadéw, a w szczegolnosci ich wysoko$é, pochylenie, zageszczenie oraz odwodnienie powinny by¢ zgodne
z wymaganiami podanymi w Dokumentacji Projektowej lub STWiORB. Jezeli nie okreslono inaczej, odktad powinien by¢
uformowany w pryzme o wysokosci do 2,5 m, pochyleniu skarp od 1 do 1,5 i spadku korony od 3% do 5%.

Odktady muszg by¢ tak uksztattowane, aby harmonizowaty z otaczajacym terenem. Powierzchnie odktadow musza by¢
obsiane trawa, obsadzone krzewami lub drzewami albo przeznaczone na uzytki rolne lub leéne, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.

Odspajanie materialu przewidzianego do przewiezienia na odktad powinno by¢ przerwane, o ile warunki atmosferyczne
Iub inne przyczyny uniemozliwiaja jego wbudowanie zgodnie z wymaganiami sformutowanymi w tym zakresie
w Dokumentacji Projektowej, STWiORB lub przez Inzyniera.

Jezeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na odktad przez Wykonawce, zajdzie konieczno$¢ dowiezienia gruntu
do wykonania nasypoéw z ukopu, to koszt tych czynnosci w catosci obcigza Wykonawce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB D-02.00.01 pkt. 6.

6.2. Sprawdzenie wykonania dokopu
Sprawdzenie wykonania dokopu polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w punkcie 5.2 niniejszej

specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli nalezy zwroci¢ szczego6lna uwage na sprawdzenie:
— zgodno$ci rodzaju gruntu z okre§lonym w Dokumentacji Projektowej i STWiORB,

— zachowania ksztaltu zboczy, zapewniajacego ich statecznosc,

— odwodnienia.

6.3. Sprawdzenie jakoSci wykonania nasypow
6.3.1. Rodzaje badan i pomiarow
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Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w punktach 5.2
oraz 5.3 niniejszej STWiORB i w Dokumentacji Projektowe;.

Szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na:

— badania przydatno$ci gruntéw do budowy nasypow,

— badania prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,

— badania zageszczenia nasypu,

— pomiary ksztattu nasypu,

— odwodnienie nasypu.

6.3.2. Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatnosci gruntoéw do budowy nasypu powinny by¢ przeprowadzone na probkach pobranych z kazdej partii
przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego zrddla, jednak nie rzadziej niz trzy razy na kazde
rozpoczete 5000 m3 . W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nastepujace wiasciwosci:

— zawarto$¢ pytow ponizej 0,063 mm,

— wskaznik no$nosci gruntu wno$

— wskaznik filtracji,

— wskaznik réznoziarnisto$ci.

6.3.3. Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczegélnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczego6lnych warstw nasypu polegaja na sprawdzeniu:

— prawidlowosci rozmieszczenia gruntéw o réoznych wiasciwosciach w nasypie,

— odwodnienia kazdej warstwy,

— grubosci kazdej warstwy 1 jej wilgotnosci przy zageszczaniu; badania nalezy przeprowadzi¢ nie rzadziej niz jeden raz
na 500 m2 warstwy,

— nadania spadkow warstwom z gruntdw spoistych wedlug pkt 5.3.3.1 poz. d), z czestotliwoscig 10 razy na 1 km

— przestrzegania ograniczen okreslonych w punktach 5.3.3.2 i 5.3.3.3, dotyczacych wbudowania gruntow w okresie
deszczow i mrozow.

6.3.4. Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podloza nasypu
Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podioza nasypu polega na skontrolowaniu zgodno$ci warto$ci wskaznika
zageszczenia Is lub stosunku modutéw odksztalcenia z warto§ciami okreslonymi w punktach 5.3.1.115.3.4.4.
Oznaczenie wskaznika zaggszczenia Is powinno by¢ przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12 [4], oznaczenie
modutow odksztalcenia wedtug normy PN-S-02205 [3]. Zaggszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowaé nie rzadziej niz:
e jeden raz w trzech punktach na 1000 m2 warstwy, w przypadku okreslenia wartosci Is,
e jeden raz w trzech punktach na 2000 m2 warstwy w przypadku okreslenia pierwotnego i wtornego modutu
odksztatcenia.
Wyniki kontroli zageszczenia robdét Wykonawca powinien wpisywa¢ do dokumentdéw laboratoryjnych. Prawidtowo$¢
zageszcezenia konkretnej warstwy nasypu lub podloza pod nasypem powinna by¢ potwierdzona przez Inzyniera wpisem
w dzienniku budowy.

6.3.5. Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmujg kontrole:

— prawidlowosci wykonania skarp.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami dotyczacymi pochylen
i doktadnosci wykonania skarp, okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i STWiORB.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-02.00.01 pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
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Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z wykonaniem nasypow jest metr szescienny [m3]. Objetos¢ dokopu bedzie
ustalona w metrach sze$ciennych jako réznica ogdlnej objetosci nasypdéw i ogdlnej objetosci wykopow, pomniejszonej
0 objetos¢ gruntdow nieprzydatnych do budowy nasypow, z uwzglgdnieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowego stosunku
objetosci gruntu w stanie rodzimym do objetosci w nasypie. Objeto$¢ nasypow bedzie ustalona w metrach sze$ciennych
na podstawie obliczen z przekrojow poprzecznych, w oparciu o poziom gruntu rodzimego lub poziom gruntu po usunigciu
warstw gruntoéw nieprzydatnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 pkt. 8

8.2. Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek
W przypadku wystgpienia wad i usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usuni¢cia na wlasny koszt. Odbior jest
mozliwy po spelieniu wymagan okre§lonych w punkcie 6. STWiORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne dotyczace platnosci
Ustalenia ogolne dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-02.00.01 pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 metra sze$ciennego [m ] wykonania nasypoéw obejmuje:

e prace pomiarowe i przygotowawcze,

e  oznakowanie robot,

e przygotowanie podtoza pod nasyp (profilowanie, zageszczenie),

e pozyskanie gruntu, jego odspojenie i zatadunek na $rodki transportowe,

e transport urobku na miejsce wbudowania,

e sktadowanie gruntu z dokopu,

e wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

e ceng ulepszenia gruntu wraz z ceng uzytego spoiwa i materiatu doziarniajacego,

e  zaggszczenie gruntu,

e profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,

e wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

e koszt zabezpieczenia skarp nasypoéw przed rozmywaniem na czas prowadzenia wszystkich robot, do czasu
zastabilizowania skarp (ukorzenienia traw),

e rekultywacj¢ dokopu i terenu przylegtego do drogi,

e odwodnienie terenu robot,

e wykonanie drog dojazdowych na czas budowy, a nast¢pnie ich rozebranie,

e przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

e wszystkie inne czynnosci nieuj¢te a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji,

e doprowadzenie okolicznego terenu do stanu sprzed wykonywania robot,

e  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

e podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

e koszt nadzoru specjalistycznego pelionego przez wiascicieli instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen pod-
ziemnych,

e  koszty zapewnienia wymaganych ubezpieczen,

e  koszty utrzymania ciaglosci dostawy mediow,

e  koszty urzadzenia i utrzymania zaplecza Wykonawcy,

e wykonanie zakresu niniejszej specyfikacji objete jest ryczattem i wykonany obmiar nie moze spowodowaé
zwigkszenia ceny.
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9.3. Potracenia

Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane przez Wykonawce z dochowaniem maksymalnej starannosci i jakosci,

bez przekraczania jakichkolwiek warto$ci dopuszczalnych okreslonych przez niniejsza specyfikacje.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane - Okre$lenia, symbole, podzial i opis gruntow
2. PN-B-04481 Grunty budowlane - Badania probek gruntu

3. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

5. BN-64/8931-02 Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta.

6. BN-64/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
4. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.

5. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
6. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.

Dodatkowe wytyczne wykonania robét.

e W przypadku zmiany technologii realizacji robot Wykonawca ma obowiazek uzyskac¢ zgodg Zamawiajacego oraz
autorskiego Biura Projektow. Dostosowanie dokumentacji do zamiennej technologii odbywa¢ si¢ bedzie stara-

niem i na koszt Wykonawcy.
e  Przy wykonaniu rob6t nalezy przestrzega¢ warunkéw zawartych w uzgodnieniach.
e W trakcie realizacji nalezy przestrzega¢ obowiazujacych przepisow BHP.

Wszelkie roboty ujete i pominigte w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie obowigzujace normy i przepisy.
W przypadku zmian norm i aktéw prawnych, Wykonawca jest zobowiazany do dokonania aktualizacji we wlasnym

zakresie.
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¢ D-02.04.01. Wymiana gruntéw samono$nych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wymiana
stabonosnego podtoza dla zadania pn.: ,,Przebudowa drogi gminnej nr 108017G od km 0+948,00 do km 1+003,00 wraz
z przebudowa drogi wewnetrznej od km 1+007,00 do km 1+457,00 w miejscowosci Sulicice”

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot ujetvch w STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza wykonania wymiany slabono$nego podloza zgodnie z zakresem w
Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Wymiana gruntu - zabieg polegajacy na odspojeniu i usunigciu catego (lub czgsciowego) materiatu nieprzydatnego
oraz zastgpieniu go materiatem przydatnym wg STWiORB oraz zageszczeniu zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4.2 Pozostate okreSlenia - sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w STWiORB D-02.00.01. "Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-02.00.01. "Wymagania ogolne" pkt.1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB D-02.00.01pkt. 2.

2.2. Zgodnos¢ materialéw z dokumentacja projektowa

Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami Dokumentacji Projektowe;.
2.3. Stosowane materialu do wymiany gruntu

Do wymiany nalezy uzy¢ kruszywa spetniajagcego wymagania:

e kruszywa naturalnego mineralnego niespoistego o uziarnieniu piasku $redniego, grubego, pospotki, o wskazniku
roznoziarnisto$ci U 3,0 oraz zawartosci frakcji pylastej nie wigkszej niz 5%,

o lub kruszywa odzyskowego pochodzenia przemystowego, posiadajacego atest do stosowania w budownictwie pod
warunkiem uzyskania wymaganych parametrow nosnosci i zagg¢szczenia.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania Ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Do wymiany gruntéw i zageszczenia powierzchniowego nalezy stosowac sprzet przewidziany do wykopow wg STWiORB
D.02.01.01 i nasypéw wg STWiORB D.02.03.01.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania Ogolne" pkt.4.
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4.2. Transport sprzetu
Wszystkie uzywane $rodki transportowe powinny by¢ zgodne z warunkami Kontraktu, wymienione przez Wykonawce
w PZJ i zatwierdzone przez Inzyniera.

4.3. Transport materialéw

Do transportu gruntéw organicznych i stabono$nych nalezy uzy¢ samochodow skrzyniowych, samowyladowczych
ub innych. Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed zawilgoceniem,
zanieczyszczeniem 1 wymieszaniem z innymi materiatami. Grunty organiczne i stabonosne nalezy wywiez¢ na miejsce
odwozu, w warunkach zabezpieczajacych przed obsypywaniem sie gruntu na juz wykonanych odcinkach drogi.
Wykonawca pokryje wszelkie koszty zwigzane z kosztami sktadowania i utylizacji.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne wymagania dotyczace wykonania robét

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania Robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania Ogolne" pkt 5.
Wykonawca powinien stosowa¢ metody i technologie wzmocnienia podfoza gruntowego opisane w Dokumentacji
Projektowej, badz tez zgodnie z opisem podanym w innych czesciach niniejszego punktu.

5.2. Wymiana gruntéw organicznych i stabono$nych

5.2.1. Zasady wykonywania robot

Wystepowanie obszaréw zalegania gruntéw organicznych oraz stabono$nych przeznaczonych do wymiany okreslono w
Dokumentacji Projektowej. Metode powyzsza mozna réwnie zastosowa¢ w przypadku stwierdzenia materialu o nie-

pewnym sktadzie w trakcie prowadzenia wykopow (lub na terenie nasypéw w gruncie rodzimym ponizej nasypu) w
uzgodnieniu z Projektantem na podstawie ekspertyzy geotechnicznej.

5.2.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, STWiORB lub wskazan Inzyniera:

- ustali¢ lokalizacje terenu robét,

- przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia robdt oraz ustalenia danych
wysoko$ciowych,

- zwroci¢ szczegolna uwage na ewentualne kolizje z instalacjami podziemnymi,

- usung¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drog, ogrodzen, bloki skalne, kamienie, itd.,

- wykona¢ prace udostgpniajace teren robot.

Do prac udostgpniajacych teren robot moga naleze¢: doprowadzenie drog i wyrownanie terenu. Wykonawca okresli sposob
przygotowania terenu, ktory umozliwi w sposob bezpieczny i zgodny z projektem wykonanie robo6t. Po umozliwieniu
wjazdu maszyn mozna przystapi¢ do makroniwelacji terenu, w ramach ktdrej nalezy zapewni¢ sprawne odprowadzenie
wod powierzchniowych i gruntowych. W przypadkach niezbgdnych, nalezy przewidzie¢ wcze$niejsze osuszenie
lub odwodnienie terenu. Zaleca si¢ korzystanie z ustalen STWiORB D-01.01.01 w zakresie niezb¢dnym do wykonania
robot przygotowawczych.

5.2.3. Usuniecie gruntéw organicznych i mineralnych stabonos$nych.

Usuwanie gruntow zalenie od glgbokosci ich zalegania i warunkow gruntowych nalezy prowadzi¢ metoda liniowa
(szerokoprzestrzenna), metoda bagrowania (wykopami jamistymi) lub metoda wypychania (,,push-out") zgodnie
z Dokumentacja Projektowa. Dodatkowo w zaleznosci od rzeczywistych warunkéw gruntowych i wodnych nalezy
przestrzega¢ ponizszych zasad:

- w przypadku wystepowania ponizej usuwanych gruntow, wrazliwych na zmiany wilgotno$ci oraz tatwych do rozmakania
gruntdow drobnoziarnistych (np. pyly, pyly piaszczyste, gliny piaszczyste, gliny pylaste) - nalezy je szczeg6lnie chronié
przed dostepem wody gruntowej i opadowe;j,

- w przypadku wystepowania wody podziemnej pod cisnieniem hydrostatycznym - obnizenie poziomu ustabilizowanego
zwierciadla wody podziemnej ponizej glebokosci wymiany oraz biezgce usuwanie wody z powierzchni wykopow w trakcie
prowadzenia robot,
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- biezace rownowazenie ewentualnych ci$nien hydrostatycznych poprzez zastosowanie metody bagrowania wykopami
jamistymi, z maksymalnym skroceniem okresu czasu pomigdzy usuni¢gciem gruntdw, a wypeklieniem wykopu gruntem
nasypowym niespoistym.

5.2.3. Wbudowanie gruntéw nasypowych.

Nowy material nalezy zabudowywaé w sposob analogiczny jak przy budowie normalnych nasypéw, zgodnie z STWiORB
D.02.03.01. "Wykonanie nasypow" z ta roznica, ze na obszarach wymiany nalezy uzyska¢ zaggszczenie zgodne z
Dokumentacjg Projektowa oraz niniejsza STWiORB. Wyjatek stanowi wymiana gruntéw metoda wypychania (,,push-out")
wykonywana zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

5.3. Urzadzenia i materialy nie przewidziane w Dokumentacji Projektowej
5.3.1. W przypadku natrafienia, w trakcie wykonywania rob6t ziemnych, na wykopaliska archeologiczne, roboty powinny
by¢ wstrzymane do czasu podj¢cia przez Wojewddzkiego Konserwatora Zabytkéw odpowiednich decyzji.

5.3.2. W przypadku natrafienia w trakcie robot na materiaty niebezpieczne Wykonawca powinien natychmiast powiadomié
Inzyniera. Wykonawca powinien podja¢ wszelkie niezbedne §rodki w celu bezpiecznego przekazania i sktadowania takich
materiatow po konsultacji z odpowiednimi stuzbami.

5.3.3. W przypadku natrafienia w czasie wykonywania wykopu na grunt o nosnosci mniejszej od przewidzianej w
Dokumentacji Projektowej, roboty ziemne nalezy przerwac i powiadomi¢ Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania Ogolne" pkt. 6.

6.2. Wymiana gruntéw organicznych i stabono$nych

6.2.1. W zakresie badan kontrolnych skuteczno$ci usuniecia gruntéw organicznych i mineralnych stabonos$nych
przewiduje sie:

6.2.1.1. Kontrole dna wykopu po wybraniu osadow organicznych/stabono$nych (w przypadku wymiany wykonywane;j
w warunkach ,,na sucho"), prowadzona przez Nadzoér Geotechniczny.

6.2.1.2. W przypadku braku mozliwosci kontroli czysto§ci wymiany (bagrowanie ponizej lustra wody), nalezy wykonac
min. 1 badanie na okoto 400 m 2 powierzchni wymiany (wiercenie lub sondowanie CPT) oraz dodatkowo w punktach
wskazanych przez Inzyniera Nadzoru, Nadzor Geotechniczny oraz Projektanta.

6.2.2. W zakresie badan kontrolnych skuteczno$ci wbudowania i zageszczenia Kruszywa mineralnego
przewiduje sie:

6.2.2.1. Koniecznos¢ wykonania badan przydatnosci wbudowanego gruntu: jedno badanie nalezy wykonaé¢ na okolo
3000m* wbudowanego gruntu.

6.2.2.2. W przypadku wykonywania wymiany w warunkach ,,na sucho", skuteczno$¢ zageszczenia wbudowanego gruntu
nalezy bada¢ sonda dynamiczna lub statyczna - jedno badanie na okoto 400 m? obszaru wymiany gruntu oraz dodatkowo
w punktach wskazanych przez Inzyniera Nadzoru, Nadzor Geotechniczny oraz Projektanta. W przypadku braku mozliwosci
kontroli czystosci wymiany (bagrowanie ponizej lustra wody), wykorzystujac badania skutecznosci wymiany z punktu
6.2.1.2. nalezy okresli¢ jako$§¢ zageszczenia nasypu budowlanego.

Minimalne zaggszczenie nasypu budowlanego powinno wynosic:

- IS min.=0,97 (tj. ID_min.=0,64) w przedziale glebokosci do 1,0 m ponizej poziomu goérnej powierzchni wymiany
gruntow,

- IS min.=0,95 (. ID_min.=0,54) ponizej giebokosci 1,0 m. Wymagane parametry na gornej powierzchni wymiany
gruntow:

- wskaznik zageszczenia IS 0,97 (tj. wskaznik odksztalcenia 10 2,5/3,0%) *uzaleznione od zastosowanego kruszywa
mineralnego lub pochodzenia przemystowego
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- wtorny modut odksztalcenia E2 40 [MPa]

Dodatkowo, w zaleznoséci od polozenia gornej warstwy wymienionego gruntu wzgledem projektowanej nawierzchni
drogowej, powinny by¢ spelnione wymagania normy PN-S 02205/1998.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady dotyczace obmiaru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania Ogélne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:
- 1 m 3 (jeden metr szeScienny) gruntu stabonosnego przeznaczonego do wybrania.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady dotyczace odbioru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 8. Roboty objete
niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktory jest dokonywany na podstawie
wynikéw pomiaréw, badan i oceny wizualnej. Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 daty wynik pozytywny,
wykonane roboty nalezy uzna¢ za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiORB. Jezeli cho¢ jedno bada-nie dato wynik
ujemny wykonane roboty nalezy uzna¢ za niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku Wykonawca jest zobowiazany
doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z STWiORB i przedstawic je do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne wymagania dotyczgce platnosci
Ogdlne wymagania dotyczace platnosci podano STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania Ogélne" pkt9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa 1 metra sze$ciennego (m3) wykonania wykopdw w ramach wymiany gruntu obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

e oznakowanie robot,

e wyznaczenie krawedzi wykopow,

e odspojenie gruntu (niezaleznie od rodzaju), wydobycie i zaltadowanie na $rodki transportu, przewiezienie i wy-
fadowanie na miejsce w catosci ustalone w cenie kontraktowej i potwierdzonej przez Inzyniera,

e odwodnienie wykopu w trakcie prowadzonych prac,

e koszty zwigzane z utrzymaniem czystosci na przylegtych drogach,

Cena jednostkowa 1 metra sze$ciennego (m3) wbudowywanego nasypu w ramach wymiany gruntu obejmuje:
e  zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych materiatow
e  koszt zapewnienia niezb¢dnych czynnikow produkc;ji,
e oznakowanie robot,
e odwodnienie wykopu w trakcie prowadzonych prac,
e przywoz i roztadunek wraz z formowaniem w wykopie gruntu z dokopu o parametrach zgodnych z punktem 2.3,
e zageszczenie w wykopie nasypu budowlanego zgodnie z punktem 5.2.3.,
e  koszty zwigzane z utrzymaniem czystosci na przylegtych drogach,
e wykonanie badan kontrolnych stwierdzajacych prawidtowos¢ wykonanej wymiany.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

- PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego.

- PN-EN 14679:2005/AC Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Wglebne mieszanie gruntu.

- PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. wir i mieszanka.
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- PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

- PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

- BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

- PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podzial i opis gruntow.

- PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i projektowanie.

Dodatkowe wytyczne wykonania robét.
e W przypadku zmiany technologii realizacji robot Wykonawca ma obowigzek uzyska¢ zgod¢ Zamawiajacego oraz
autorskiego Biura Projektow. Dostosowanie dokumentacji do zamiennej technologii odbywac si¢ bedzie staraniem
i na koszt Wykonawcy.
e Przy wykonaniu robot nalezy przestrzega¢ warunkoéw zawartych w uzgodnieniach.
e W trakcie realizacji nalezy przestrzega¢ obowiazujacych przepisow BHP.

Wszelkie roboty ujete i pominigte w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie obowigzujace normy i przepisy.
W przypadku zmian norm i aktéw prawnych, Wykonawca jest zobowiazany do dokonania aktualizacji we wlasnym
zaKkresie.
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D-04.00.00 PODBUDOWY
D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloza gruntowego

®,
0.0

R/
0.0

1 Wstep
1.1 Przedmiot SSTWiORB
Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot

zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podloza gruntowego dla zad.: pn.:
»Przebudowa drogi gminnej nr 108017G od km 0+948,00 do km 1+003,00 wraz z przebudowg drogi wewnetrznej
od km 1+007,00 do km 1+457,00 w miejscowosci Sulicice”

1.2 Zakres stosowania SSTWiORB
Szczegbdtowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji Rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres Robét objetych SSTWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuja czynnosci zwigzane z wykonaniem koryta, profilowaniem

1 zageszczeniem pod ulozenie warstw konstrukcyjnych nawierzchni na drodze w zakresie:
- korytowania

- profilowania i zageszczenia podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni

- uformowania i zaggszczenia poboczy gruntowych

1.4 Nazwa i kod wg wspoélnego stownika zaméwien (CPV)
CPV: 45233120-6 Roboty w zakresie budowy drég.

1.5 Okreslenia podstawowe
Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z definicjami podanymi w SST-DM-00.00.00,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

1.6 Wymagania podstawowe dotyczace robot
Wymagania podstawowe dotyczace robot podano w SST-DM-00.00.00,, Wymagania ogélne” pkt. 1.6.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3 Sprzet
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST-DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.2 Sprzet do wykonania Robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta oraz do profilowania i zageszczania podloza powinien wykazaé sig

mozliwo$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— koparek 0,6 m3,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt) 0,25m3,

— spycharek gasienicowych 50 KM,

— walcow statycznych 10 t i 15t, wibracyjnych samojezdnych, wibracyjnych 1-osiowych 0,6t,

— plyt wibracyjnych, ubijakow mechanicznych, ubijakow recznych, zageszczarek wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4 Transport
4.1 Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST-DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 4.

5 Wykonanie Robét
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5.1 Ogolne zasady wykonania Robot
Ogodlne zasady wykonania Rob6t podano w SST-DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.

5.2Warunki przystapienia do Robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza bezposrednio przed
rozpoczgciem Robot zwiagzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta
oraz do profilowania i zaggszczania podloza jest mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora nadzoru, w korzystnych
warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac
si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3 Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek
do wytyczenia Robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10 metréw. Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokosé
nie pozwala na zastosowanie maszyn. Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

5.4 Profilowanie i zageszczanie podloza
Profilowanie koryta polega na $cigciu nierdwnosci i nadaniu ptaszczyznom pochylenia podtuznego i spadku poprzecznego

zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Do profilowania podtoza mozna przystapi¢ bezposrednio przed utozeniem warstwy
odsaczajacej (lub innej warstwy ktora bedzie uktadana bezposrednio na wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu).
Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly co naj-mnie;j
5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu
w podtozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gleboko$¢ zaakceptowang przez
Inspektora nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci
koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokoSciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zageszczenia zgodnie z projektem. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Sciety
grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Bezposrednio
po profilowaniu podtoza nalezy przystapic¢ do jego zaggszczania. Zaggszczanie podtoza nalezy kontynuowac do osiagnigcia
wskaznika zageszczenia Is > 0,95. Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12. W przypadku,
gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie ba-dania zageszczenia, kontrole
zageszcezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia
podtoza wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modulu odksztalcenia nie powinien przekraczaé¢ 2,2.
Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20%
do +10%.

5.5 Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno byé utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu
Robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi
natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem,
na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Jezeli wyprofilowane
i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero
po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podloza Inspektor nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbgdnych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny
koszt.

6. Kontrola jakosci Robot
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot podano w SST-DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2 Badania w czasie Robdt
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Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow.
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaré6w dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i wyprofilowanego
podtoza podaje tabela 2.

Tabela 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza.

Lp. :I\sgs:i:azreégxlmeme Sedun Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiaréw
1 [Szerokosc¢ koryta co 30 m na prostych; w punktach giéwnych luku;
co 20 m na fukach o R > 100 m; co 10 m na fukach
0 R <100 m, co najmniej 2 razy na dlugosci ulicy
2  [Rownos¢ podiuzna W sposob ciagly lata
3 [Spadki poprzeczne * co 20 m; co najmniej 2 razy na dlugosci ulicy
4 [Rzedne wysokosciowe co 25 m oraz w punktach watpliwych
5 |[Zageszczenie, wilgotnos¢ gruntu podlozaw 2 punktach na dziennej dzialce {oboczej,
lecz nie rzadziej niz raz na 300 m~
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych nalezy wykonaé w punktach gléwnych tukéw poziomych

Szerokos$¢ koryta (profilowanego podloza).

Szerokos¢ koryta i profilowanego podioza nie moze r6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.
Roéwnos¢ koryta (profilowanego podloza).

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z norma BN-68/8931-04.
Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja + 0,5%.
Rze¢dne wysokosSciowe.

Roznice pomigdzy rzgdnymi wysoko$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekraczac¢ +1 cm, -2 cm.

Uksztaltowanie w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunig¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £5 cm.

Zageszczenie koryta (profilowanego podloza).

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 lub metoda obcigzen ptytowych,
nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tabeli 1 lub dokumentacji projektowej. Jesli jako kryterium dobrego
zageszcezenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutéw odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtdrnego do pierwotnego
modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg PN-S-02205:1998 nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-EN 1097-5:2001. Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna by¢
rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

Zasady post¢powania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne zageszczenie. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar Robét

7.1 Ogolne zasady obmiaru Robét

Ogodlne zasady obmiaru Robét podano w SST-DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7.

7.2 Jednostka obmiarowa
Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych Robdt, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Przed-
miarze Robot.

8 Odbiér Robot
8.1. Ogoélne zasady odbioru Robot
Ogodlne zasady odbioru Robot podano w SST-DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.8.
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8.2. Sposéb odbioru robét
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9 Podstawa platnosci
9.1 Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalania dotyczace podstawy platnosci podano w SST-DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania koryta wraz z poboczami obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, odspojenie gruntu ze ztozeniem urobku na odklad, pobocze lub hatde,
przemieszczenie, zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub w miejsce
brakujacego gruntu do formowania poboczy, profilowanie dna koryta lub podloza z mechanicznym zaggszczeniem,
uformowanie poboczy z wyrdwnaniem do wymaganego profilu wraz z zageszczeniem, utrzymanie koryta lub podloza,
przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej oraz wszystkie inne roboty nie wymienione,
ktore sa niezbedne do kompletnego wykonania Robot objetych niniejsza ST i przewidzianych w Dokumentacji Projektowe;.
Przepisy zwiazane

Normy

1. PN-EN 1097-5:2001 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Czgs$¢ 5: Oznaczenie zawartosci wody
przez suszenie w suszarce 1 wentylacja.

2. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i tata.

4. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia.
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¢ D-04.04.02. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie, dla zadania pn.: ,,Przebudowa drogi gminnej nr 108017G od km 0+948,00 do km
1+003,00 wraz z przebudowa drogi wewnetrznej od km 1+007,00 do km 1+457,00 w miejscowosci Sulicice”

Tom 1, Branza: DROGOWA

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych z wykonaniem:

e podbudowy zasadniczej z kruszywa 0/63 mm, C90/3 o grubosci 20 cm - nawierzchni jezdni
e podbudowy zasadniczej na chodnikach, zjazdach i placach z kostki betonowej o grubosci 15 cm z kruszywa 0/31,5
e podbudowy zasadniczej na placu z ptyt azurowych/prefabrykowanych z kruszywa 0/63 mm grubosci 30 cm

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka niezwiazana - ziarnisty material, zazwyczaj o okreslonym sktadzie ziarnowym, ktory jest stosowany
do wykonania ulepszonego podtoza oraz warstw konstrukcji nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Podbudowa zasadnicza - warstwa zapewniajaca przenoszenie obciazen z warstw wyzej lezacych na warstwe
podbudowy pomocniczej lub podtoze.

1.4.3. Podbudowa pomocnicza - warstwa zapewniajaca przenoszenie obcigzen z warstwy podbudowy zasadniczej
na warstwe podtoza.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4 oraz WT-4 2010 [18] Mieszanki niezwigzane do drog
krajowych.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-00.00.00 Wymagania

ogo6lne" pkt 2.

2.2. Wymagania wobec kruszyw
Kruszywa przeznaczone na warstwg podbudowy pomocniczej i zasadniczej musi spelnia¢ wymagania okreslone
w ponizszej tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania wobec kruszyw do mieszanek niezwigzanych z kruszywa famanego do warstw
podbudowy pomocniczej i zasadniczej

Wymagania wobec kruszywa do mieszanek

Rozdziat niezwigzanych przeznaczonych do zastosowania w
w Wiasciwosé warstwie:
PN-EN FRSSChIaBC podbudowy podbudowy
13242 [1] pomocnicze] pomocnicze] P
KR1-2 KR3-5 !
0,063;0,5;1;2; 4;5,6;8; 11,2; 16; 22.4; 31,5;45;63 i
4.1-42 | Zestaw sit # mm 90
(zestaw podstawowy plus zestaw 1)
= Uziamienie mieszanki, mm 0/31,5: 0/63
Gc80/15 Gc80/15 Gc80/20
431 Uziamienie wg PN-EN 933-1 [2] G80 Gg80 Gi80
Ga75 Ga75 Ga75
Ogolne granice i tolerancje
uziarnienia kruszywa grubego na
432 | Sitach posrednich wg PN-EN 933-1 GTcNR GTcNR GTc2015
[2]
Tolerancje typowego uziarnienia GT.NR GT.NR GT-10
433 | kruszywa drobnego i kruszywa o 3 3 .
ciaglym uziamieniu wg PN-EN 933- GTNR GTANR GTa20
112
Ksztalt kruszywa grubego wg PN-
EN 933-4 [3]
a) maksymalne wartosci wskaznika
44 ptaskosci lub Flna Flna Fleo
b) ks) I rtos kaznik
k;gw;jyma ne wartosci wskaznika She Sha Slas

Kategorie procentowych zawartosci
Ziaren o powierzchni przekruszonej
45 lub tamanych oraz ziaren catkowicie Cnr Cun Caas
zaokraglonych w kruszywie gruby
wqg PN-EN 933-5 [4]

Zawartosé pytow wg PN-EN 933-1
[2

8 | a). w kruszywie grubym - fo s
b). w kruszywie drobnym fDossarowans fDokarowara T ——
Odpornos¢ na rozdrabnianie wg
52 PN-EN 1097-2 [6], kategoria nie LAso LAz LA
wyZsza niz
Odpornosc na scieranie kruszywa Mp:Deklarowa
b grubego wg PN-EN 1097-1 [5] MocDokisrowana | MpcDokiarowana na
Gestost wg PN-EN 1097-6 [7]
54 rozdzial 7.8 albo 9 Deklarowana Deklarowana Deklarowana
Nasigkliwosc wg PN-EN 1097-6 [7],
55 rozdziat 7, 8 albo 9 (w zaleznosci od w""NB. meBl WWNB.’
= WA,2 WA,2 WA,2
frakcji)
Siarczany rozpuszczalne w kwasie
62 | wg PN-EN 1744-1[8] AS ASwa ASwa
Catkowita zawartosc siarki wg PN-
63 | EN1744-1 8] Swn Swa Sna
643 Sktadniki rozpuszczalne w wodzie Brak substancji szkodliwych w stosunku do srodowiska
e wg PN-EN 1744-3 [9] wg odrebnych przepisow

Brak zadnych ciat obcych takich jak drewno, szkfo i

644 Zanieczyszczenia e p 2 g
plastik. mogacych pogorszyc wyrob koncowy

Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN-
7.2 EN 1367-3 [11], wg PN-EN 1097-2 SBia SBya SBia
[6]
Mrozoodpornosé na frakcji
733 kruszywa 8/16 wg PN-EN 1367-1 F4 F4 F4
[5]
Zalacznik Sktad materiatowy Deklarowan Dekl Dekl
C y arowany arowany
Wiekszosc substancji niebezpiecznych okreslonych w
Zalacznik dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystepuja
C- : w zZrodtach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak
podr m dz Istotne cechy srodowiskowe w odniesiqniu do kruszyg( sztucznych i odpadowych
ial C.3.4 na_le:y badat czy zawartos¢ substancji niebezpiecznych
=i nie przekracza wartosci dopuszczalnych wg odrebnych
przepisow

' Pod warunkiem, gdy zawartos¢ w mieszance nie przekracza 50% m/m
"W przypadku gdy wymaganie nie jest spetnione, nalezy sprawdzat mrozoodpornosé

2.3. Wymagania wobec wody do zraszania kruszywa

Do zraszania kruszywa nalezy stosowaé¢ wode nie zawierajaca sktadnikow wplywajacych szkodliwie na mieszanke
kruszywa, ale umozliwiajacg wlasciwe zageszczenie mieszanki niezwigzanej. Woda powinna odpowiadaé wymaganiom
PN-EN 1008. Woda pitna - wodociggowa nie wymaga przeprowadzania badan.
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2.4. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych z kruszywa lamanego do warstw podbudéw
2.4.1. Wymagania ogoélne

Kruszywa do mieszanek musza odpowiada¢ wymaganiom tablicy 1. W mieszankach, ktore sa wyprodukowane z r6znych
kruszyw, kazdy ze sktadnikéw musi spetnia¢ wymagania z tablicy 1.
Mieszanki kruszyw musza by¢ tak produkowane i sktadowane, aby wykazywaly zachowanie jednakowych wlasciwosci

i spetniaty wlasciwosci z tablicy 2. Wyprodukowane mieszanki musza by¢ jednorodnie wymieszane i charakteryzowac sig
rownomierng wilgotnoscia.

Tablica 2. Wymagania wobec mieszanek niezwiazanych z kruszywa lamanego do warsiw podbudow

Rozdzia Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych
Kz, przeznaczonych do zastosowania W warstwie:
tw ek X
PN.EN Wiasciwosé podbudowy podbudowy podbudowy
13285 pomocniczej pOomOoCniczej dikczol
KR1-2 KR3-5 ol
431 Uziamnienie mieszanek 0/31,5; 0/63
Maksymalna zawartosc
432 pytow: kategoria UF UF+z UFs
Minimalna zawartosc
432 pylow: kategoria LF LFw L
Zawartos¢ nadziarna
433 katagoria OC OCy OCy
Krzywe
441 Wymagania wobac Krzywe uziamienia wg rys. 1 uziarnienia wg
uziarnienia v, 2
Wymagania wobac
jednorodnosci uziarnienia
442 posIcIRgINpC pae = Tablica 3 Tablica 4
L porownanie z deklarowang

przez producenta
wartoscia (S)
Wymagania wobec
jednorodnosci uziamienia .
442 na sitach kontrolnych - Tablica 5 Tabica 6
roznice w przesiewach
Wrazliwosé na mréz:_
45 wskaznik piaskowy SE ' 40 45
c0 najmniej
Odpornosé na
rozdrabnianie (dotyczy
frakcji 10/14 odsianej z
mieszanki) wg PN-EN Ao A
1097-1 [5], kategoria nie
wyZsza niz
Odpomosc na scieranie
(dotyczy frakcji 10/14
odsianej z mieszanki ) wg deklarowana deklarowana
PN-EN 1097-1 [5],
kategoria Mpe
Mrozoodpornosé (dotyczy
frakcji kruszywa 8/16 = F4
odsianej z mieszanki) wg
PN-EN 1367-1[10]
Wartos¢ CBR po
zageszczenu do
wskaznika zageszczenia
Is=1,0 i moczeniu w
wodzie 96h, co najmniej
Wodoprzepuszczalnosé
mieszanki w warsiwie
odsaczajace| po
45 ziﬁz:i'{?:;\xi;ﬁ "f:" Brak wymagan Brak wymagan
zageszczenia 1s=1,0;
wspolczynnik filtracji k, co
najmniej cmv's

L
@
©
w
ro
(=

Zawartos¢ wody w
mieszance zageszczanej,
% (m/m) wilgotnosci 80-100 80-100
optymalnej wg metody
Proctora

Wiekszosc substancji niebezpiecznych okreslonych w
dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystepuje w
Zrodtach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak w
45 Inne cechy srodowiskowe odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych nalezy
badac czy zawartos¢ substanciji niebezpiecznych nie
przekracza wartosci dopuszczalnych wg odrgbnych

przepisow

**) Badanie wskaznika piaskowego SE nalezy wykonac na mieszance po pieciokrotnym zageszczeniu
metoda Proctora wg PN-EN 13286-2 [13]

2.4.2. Zawarto$¢ pylow

Maksymalna zawarto$¢ pytow <0,063 mm w mieszankach kruszyw do podbudéw muszg spetnia¢ wymagania kategorii
podanej w tablicy 2. Zawarto$¢ pytow nalezy okresla¢ wg PN-EN 933-1 [2]. W przypadku stabych kruszyw zawarto$§¢
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pytow w takiej mieszance po pig¢ciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora musi rowniez spelnia¢ wymagania podane
w tablicy 2.

2.4.3. Zawarto$¢ nadziarna

Okre$lona wedtug PN-EN 933-1[2] zawarto$§¢ nadziarna w mieszankach kruszyw do podbudéw powinna spetniaé
wymagania podane w tablicy 2. W przypadku stabych kruszyw decyduje zawarto$¢ nadziarna w mieszance kruszyw
po pi¢ciokrotnym zageszczaniu metoda Proctora.

2.4.4. Uziarnienie
Okreslone wedtug PN-EN 933-1 [2] uziarnienia mieszanek kruszyw przeznaczonych do warstwy:
e podbudowy pomocniczej i zasadniczej 0/31,5 dla kategorii ruchu KR1-2 oraz KR3-5 musi spelnia¢ wymagania
przedstawione na rys. 1,
e podbudowy pomocniczej i zasadniczej 0/63 dla kategorii ruchu KR1-2 oraz KR3-5 musi spetnia¢ wymagania
przedstawione na rys. 1,
Jako wymaganie dla deklarowanej mieszanki, w fazie zatwierdzania materialu budowlanego w systemie jakosci 4,
obowigzuje tylko uziarnienie wymienione wewnatrz krzywych zaznaczonych linig przerywang i podane wartosci liczbo-
we na tych rysunkach.
Dopuszczalne odchyltki zaznaczone sg na rysunkach nr 1 oraz 2 za pomoca linii ciagtych i dotycza materiatu budowlanego
pobranego do sprawdzenia z wykonanej warstwy po zageszczeniu lub prob laboratoryjnych przesiewanych po 5 krotnym
zageszczeniu metoda Proctora.
W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw nalezy réwniez bada¢ i deklarowaé, po 5 krotnym
zageszcezeniu metodg Proctora. Kryterium przydatnosci takiej mieszanki, pod wzgledem uziarnienia, jest spetnione, jezeli
uziarnienie mieszanki po pi¢ciokrotnym zageszczaniu metoda Proctora, miesci si¢ w krzywych granicznych podanych
narys. 1, 2 - odpowiednio dla kazdego rodzaju podbudowy.
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Rys.1. Uziarienie mieszanki kruszywa przeznaczone] na warstwe podbudowy pomocniczej
i zasadniczej 0/31,5mm.
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przechodzi przez sito, % m/m

sito # mm

Rys.2. Uziamienie mieszanki kruszywa przeznaczone] na warstwe
i pomocniczej 0/63mm.

Tablica 3. Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia poszczegdinych parti — pordwnanie z

deklarowana przez producenta wartoscia (S) — podbudowa pomocnicza
Mieszank Porownanie z deklarowana przez producenta wartoscia (S)
a Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (m/m)
kruszywa 0.5 1 2 4 56 8 11,2 16 224 | 315
31,5 5 *5 *7 +8 - *8 - +8 - -
0/63 - *5 *5 £F - *8 - +8 - *8

Tablica 4. Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia poszczegdinych parti — pordwnanie z
deklarowana przez producenta wartoscia (S) — podbudowa zasadnicza

Mioszanka Porownanie z deklarowang przez producenta wartoscia (S)
kruszywa Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (m/m)
0.5 1 2 4 5.6 8 11,2 16 224 | 315
0/31.5 *5 5 7 +8 - *8 - *8 - -
83 - 5 %5 7 - *8 - +8 - *8

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta musi miescic sie w krzywych uziarnienia
ograniczonych przerywanymi liniami SDV zgodnie z rysunkami 1 i 2 oraz speiniac wymagania
ciagtosci uziamienia podane w tablicach 3 i 4 po zageszczeniu.

Tablica 5. Wymagania wobec jednorodnosci uziarmienia na sitach kontrolnych  — roznice
w przesiewach — podbudowa pomocnicza

Minimalna i maksymalna zawartos¢ frakcji w mieszankach

Mia K roznice przesiewow w % (m/m) przez sito (mm)
. 12 2/4 2/56 48 5,6/112 816 | 112/224 | 16/315
mi|[ma|mi|ma|m|[ma|mi|[ma|mi|ma|mi|[ma|mi|ma|m|ma
n X n X n X n X n X n X n X n X
0/31,5 4 15 7 20 - - 10 | 25 - - 10 | 25 - - - -
0/83 - - - 15 - - 7 20 - - 10| 25 - - 10| 25
Tablica 6. Wymagania wobec jednorodnosci uziarmnienia na sitach kontrolnych — roznice w

esiowach — podbudowa zasadnicza
Minimalna i maksymalna zawartosc frakcji w mieszankach

g roznice przesiewow w % (m/m) przez sito (mm)
;“952 ank 12 2/4 25,6 4/s 56112 816 11,2224 | 16/315
mi ma mi ma mi ma mi ma m ma m ma mi ma mi ma
n X n X n X n X n X n X n X n X
0315 | 4 |15 7 [20] - -T1wo[2s]-1-T10]2s
0/63 - - TaTls] -T -T7T20]-17T-Twlas]-1T-T1w]ss

2.4.5. Wrazliwo$¢ na mréz, wodoprzepuszczalnosé

Nie stawia si¢ wymagan wobec wodoprzepuszczalno$ci zageszczonej mieszanki niezwigzanej do nawierzchni z kruszywa

niezwigzanego, o ile nie przewiduja tego szczegdlowe rozwigzania.

2.4.6.Zawartos¢ wody

Zawarto$¢ wody w mieszankach kruszyw musi odpowiada¢ wymaganej zawarto$ci wody w trakcie wbudowywania

10
20
30
40
50
60
70
80
90
100

pozostaje na sicie, % m/m

podbudowy zasadniczej

i zageszczania okreslonej wedtug PN-EN 13286-2 [13], w granicach podanych w tablicy 2.
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2.5. Zrédla materialéw

Wszystkie materiaty uzyte do budowy muszg pochodzi¢ tylko ze zrodet uzgodnionych i zatwierdzonych przez In-zyniera.
Zrédia materialow powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robot. Wykonawca
musi dostarczy¢ Inzynierowi wyniki badan laboratoryjnych tacznie z projektowang krzywg uziarnienia i reprezentatywne
probki materiatow.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Do wykonania podbudowy pomocniczej i zasadniczej oraz nawierzchni z kruszywa nalezy stosowac:

— Mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujace wode,

— Roéwniarki lub uktadarki kruszywa do rozkladania materiatu,

— Doczepiane lub samojezdne zbiorniki na wode¢ wyposazone w urzadzenia do réwnomiernego skrapiania na calej
szerokosci pasa,

— Walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zaggszczania. W miejscach trudnodostepnych powinny

by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 4.

4.2. Transport materialow

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu. Ruch
pojazdéw po wyprofilowanym podlozu drogi powinien by¢ tak zorganizowany, aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen
i tworzenia kolein. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢é wymagania dotyczace przepisoéw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzenia osie i innych parametroéw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podloza
Warstwa podtoza powinna by¢ wytyczona w sposoéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja Projektowa

lub wedlug zalecen Inzyniera z tolerancjami okreslonymi w niniejszej STWiORB.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztaltowania warstw musza by¢ wczesniej, odpowiednio zamocowane i utrzymywane
w czasie robot przez Wykonawce. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek musi umozliwia¢ naciagnigcie sznurkdéw lub linek
do wytyczenia robét i nie powinno by¢ wieksze, niz co 10 m.

Przed przystgpieniem do wbudowania materialu budowlanego, podtoze pod warstwe podbudowy musi by¢ odebrane przez
Inzyniera i dopuszczone do zabudowania. Wskaznik zageszczenia musi by¢ zbadany na pelna glebokos$¢ i spetniaé
parametry techniczne podane w specyfikacji D.04.01.01 oraz w Dokumentacji Projektowe;.

5.3.Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowana krzywa uziarnienia i wilgotno$ci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos$¢
zapewnienia jednorodnosci materiatu nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji
na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposdb
przeciwdziatajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.4. Rozkladanie mieszanki kruszywa
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Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci takiej, aby jej ostateczna grubosé
po zaggeszczeniu byta rowna grubosci projektowane;.

Warstwy kruszywa powinny by¢ rozkladane w sposdb zapewniajacy osiggnigcie wymaganych spadkow i rzednych
wysoko$ciowych. Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jego segregacja powinno by¢ przed zaggszczeniem
zastgpione materialem o odpowiednich wiasciwosciach.

5.5. Zageszczanie
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu nawierzchni nalezy przystapi¢ do jej zaggszczenia przez walowanie.

W miejscach niedostgpnych dla walcoéw warstwa powinna by¢ zaggszczona zaggszezarkami ptytowymi, matymi walcami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi. Sposoby profilowania oraz zaggszczania warstwy podbudowy pomocniczej
jak 1 warstwy podbudowy zasadniczej musza by¢ dokladnie opisane w PZJ i wykonywane zgodnie z technologiami
sprawdzonymi i zatwierdzonymi przez Inzyniera Kontraktu po wykonaniu poletek doswiadczalnych. Zageszczenie
warstwy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [14] i wyznaczy¢ z badan Is > 1,0. W przypadku, gdy Inzynier wyrazi
zgode na kontrole zaggszczania metoda odciazen plytowych (VSS), badanie nalezy przeprowadzi¢ wg Instrukcji Badan
Podtoza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych - zalacznik 2, GDDP 1998 [19]. Zageszczenie nalezy kontynuowaé
do osiggni¢cia wskaznika odksztalcenia 10 warstwy nie wigkszego od 2,2 tj. E2/E1<2,2.

Wilgotno$¢ technologiczna warstwy w czasie jej zaggszczania musi by¢ dostosowana do metody zageszczenia i rodzaju
stosowanego sprzetu. Decydujacym kryterium jest mozliwo$¢ zageszczenia kruszywa potrzebnego do uzyskania
wymaganego poziomu no$nosci oraz zagg¢szczenia. W przypadku uzycia sprzetu wibracyjnego zalecana jest wilgotnosé
mniejsza od optymalnej, ustalona na podstawie wstgpnych prob na poletku doswiadczalnym.

Jezeli wilgotno$¢ kruszywa przeznaczonego do zaggszczenia jest wigksza o 1% od wilgotnosci optymalnej kruszywo nalezy
przesuszy¢ w sposob naturalny lub ulepszy¢ przez zastosowanie dodatku spoiw. Sposob osuszenia przewilgoconego
kruszywa powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli zachodzi taka potrzeba, to zaleca si¢ zwickszenie
wilgotno$ci kruszywa przez zraszanie woda. Sprawdzenie wilgotnosci kruszywa nalezy przeprowadza¢ laboratoryjnie,
z czgstotliwoscig okreslong w pkt. 6.

5.6. Utrzymanie warstwy
Wykonawca zobowiazany jest do przeprowadzenia biezacych napraw warstwy uszkodzonej przez ruch budowlany jak
rowniez wskutek oddziatywania czynnikow atmosferycznych, takich jak opady deszczu, $niegu i mroz.

Wykonawca zobowigzany jest wstrzymac ruch budowlany po okresie intensywnych opadoéw deszczu, jezeli wystapi
mozliwo$¢ uszkodzenia podbudowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci

Zasady ogo6lne kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne" pkt. 6. Producent musi
prowadzi¢ zakladowa kontrole produkcji (ZKP) w systemie jako$ci przynajmniej 4 oraz opisang w zalaczniku C do WT-4
2010 [18], aby zapewni¢, ze wyrdb spetnia wymagania pkt. 2 niniejszej] STWiORB.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw lub mieszanki przeznaczonych

do wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi, wg zasad okre§lonych w pkt. 2. w celu akceptacji
materiatéw. Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt. 2.

6.3. Badania w czasie robdt

6.3.1. Czestotliwos¢ badan

Czgstotliwos¢ badan kontrolnych w czasie robot przy budowie nawierzchni z kruszyw naturalnych stabilizowanych
mechanicznie podano w ponizszej tablicy 7.
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Tablica 7. Czestotliwos¢ oraz zakres badan podbudowy pomocniczej i zasadniczej
Z Kruszywa

Czestotliwos¢ badan

Minimalna liczba Maksymalna powierzchnia
badan na dzienne] | podbudowy przypadajaca na
dziatce roboczej jedno badanie (m?)

Lp. | Wyszczegélnienie badan

Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnos¢ mieszanki
Nosnosé wykonanej warstwy: 2 600
a) Podbudowa pomocnicza: E; = 120 MPa
b) Podbudowa zasadnicza: E, = 140 MPa

—-—h

3 Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1 i 2,| dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie
pkt 2 kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2. Prébki nalezy pobiera¢ w sposdb losowy,
z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Zageszczenie warstwy

Zaggszczenie warstwy musi odbywac si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia Is> 1,0 w przypadku gdy
Inzynier Kontraktu dopusci mozliwo$¢ oznaczenia zaggszczenia za pomoca modutow odksztatcenia, wg Instrukcji Badan
Podtoza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych -zatacznik 2, GDDP 1998 [19], to stosunek modutu od-ksztatcenia
wtornego E2, do pierwotnego E1, nie moze by¢ wigkszy niz 2,2.

6.3.4. Wlasciwosci kruszywa lub mieszanki

Badania kruszywa przed rozpoczeciem robdt powinny obejmowaé oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych zgodnie
z tablica 2. Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecno$ci Inzyniera.
6.4. Badania wykonanej warstwy

Czgstotliwo$¢ 1 zakres badan i pomiarow wykonanej warstwy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

przedstawiono w ponizszej tablicy.
Tablica 8. Czestotliwosc i zakres badan i pomiarow wykonanej warstwy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwos¢ badan | pomiarow

Uksztaltowanie osi w planie

=
°

1
2 Rzedne wysokosciowe )
3 |Rownosé podiuzna Bfac_ia_mav pomiary nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiam
4 | Rownosé poprzeczna niniejszej STWIORB — pkt 6, a takZe rownomiemie na calosci
5 Spadki poprzeczne zadz_anna: minimum 25 % powierzchni wykonywanej
6 Szerokosé nawlozchnl i . .

o e z kruszywa. Wyboru powierzchni do badan i pomiarow dokona
7 |Grubosc na budowie Inzynier.
8 Zageszczenie
9 Nosnosc

6.4.1. Grubos$¢ warstwy
Grubo$¢ warstw nalezy sprawdzac¢ przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie szerokosci nawierzchni. Dopuszczalne
odchytki od projektowanej grubosci nie powinny przekraczaé +2 cm.

6.4.2. Uksztaltowanie osi nawierzchni
O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej nie wigcej niz 5 cm.

6.4.3. Rzedne wysokoS$ciowe
Odchylenia rzednych wysokosciowych warstwy podbudowy od rzgdnych projektowanych nie moga by¢ wigksze niz:

dla podbudowy zasadniczej +0, -2 cm, dla podbudowy pomocniczej +1 cm i -2 cm.

6.4.4. R6wnos¢ nawierzchni
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Nierownosci podluzne nawierzchni nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa, zgodnie z norma BN-68/8931-04. Nierownosci
poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg. Nierdwnosci nawierzchni nie moga przekracza¢: dla podbudowy zasadniczej
1 cm, dla podbudowy pomocniczej 2 cm.

6.4.5. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.4.6. Szeroko$¢ podbudowy
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze ro6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.4.7. Zageszczenie warstwy podbudowy
Zageszczenie podbudowy nalezy bada¢ co najmniej dwa razy dziennie. Kontrole zageszczenia nawierzchni mozna
wykonywaé¢ dowolng metoda dopuszczong przez Inzyniera.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami
6.5.1. Niewlasciwe uziarnienie i whasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniajgce wymagan dotyczacych uziarnienia i wlasciwos$ci podanych w odpowiednich punktach
niniejszej specyfikacji, zostang odrzucone. Jezeli kruszywa, nie spetniajagce tych wymagan zostaty wbudowane to beda,
na polecenie Inzyniera, wymienione przez Wykonawce na wlasciwe, na koszt Wykonawcy i bez jakichkolwiek
dodatkowych kosztow poniesionych przez Zamawiajacego.

6.5.2. Niewlasciwe cechy geometryczne

Wszystkie powierzchnie, ktoére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.4.3. musza by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtdrnie zaggszczone.
Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. Jezeli szerokos¢ warstwy jest
mniejsza od szerokosci projektowane;j i nie zapewnia podparcia warstwom lezacym wyzej, to Wykonawca musi na wlasny
koszt poszerzy¢ warstwe przez spulchnienie warstwy na petng grubo$é, do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozy¢ materiatu
1 powtornie zagesci¢ warstwe.

6.5.3. Niewlasciwa grubos¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe warstwy. Powierzchnie
muszg by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokos$¢, zgodnie z decyzjg Inzyniera,
uzupelnione nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6ot podano w STWiORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m2] wykonanej podbudowy pomocniczej lub zasadniczej z kruszywa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Odbiér podbudowy lub nawierzchni dokonywany jest na zasadach odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz
na zasadach odbioru czg$ciowego i koncowego okreslonych w D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogoélne" pkt. 8.

8.2. Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek
W przypadku wystapienia wad i1 usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usunigcia na wiasny koszt. Odbidr jest
mozliwy po spetnieniu wymagan okreslonych w punkcie 6. STWiORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6élne" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 metra kwadratowego [m2] wykonania podbudowy pomocniczej lub zasadniczej z kruszywa obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, oznakowanie robot,

- koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkcji, zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych materiatow,
sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

- zakup kruszywa, przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z receptura, dostarczenie mieszanki na miejsce
wbudowania,

- opracowanie recepty laboratoryjnej wraz z przeprowadzeniem wymaganych badan, przygotowanie mieszanek zgodnie z
recepta, oczyszczenie podtoza, rozlozenie mieszanki, doprowadzenie do wilgotnosci optymalnej, zaggszczenie roztozonej
warstwy,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w STWiORB, utrzymanie warstwy w czasie robot, koszt
utrzymania czysto$ci na przylegajacym terenie, pomiar inwentaryzacji geodezyjnej,

- wszystkie inne czynnosci nieujg¢te a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw, stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw. Oznaczanie skladu ziarnowego. Metoda
przesiewania

PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw. Czgs¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziarn. Wskaznik
ksztattu (oryg.)

PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie procentowej zawarto$ci ziarn
o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie odpornosci na $cieranie
(mikro-Deval)

PN-EN 1097-2: Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Cze$¢ 2: Metody oznaczania
odpornos$ci na rozdrabnianie (oryg.)

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw - Cze$¢ 6: Oznaczanie gesto$ci ziarn
1 nasigkliwosci

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw. Czgs¢ 1: Analiza chemiczna (oryg.)

PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wiasciwos$ci kruszyw Czg$¢ 3: Przygotowanie wyciggow przez wymywanie
kruszyw

PN-EN 1367-1 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych.
Cze$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornos$ci (oryg.)

PN-EN 1367-3 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow atmosferycznych
Cze$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metodg gotowania

PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Specyfikacja (oryg.)

PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane hydraulicznie. Czg$¢ 2: Metody badan laboratoryjnych
gestoscei na sucho i zawartosci wody. Zageszczanie metoda Proktora (oryg.)

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata.

PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwigzane 1 zwigzane spoiwem hydraulicznym. Czg¢s¢ 47: Metoda badania
do okreslenia kalifornijskiego wskaznika no$nosci, natychmiastowego wskaznika no$nosci i pgcznienia liniowego
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PN-S-06102 Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

10.2. Inne dokumenty
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e  WT -42010 Wymagania techniczne, Mieszanki niezwigzane do drdg krajowych.
e Instrukcja Badan Podloza Gruntowego Budowli Drogowych i mostowych - zatagcznik 2, GDDP 1998

Dodatkowe wytyczne wykonania robét.
e W przypadku zmiany technologii realizacji robot Wykonawca ma obowiazek uzyskac¢ zgodg Zamawiajacego oraz
autorskiego Biura Projektow. Dostosowanie dokumentacji do zamiennej technologii odbywac si¢ bedzie staraniem
i na koszt Wykonawcy.
e  Przy wykonaniu robot nalezy przestrzega¢ warunkoéw zawartych w uzgodnieniach.
e W trakcie realizacji nalezy przestrzega¢ obowiagzujacych przepisow BHP.

Wszelkie roboty ujete i pominigte w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie obowigzujace normy i przepisy.
W przypadku zmian norm i aktéw prawnych, Wykonawca jest zobowiazany do dokonania aktualizacji we wlasnym
zaKkresie.
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¢ D-04.05.01. Podbudowa i ulepszone podloze z gruntu lub kruszywa stabilizowanego hydraulicznie.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem
podbudowy oraz ulepszeniem podtoza z gruntu lub kruszywa stabilizowanego hydraulicznie dla zadania, pn.:
»Przebudowa drogi gminnej nr 108017G od km 0+948,00 do km 1+003,00 wraz z przebudowg drogi wewnetrznej
od km 1+007,00 do km 1+457,00 w miejscowosci Sulicice”

Tom 1, Branza: DROGOWA

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB maja zastosowanie przy wykonywaniu ponizszych warstw podbudowy:
- warstwy ulepszonego podioza z gruntu stabilizowanego hydraulicznie C1,5/2< 4,0 MPa o grubosci 10 cm

- warstwy ulepszonego podtoza z gruntu stabilizowanego hydraulicznie C1,5/2< 4,0 MPa o grubosci 11 cm
- warstwy ulepszonego podloza z gruntu stabilizowanego hydraulicznie C1,5/2< 4,0 MPa o grubosci 15 cm
- warstwa ulepszonego podtoza z gruntu stabilizowanego hydraulicznie C1,5/2< 4,0 MPa o grubosci 30 cm

1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Grunt lub kruszywo stabilizowane cementem - warstwa zageszczonej mieszanki cementowo-gruntowej, na ktdrej
uktadana jest warstwa podbudowy.

1.4.2. Mieszanka cementowo-gruntowa - mieszanka ustalonych, optymalnych iloci gruntu, cementu i wody.

1.4.3. Stabilizacja gruntéw cementem - proces technologiczny polegajacy na zmieszaniu rozdrobnionego z optymalng
iloscig cementu/spoiwa drogowego i wody oraz zageszczeniu takiej mieszanki, ktora osiagnie odpowiednig wytrzymatos$¢
po 7 128 dniach twardnienia.

1.4.4. Wskaznik mrozoodpornosci - stosunek wytrzymatosci probek poddanych 14 cyklom zamrazania i odmrazania po
14 dniach od dnia ich wykonania do wytrzymatosci probek poddanych nasyceniu woda przez 14 dni, po 14 dniach od dnia
wykonania wyrazony utamkiem dziesigtnym.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogdblne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M 00.00.00

Wymagania og6lne" pkt 2.

2.2. Warstwa gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem

2.2.1. Wymagania wobec gruntu lub kruszywa

Wymagania wobec gruntu lub kruszywa przeznaczonych na warstwe stabilizowang cementem przedstawiono w tablicy 1.
Najwazniejszym kryterium oceny przydatnosci gruntu/kruszywa przeznaczonego do stabilizacji cementem jest uzyskanie

projektowanej wytrzymatosci na $Sciskanie.
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Tablica 1. Wymagania wobec gruntu lub kruszywa do warstw stabilizowanych cementem

Lp. | Wiasciwosci Jednostki Wymagania

1 Uziarnienie:
-zawartos¢ ziarn przechodzacych przez sito # 50 mm, % (m/m) 100
-zawartos¢ ziarn przechodzacych przez sito # 25 mm, % (m/m) 85-100
-zawartosc ziarn przechodzacych przez sito # 4 mm, % (m/m) 50-100
-zawartos$c ziarn przechodzacych przez sito # 0,25 mm, | % (m/m) 10-100
-zawartos$¢ ziarn przechodzacych przez sito # 0,05 mm, | % (m/m) 0-100
-zawarto$¢ czesci mniejszych od 0,002 mm, nie wiecej | % (m/m) 20
niz

2 Granica plynnosci, nie wiecej niz % (m/m) 40

3 Wskaznik plastycznosci, nie wiecej niz % (m/m) 15

4 | Odczyn pH - od5do 8

5 Zawarto$¢ czesci organicznych, nie wiecej niz % (m/m) 2,0

Lp. | Wiasciwosci Jednostki Wymagania

6 Zawartos¢ siarczanow, przeliczonych na SQj, nie wiece] | % (m/m) 1,0
niz

2.2.2. Wymagania wobec cementu

Cement powinien speinia¢ wymagania PN-EN 197-1. Cement stosowany do stabilizacji gruntu powinien by¢ cementem
powszechnego uzytku wg PN-EN 197-1.

Przy wykonywaniu stabilizacji gruntu cementem, mozna stosowaé dodatki tj.: wapno, popioty lotne i chlorek wapniowy,
na zasadach okreslonych w PN-S-96012:1997.

2.2.3. Wymagania wobec wody zarobowej
Woda zarobowa powinna by¢ zgodna z PN-EN 1008.

2.2.4. Wymagania wobec mieszanek z gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem

Sktad mieszanek gruntu lub kruszywa stabilizowanego spoiwem hydraulicznym, nalezy projektowaé¢ ze wzgledu
na wytrzymato$¢ na $ciskanie probek zageszczanych metoda Proctora. Do projektowania mieszanek nalezy stosowaé
wylacznie materialy spetniajagce wymagania pkt. 2.2.1, 2.2.2 1 2.2.3 niniejszej STWiORB.

2.3. Projektowanie mieszanek z gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem
Procedura projektowa powinna by¢ oparta na probkach laboratoryjnych i/lub na polowych przeprowadzonych na tych
samych sktadnikach, z tych samych zrodet i o takich samych wlasciwosciach jak te, ktore beda zastosowane do wykonania
warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem.
Sktad mieszanek projektuje si¢ ze wzgledu na wytrzymatos¢ na Sciskanie probek, zaggszczanych metoda Proctora
w formach walcowych o wysokosci h = 8 cm i $rednicy d = 8 cm, zgodnie z PN-S-96012:1997. Wytrzymato$¢ okresla si¢
wg tablicy 2.

Tablica 2. Klasy wytrzymatosci gruntu stabilizowanego cementem.

Warstwa ulepszonego | Wytrzymaltos¢ na sciskanie probek | Wskaznik
podioza z gruntu | nasyconych woda mrozoodpornosci
stabilizowanego R- Ros

cementem 1,0 = 1,6 MPa 1,56+25MPa 0,6

gdzie:

R; - wytrzymatos¢ na sciskanie probek nasyconych woda po 7 dniach,
R,s - wytrzymatos¢ na sciskanie probek nasyconych woda po 28 dniach.

2.3.2. Zawarto$¢ cementu
Zawarto$¢ cementu powinna okre§lona na podstawie badan laboratoryjnych. Maksymalna zawarto$¢ cementu okre§lona
jest zgodnie z PN-S-96012:1997 w tablicy 3.

Tablica 3. Maksymalna zawarto§¢ cementu w warstwie gruntu Iub kruszywa stabilizowanego cementem
wg PN-S-96012:1997

KATEGORIA RUCHU KR1-3 KR4-5
Zawarto$¢ cementu 10% 8%
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Zawartos¢ dodatkoéw tj. wapno, popioty lotne, chlorek wapniowy okresla si¢ na podstawie wynikow wytrzymatosci
na $ciskanie oraz wynikdw badan mrozoodpornosci serii probek sporzadzonych z mieszanek cementowo-gruntowych
z 16zng zawarto$cig dodatkow i poréwnaniu ich z wymaganiami podanymi w tablicy 2.

2.3.4. Zawartos¢ wody

Zawartos¢ wody w mieszance gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem powinna by¢ okreslona na podstawie
procedury projektowej wg metody Proctora i doswiadczenia z mieszankami wyprodukowanymi przy uzyciu
proponowanych sktadnikéw. Zawartos¢ wody - wilgotnos$¢ optymalng nalezy okresli¢ zgodnie z PN-S-96012:1997.

2.3.5. Warunki przygotowania i pielegnacji probek

Probki walcowe przeznaczone na warstw¢ ulepszonego podloza z gruntu stabilizowanego cementem, zaggszczane
ubijakiem Proctora, powinny by¢ przygotowane zgodnie z PN-S-96012:1997. Probki po uformowaniu pielegnuje si¢ przez:
7 dni i 28 dni do badania wytrzymatos$ci na $ciskanie oraz przez 28 dni do badania mrozoodpornosci w warunkach
przedstawionych w normie PN-S-96012:1997.

2.3.6. Wytrzymalos$¢ na $ciskanie
Wytrzymato$¢ na $ciskanie probek przeznaczonych na warstwe ulepszonego podloza z gruntu stabilizowanego cementem
oznacza si¢ po 7 i 28 dniach pielggnacji zgodnie z PN-S-96012:1997.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem powinien wykazaé
si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu, w przypadku wytwarzania mieszanek gruntowo/kruszywowo-
spoiwowych w mieszarkach:

- mieszarek stacjonarnych,

- uktadarek lub rowniarek do rozkladania mieszanki,

- walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania,

- zageszczarek pltytowych, ubijakéw mechanicznych lub matych walcéw wibracyjnych do zageszczania w miejscach
trudnodostgpnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Transport wyprodukowanej w mieszarkach stacjonarnych gotowej mieszanki gruntu lub kruszywa stabilizowanego
cementem, powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdzialajacy jego zanieczyszczeniu.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spelnia¢ wymagania dotyczace przepisdéw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obciazenia osie i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1._Ogoélne zasady wykonania robdt
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt. 5.

5.2._Ulepszone podloze z mieszanki zwigzanej cementem

5.2.1. Przygotowanie podloza

Podloze pod warstwe gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem powinno by¢ zageszczone i sprofilowane
do wymaganych w projekcie spadkéow poprzecznych i podtuznych oraz przechylek na tukach. Podloze powinno by¢

zageszezone do wskaznika zaggszcezenia Is=1,0. Nierownosci podtoza w kierunku podtuznym i poprzecznym nie powinny
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przekracza¢ 15 mm. Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z projektowanymi z tolerancja +0,5%. Rzgdne moga
ro6znic¢ si¢ wzgledem projektowanych nie wigcej niz o +2cm. Jezeli podloze wykazuje jakiekolwiek wady to po-winny by¢
one usuni¢te wedtug zasad akceptowanych przez Inzyniera.

Warstwa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja Projektowa lub wedhug
zalecen Inzyniera z tolerancjami okre§lonymi w niniejszej STWiORB.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztalttowania warstw powinny by¢ wczesniej, odpowiednio zamocowane i utrzymywane
w czasie robot przez Wykonawcg. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkoéw lub
linek do wytyczenia roboét i nie powinno by¢ wigksze, niz co 10 m.

5.2.2. Stabilizacja metoda mieszania w mieszarkach stacjonarnych

Sktadniki mieszanki i w razie potrzeby dodatki ulepszajace, powinny by¢ dozowane w ilosci okreslonej w recepcie
laboratoryjnej. Mieszarka stacjonarna powinna by¢ wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania grun-tu/kruszywa
i cementu oraz objetosciowego dozowania wody. Czas mieszania w mieszarkach cyklicznych nie powinien by¢ krétszy od
1 minuty, o ile krotszy czas mieszania nie zostanie dozwolony przez Inzyniera po wstepnych probach. W mieszarkach typu
cigglego predkos¢ podawania materiatbw powinna by¢ ustalona i na biezaco kontrolowana w taki sposob, aby zapewnic¢
jednorodno$¢ mieszanki.

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej z tolerancja +10% i -20% jej wartoSci.

Przed utozeniem mieszanki nalezy ustawi¢ prowadnice i podloze zwilzy¢ woda. Mieszanka dowieziona z wytworni
powinna by¢ uktadana przy pomocy uktadarek lub roéwniarek. Grubo$¢ ukladania mieszanki powinna by¢ taka,
aby zapewni¢ uzyskanie wymaganej grubos$ci warstwy po zaggszczeniu.

Przed zageszczeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych rzednych, spadkow podluznych
i poprzecznych. Przy uzyciu rowniarek do rozktadania mieszanki nalezy wykorzysta¢ prowadnice, w celu uzyskania
odpowiedniej réwnosci profilu warstwy. Od uzycia prowadnic mozna odstapi¢ przy zastosowaniu technologii
gwarantujacej odpowiednig rowno$¢ warstwy, po uzyskaniu zgody Inzyniera. Po wyprofilowaniu nalezy natychmiast
przystapi¢ do zageszczania warstwy.

5.2.3. Zageszczanie

Zaggszczanie ulepszonego podtoza o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé si¢ od krawedzi i przesuwaé pasami
podtuznymi, czg¢sciowo nakladajagcymi si¢ w strong osi jezdni. Zaggszczenie warstwy o jednostronnym spadku
poprzecznym powinno rozpocza¢ si¢ od nizej polozonej krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi, czgsciowo
naktadajacymi si¢, w stron¢ wyzej potozonej krawedzi. Pojawiajace si¢ w czasie zaggszczania zanizenia, ubytki,
rozwarstwienia i podobne wady, musza by¢ natychmiast naprawiane przez wymian¢ mieszanki na pelna glebokose,
wyréwnanie i ponowne zageszczenie. Powierzchnia zageszczonej warstwy powinna mie¢ prawidlowy przekroj poprzeczny
i jednolity wyglad.

W przypadku technologii mieszania w mieszarkach stacjonarnych operacje zageszczania i obrobki powierzchniowej musza
by¢ zakonczone przed uptywem dwoch godzin od chwili dodania wody do mieszanki.

Specjalng uwagg nalezy poswigci¢ zaggszczeniu mieszanki w sgsiedztwie spoin roboczych podhuznych i poprzecznych oraz
wszelkich urzadzen obcych.

Wszelkie miejsca luzne, rozsegregowane, spgkane podczas zaggszczania lub w inny sposob wadliwe, musza by¢
naprawione przez zerwanie warstwy na petng grubos¢, wbudowanie nowej mieszanki o odpowiednim sktadzie i ponowne
zaggeszcezenie. Roboty te sa wykonywane na koszt Wykonawcy.

5.2.4. Spoiny robocze

W miar¢ mozliwosci nalezy unika¢ podtuznych spoin roboczych, poprzez wykonanie warstwy na calej szerokosci.

Jesli jest to niemozliwe, przy warstwie wykonywanej w prowadnicach, przed wykonaniem kolejnego pasa nalezy pionowa
krawedZz wykonanego pasa zwilzy¢ woda. Przy warstwie wykonanej bez prowadnic w ulozonej i zaggszczonej mieszance,
nalezy niezwlocznie obciagé pionowa krawedz. Po zwilzeniu jej woda nalezy wbudowac kolejny pas. W podobny sposob
nalezy wykonac¢ poprzeczng spoing robocza na potaczeniu dziatek roboczych. Od obcigcia pionowej krawedzi w wykonanej
mieszance mozna odstapi¢ wtedy, gdy czas pomigdzy zakonczeniem zaggszczania jednego pasa, a rozpoczgciem
wbudowania sasiedniego pasa, nie przekracza 60 minut.

Jezeli w nizej potozonej warstwie wystgpuja spoiny robocze, to spoiny w warstwie lezacej wyzej powinny by¢ wzgledem
nich przesunig¢te o co najmniej 30 cm dla spoiny podluznej i 1 m dla spoiny poprzeczne;j.
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5.2.5. Pielegnacja warstwy z gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem

Pielegnacja powinna by¢ przeprowadzona wedlug jednego z nastepujacych sposobow:

a) skropienie warstwy emulsjg asfaltowa w ilosci od 0,5 do 1,0 kg/m2,

b) skropienie specjalnymi preparatami powlokotwdrczymi posiadajacymi aprobate techniczng wydang przez uprawniona
jednostke, po uprzednim zaakceptowaniu ich uzycia przez Inzyniera,

¢) utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotne skrapianie woda w ciggu dnia, w czasie co najmniej 7 dni,

d) przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczalng folia z tworzywa sztucznego, utozong na zaktad o szeroko$ci co naj-mnie;j
30 cm i zabezpieczong przed zerwaniem z powierzchni warstwy przez wiatr,

e) przykrycie warstwa piasku lub grubej wtdkniny technicznej i utrzymywanie jej w stanie wilgotnym w czasie co najmnie;j
7 dni.

Inne sposoby pielggnacji, zaproponowane przez Wykonawce i inne materialy przeznaczone do pielggnacji moga by¢
zastosowane po uzyskaniu akceptacji Inzyniera.

Nie nalezy dopuszczaé zadnego ruchu pojazdow i maszyn po podbudowie w okresie 7 dni po wykonaniu. Po tym czasie
ewentualny ruch technologiczny moze odbywac si¢ wyltacznie za zgoda Inzyniera.

5.2.6. Utrzymanie wykonanej warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem

Grunt lub kruszywo stabilizowane cementem po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinny by¢
utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca begdzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, warstwe stabilizowanego
gruntu lub kruszywa, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawcg robot.

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia biezacych napraw warstwy uszkodzonej wskutek oddziatywania
czynnikoéw atmosferycznych, takich jak opady deszczu i $niegu oraz mréz. Wykonawca jest zobowiazany wstrzymac ruch
budowlany po okresie intensywnych opadow deszczu, jezeli wystapi mozliwos¢ uszkodzenia warstwy stabilizowanej
cementem. Warstwa stabilizowana cementem powinna by¢ przykryta przed zima warstwa nawierzchni lub zabezpieczona
przed niszczacym dziataniem czynnikow atmosferycznych w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do roboét Wykonawca powinien wykonaé¢ badania spoiw, kruszyw i gruntdéw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie wykonywania gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem
podano w tablicy 4.
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Tablica 4. Czestotliwosc badan i pomiaréw

Czestotliwosc badan
‘ Maksymalna
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan | powierzchnia warstwy
na dziennej dzialce | stabilizacji przypadajgca
roboczej na jedno badanie
1 Uziarnienie mieszanki gruntu lub kruszywa
2 Wilgotnos¢ mieszanki gruntu lub kruszywa 2
ze spoiwem 6 600 m
3 Zageszczenie warstwy
- Grubost warstwy 3 400 m*
5 Wytrzymalosé na sciskanie —_ 2
i o e 6 probek m®
- 28-dniowa przy stabilizacji cementem s 600
Mrozoodpomosc przy projektowaniu i w przypadkach watpliwych
Badanie spoiwa: przy projektowaniu sktadu mieszanki i przy kazdej
- cementu Zmianie
Badanie wody dla kazdego watpliwego Zrédia
Badanie wtasciwosci gruntu lub kruszywa dia kazdej partii i przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie ulepszonego podloza
Probki do badan nalezy pobiera¢ z mieszarek. Uziarnienie powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w STWiORB.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa ze spoiwami
Wilgotno§¢ mieszanki powinna by¢ réowna wilgotnosci optymalnej, okre§lonej w projekcie sktadu tej mieszanki,
z tolerancja +10% -20% jej warto$ci.

6.3.4. Zageszczenie warstwy
Mieszanka powinna by¢ zaggszczana do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1,00.

6.3.5. Grubos$¢ ulepszonego podloza
Grubo$¢ warstwy nalezy mierzy¢ bezposrednio po jej zageszczeniu w odleglosci co najmniej 0,5 m od krawedzi. Grubosé
warstwy nie moze rézni¢ si¢ od projektowanej o wiecej niz + 1,5 cm.

6.3.6. Wytrzymalos$¢ na $ciskanie

Badanie wytrzymalo$ci na $ciskanie gruntu stabilizowanego cementem nalezy przeprowadzi¢ na probkach walcowych
0 d=h=8cm przygotowanych metoda Proctora zgodnie z PN-S-96012. Wytrzymatos$¢ na $ciskanie powinna by¢ oznaczona
po 28 dniach pielggnacji i powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w STWiORB dotyczacymi warstwy gruntu lub
kruszywa stabilizowanego cementem.

6.3.7. Badanie wody
W przypadkach watpliwych nalezy przeprowadzi¢ badania wody wg PN-EN 1008.

6.3.8. Mrozoodpornosé

Wskaznik mrozoodporno$ci okre§lany przez spadek wytrzymalos$ci na $ciskanie probek poddawanych cyklom zamrazania
i odmrazania powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w STWiORB dotyczacych poszczegélnych rodzajow
ulepszonego podtoza.

6.5. Wymagania dotyczace cech geometrycznych i wytrzymalo$ciowych ulepszonego podloza stabilizowanego
cementem

6.5.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardow dotyczacych cech geometrycznych podaje tablica 5.
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Tablica 5. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw wykonane] warstwy gruntu lub kruszywa
stabilizowanego cementem.

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwosc
badan i pomiarow

1 Szerokosé 10 razy na 1 km

2 Rownosc podiuzna co 20 m tata na kazdym pasie ruchu

3 Rownosc poprzeczna 10 razy na 1 km

+ Spadki poprzeczne®) 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokosciowe na kazdej jezdni na osi i krawedziach jezdni

6 Uksztakowanie osi w planie”) w przekrojach poprzecznych

F i Grubosc warstwy w 3 punktach, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 m*

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonac w

punktach giownych tukow poziomych.

6.5.2. Szeroko$¢ warstwy

Szeroko$¢ warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem nie moze rézni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej
0 wigcej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikdw szeroko$¢ ulepszonego podtoza powinna by¢ wigksza od szeroko$ci warstwy wyzej lezacej
o warto$¢ wskazana w Dokumentacji Projektowe;.

6.5.3. Rownos¢ warstwy

Nierownosci podtuzne warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata, zgodnie
z normg BN-68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata.
Nieréwnosci nie powinny przekracza¢ 15 mm dla warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem.

6.5.4. Spadki poprzeczne warstwy
Spadki warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z
tolerancja + 0,5 %.

6.5.5. Rzedne wysokosciowe warstwy
Roznice pomigdzy rzednymi wykonanego warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem, a rz¢dnymi
projektowanymi nie powinny przekraczac tolerancji +1, -2 cm.

6.5.6. Uksztaltowanie osi warstwy
O$ warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi
projektowanej nie wigcej niz 5 cm.

6.5.7. Grubos¢ warstwy
Grubo$¢ warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem nie moze rozni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigce;j
niz +10%, -15%.

6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego
cementem

6.6.1. Niewlasciwe cechy geometryczne warstwy

Jezeli po wykonaniu badan na stwardnialej warstwie stwierdzi si¢, ze odchylenia cech geometrycznych przekraczaja
wielkos$ci okreslone w p. 6.4, to warstwa zostanie zerwana na catg grubo$¢ i ponownie wykonana na koszt Wykonawcy.
Dopuszcza si¢ inny rodzaj naprawy wykonany na koszt Wykonawcy, o ile zostanie on zaakceptowany przez Inzyniera.
Jezeli szeroko$¢ warstwy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom
wyzej lezacym, to Wykonawca powinien poszerzyé warstwe przez jej zerwanie na petng grubos$¢ do potowy szerokosci
pasa ruchu i wbudowanie nowej mieszanki. Nie dopuszcza si¢ mieszania skladnikéw mieszanki na miejscu. Roboty

te Wykonawca wykona na wilasny koszt.

6.6.2. Niewlasciwa grubo$¢ warstwy
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy przez zerwanie
wykonanej warstwy, usunig¢cie zerwanego materiatu i ponowne wykonanie warstwy o odpowiednich wlasciwosciach
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i 0 wymaganej grubosci. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, na koszt Wykonawcy.

6.6.3. Niewlasciwa wytrzymalo$¢ warstwy

Jezeli wytrzymato$¢ $rednia probek bedzie mniejsza od dolnej granicy okre$lonej w STWiORB dla warstwy gruntu lub
kruszywa stabilizowanego cementem to warstwa wadliwie wykonana zostanie zerwana i wymieniona na nowg
o odpowiednich wtasciwosciach na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i wymaganiami InZyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek
W przypadku wystgpienia wad i usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usuni¢cia na wilasny koszt. Odbior jest
mozliwy po spelnieniu wymagan okre§lonych w punkcie 6. STWiORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 ulepszonego podfoza z mieszanek zwigzanych hydraulicznie obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkc;ji,

- zakup, dostarczenie materiatow, wyprodukowanie mieszanki i jej transport na miejsce wbudowania,
- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie prowadnic oraz innych materialdw i urzadzen pomocniczych,
- roztozenie i zaggszczenie mieszanki,

- pielegnacja wykonanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

- utrzymanie warstwy w czasie robot,

- koszt utrzymania czystosci na przylegajacym terenie,

- pomiar inwentaryzacji geodezyjnej,

- wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

e PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym

e PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania

e PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw. Czgs¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziarn. Wskaznik
ksztattu (oryg.)
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PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie procentowej zawarto$ci ziarn
o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie odpornosci na §cieranie
(mikro-Deval)

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Cze$¢ 2: Metody oznaczania
odpornos$ci na rozdrabnianie (oryg.)

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw - Czgs¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarn
i nasigkliwosci

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw. Czgs¢ 1: Analiza chemiczna (oryg.)

PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wiasciwos$ci kruszyw Czg$¢ 3: Przygotowanie wyciggow przez wymywanie
kruszyw

PN-EN 1367-1 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikoéw atmosferycznych.
Cze$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornos$ci (oryg.)

PN-EN 1367-3 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych
Cze$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania

PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane hydraulicznie. Czg$¢ 2: Metody badan laboratoryjnych
gestosci na sucho i zawartos$ci wody. Zageszczanie metoda Proktora (oryg.)

PN-EN 197-1 Cement - Cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementdw powszechnego
uzytku

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci wody
zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji betonu.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata.

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

PN-EN 196-1 Metody badania cementu. Oznaczanie wytrzymalosci

PN-EN 196-3 Metody badania cementu. Oznaczanie czaséw wigzania i statosci objetosci

PN-EN 196-2 Metody badania cementu. Czg¢$¢ 2: Analiza chemiczna cementu

PN-EN 1097-3 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie gestosci nasypowej
1 jamistosci

Dodatkowe wytyczne wykonania robét.

W przypadku zmiany technologii realizacji robot Wykonawca ma obowiazek uzyskac¢ zgodg Zamawiajacego oraz
autorskiego Biura Projektow. Dostosowanie dokumentacji do zamiennej technologii odbywac si¢ bedzie staraniem
i na koszt Wykonawcy.

Przy wykonaniu robét nalezy przestrzega¢ warunkéw zawartych w uzgodnieniach.

W trakcie realizacji nalezy przestrzega¢ obowiazujacych przepiséw BHP.

Wszelkie roboty ujete i pominigte w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie obowigzujace normy i prze-pisy.
W przypadku zmian norm i aktéw prawnych, Wykonawca jest zobowiazany do dokonania aktualizacji we wlasnym
zaKkresie.
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¢ D-05.03.23. Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB, sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru nawierzchni z kostki betonowej,
dla zadania pn.: ,,Przebudowa drogi gminnej nr 108017G od km 0+948,00 do km 1+003,00 wraz z przebudowa drogi
wewnetrznej od km 1+007,00 do km 1+457,00 w miejscowosci Sulicice”

Tom 1, Branza: DROGOWA

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
STWiORB obejmuje wszystkie roboty zwiazane z wykonaniem, kontrola i odbiorem betonowej kostki brukowe;:
- nawierzchnia chodnikow o grubosci 8 cm na podsypce cementowo piaskowej 1:3 o grubosci 3 cm,

- nawierzchnia zjazdow i placéw o grubo$ci 8 cm na podsypce cementowo-piaskowej 1:3 o grubosci 3 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztaltka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze soba trwale w fazie produkcji. Pozostate okreslenia
podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami i z definicjami podanymi
w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWiORB D-M-00.00.00

»Wymagania ogolne" pkt. 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Wymagania ogoélne
Kostke betonowa nalezy wykonaé zgodnie z ustaleniami normy PN-EN 1338 [2].

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Gorna powierzchnia betonowych kostek brukowych nie powinna wykazywa¢ wad, takich jak rysy lub odpryski. Nie
powinna takze mie¢ peknie¢, ubytkdw betonu, szczerb, uszkodzen krawedzi i narozy. Nalezy stosowad kostki
jednowarstwowe wibroprasowane.

Jezeli kostki brukowe produkowane sa z powierzchnia o specjalnej teksturze, to taka tekstura powinna by¢ opisana przez
producenta.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej
Tolerancje wymiarowe wynosza:

— na dhugos$ci + 2 mm,

— na szeroko$ci + 2 mm,

— na grubosci + 3 mm.

Roznica pomigdzy dwoma pomiarami grubosci tej samej kostki < 3mm. Kolory kostek powinny odpowiada¢ Dokumentacji
Projektowe;.
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2.2.4. Wytrzymalos$¢ na rozciaganie przy rozlupywaniu

Zgodnie z norma PN-EN 1338 [2] wytrzymalo$§¢ charakterystyczna na rozcigganie przy rozlupywaniu powinna by¢ > 3,6
MPa. Zaden pojedynczy wynik nie powinien by¢ mniejszy niz 2,9MPa i nie powinien wykazywaé obcigZenia niszczacego
mniejszego niz 250 N/mm dlugosci roztupania.

2.2.5. Nasiakliwos¢é
Nasigkliwos¢ kostek betonowych powinna wynosi¢ nie wigcej niz 5%.

2.2.6. Odporno$¢ na dzialanie mrozu (z udzialem soli odladzajacych)

Klasa Oznaczenie Ubytek masy po badaniu zamrazania/rozmrazania kg.fmJ
3 D Wartos¢ srednia < 1,0

przy czym zaden pojedynczy wynik > 1.5

2.2.7. Odpornosc¢ na scieranie

’ Wymaganie
Klasa Oznaczenie - v — =
Pomiar wykonany wg zal. G normy (na szerokiej tarczy sciermnej)
3 G <23 mm

2.2.8. Skladowanie kostek
Kostke zaleca si¢ pakowac na paletach. Palety z kostka moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, przy czym podtoze
powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materialy na podsypke i do zapraw

Jesli dokumentacja projektowa lub STWiORB nie ustala inaczej, to nalezy stosowac nastgpujace materialy:

— na podsypke cementowo-piaskowa pod nawierzchnig

m mieszank¢ cementu i piasku w stosunku 1:3 z piasku naturalnego spetniajacego wymagania PN-EN 13242:2004 [4],
cementu powszechnego uzytku spetniajagcego wymagania PN-EN 1971:2002 [1] i wody odpowiadajacej wymaganiom PN-
EN 1008:2004 [5],

— do wypehiania spoin w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej

m piasek naturalny spetniajacy wymagania PN-EN 13242:2004 [4],

m piasek tamany (0,075"2) mm wg PN-EN 13242:2004 [4].

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem powszechnego uzytku odpowiadajacy
wymaganiom PN-EN 197-1 [1]. Woda powinna by¢ zgodna z wymaganiami PN-EN 1008 [5].

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej
Roboty zwigzane z uktadaniem chodnika z kostek brukowych nalezy wykonaé recznie. Jesli powierzchnie sg duze, a kostki

brukowe maja jednolity ksztatt i kolor, mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenia uktadajace. Urzadzenie sklada si¢ z wozka
i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich ulozenia.
Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego lub gumy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Kostki moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnigciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7
wytrzymatosci projektowanej. Kostki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu (zapakowane w foli¢ i spigte taSma stalowa).
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 5.

5.2. Podsypka
Do wykonania podsypki chodnika i1 zjazdéw stosuje si¢ podsypk¢ cementowo-piaskowa 1:3 o grubosci 3 cm

po zageszczeniu. Podsypke cementowo-piaskowg przygotowuje si¢ w betoniarkach, a nastepnie rozséciela si¢ na uprzednio
zwilzonej podbudowie. W praktyce, wilgotno$¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $cisnigciu podsypki w dtoni
podsypka nie rozsypywata si¢ i nie bylo na dtoni $ladéw wody, a po nacis$nigciu palcami podsypka rozsypywata sig.
Rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m.
Rozscielona podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami (np. r¢cznymi) lub
zageszczarkami wibracyjnymi.

5.3. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowych

5.3.1. Ustalenie ksztaltu, wymiaru i koloru kostek oraz desenia ich ukladania

Ksztalt, wymiary, barw¢ 1 inne cechy charakterystyczne kostek oraz desen ich ukladania powinny by¢ zgodne
z Dokumentacja Projektowa, a w przypadku braku wystarczajacych ustalen Wykonawca przedktada odpowiednie
propozycje do zaakceptowania Inzynierowi. Przed ostatecznym zaakceptowaniem ksztattu, koloru, sposobu uktadania
i wytworni kostek, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy ulozenie po 1 m2 wstgpnie wybranych kostek, wylacznie
na podsypce piaskowej.

5.3.2. Ulozenie chodnika/ zjazdu z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubo$ci. Na wigkszym fragmencie robot
zaleca si¢ stosowac kostki dostarczone w tej samej partii materiatu, w ktoérej niedopuszczalne sa ré6zne odcienie wybranego
koloru kostki. Uktadanie kostki mozna wykonywacé recznie lub mechanicznie.

Uktadanie r¢czne zaleca si¢ wykonywac na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skomplikowanych pod wzgledem
ksztattu lub wymagajacych kompozycji kolorystycznej uktadanych deseni oraz réoznych wymiarow i ksztaltow kostek.
Uktadanie kostek powinni wykonywac¢ przyuczeni brukarze. Uktadanie mechaniczne zaleca si¢ wykonywaé¢ na duzych
powierzchniach o prostym ksztalcie, tak aby uktadarka mogta przenosic¢ z palety warstwe ksztaltek na miejsce ich utozenia
z wymagang doktadnoscia. Kostka do uktadania mechanicznego nie moze mie¢ duzych odchytek wymiarowych i musi by¢
odpowiednio przygotowana przez producenta, tj. ulozona na palecie w odpowiedni wzdr, bez dotozenia poltowek
i dziewiatek, przy czym kazda warstwa na palecie musi by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie
przywieraty do siebie. Ukladanie mechaniczne zawsze musi by¢ wsparte praca brukarzy, ktdrzy uzupehiaja przerwy,
wyrabiajg tuki, doktadajg kostki w okolicach studzienek i kraweznikow.

Kostke uktada si¢ okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania podsypka zageszcza si¢.
Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wtazow itp.) powinna trwale
wystawac¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek $cieckowych
(8ciekow). Do uzupetnienia przestrzeni przy krawe¢znikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywac elementy kostkowe
wykonczeniowe w postaci tzw. potowek i dziewiatek, majacych wszystkie krawedzie rowne 1 odpowiednio fazowane.
W przypadku potrzeby ksztattek o nietypowych wymiarach, wolng przestrzen uzupetia si¢ kostka cigta, przycinana
na budowie specjalnymi narzedziami tngcymi (przycinarkami, szlifierkami z tarcza itp.).

Dzienng dziatke robocza nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ zakonczy¢ prowizorycznie okoto
pétmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki ulozonej na stale.
Przed dalszym wznowieniem robdt, prowizorycznie ulozong nawierzchni¢ na podsypce piaskowej nalezy rozebra¢ i usunaé
wraz z podsypka.

5.3.3. Spoiny

Szerokos¢ spoin pomigdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ od 3 mm do 5 mm. W przypadku
stosowania prostopadtosciennych kostek brukowych zaleca si¢ aby osie spoin pomi¢dzy dluzszymi bokami tych kostek
tworzyly z osig drogi kat 45°, a wierzcholek utworzonego kata prostego pomigdzy spoinami miat kierunek odwrotny
do kierunku spadku podtuznego nawierzchni. Po ulozeniu kostek, spoiny nalezy wypehi¢ piaskiem.
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Wypehienie spoin piaskiem polega na rozsypaniu warstwy piasku i wmieceniu go w spoiny na sucho lub po obfitym
polaniu woda - wmieceniu papki piaskowej szczotkami wzglgdnie rozgarniaczkami z piérami gumowymi.

5.3.4. Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zaggszczarki wibracyjnej (plytowej) z ostong z tworzywa sztucznego
lub gumy. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywa¢ walca. Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi
powierzchni w kierunku jej $rodka i jednocze$nie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nieréwnosci
powierzchniowe moga by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdhiznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pgknigte) nalezy wymieni¢ na kostki cate.

5.4. Obramowanie chodnikéw

Do obramowania chodnikéw powinny by¢ stosowane krawezniki zgodnie z warunkami okre§lonymi w STWiORB
D-08.01.01. oraz obrzeza zgodnie z warunkami okreslonymi w STWiORB D-08.03.01.

Obrzeza zaleca si¢ ustawia¢ przed przystapieniem do uktadania nawierzchni z kostki. Przed ich ustawieniem, pozadane jest
ulozenie pojedynczego rzgdu kostek w celu ustalenia szeroko$ci nawierzchni i prawidlowej lokalizacji kraweznikow
lub obrzezy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:
- wykona¢ badania wlasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone w pkt.2,

- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materialow z tworzyw i prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podloza
Sprawdzenie podloza polega na stwierdzeniu zgodnosci z Dokumentacja Projektowa i odpowiednimi STWiORB.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubos$ci i wymaganych spadkoéw poprzecznych i podtuznych polega na stwierdzeniu
zgodno$ci z Dokumentacja Projektowa oraz pkt. 5.3 niniejszej STWiORB. Dopuszczalne odchylenia w grubosci podsypki
nie moga przekraczaé + 1 cm.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu zgodnos$ci
wykonania z Dokumentacja Projektowa oraz wymaganiami pkt 5.4 niniejszej STWiORB:

— pomierzenie szerokosci spoin,

— sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidlowosci wypehienia spoin,

— sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie rownosci chodnika
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Sprawdzenie réwnosci przeprowadza¢ nalezy lata co najmniej raz na kazde 150 do 300 m2 ulozonego chodnika
i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m chodnika. Dopuszczalny przeswit pod lata nie powinien
przekracza¢ 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podluznego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadzaé nalezy za pomoca niwelacji, biorac pod uwage punkty charakterystyczne,
jednak nie rzadziej niz co 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zalamania niwelety, nie moga przekracza¢ + 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na kazde 150 do 300 m
chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu
wynosza + 0,5%.

6.4.4. Sprawdzenie réwnoleglo$ci spoin
Sprawdzenie rownoleglosci spoin nalezy przeprowadza¢ za pomocg dwoch sznurow napigtych wzdhuz spoin i przymiaru
z podziatka milimetrowa. Dopuszczalne odchylenie wynosi + 1 cm.

6.4.5. Sprawdzenie szerokosci i wypelnienia spoin
Sprawdzenie szerokosci spoin nalezy przeprowadzac przez usunigcie spoin na dtugosci okoto 10 cm w trzech dowolnych
miejscach na kazde 200 m2 chodnika i zmierzenie ich szerokosci oraz wypehienia.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6dt podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego chodnika i zjazdow z kostek brukowych betonowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt. 8. Roboty uznaje si¢
za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek
W przypadku wystapienia wad i1 usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usunigcia na wiasny koszt. Odbidr jest
mozliwy po spetnieniu wymagan okreslonych w punkcie 6. STWiORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" p.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 chodnika/ zjazdu z kostek brukowych betonowych obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- zakup, dostarczenie i sktadowanie materiatow,

- koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkc;ji,
- przygotowanie materiatow,

- roz$cielenie podsypki wraz z jej przygotowaniem,

- utozenie kostek,
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- wypehienie spoin,
- pielggnacj¢ przez posypywanie piaskiem i polewanie woda, przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych
w specyfikacji techniczne;.

10.Przepisy zwigzane

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1 Cement. Czg$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczgce cementu powszechnego uzytku
2. PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

3. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

4. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatdéw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym

5.PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci

wody

zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej proceséw produkcji betonu.

6. PN-EN 13139 Kruszywa do zaprawy

7. PN-B-06050 Geotechnika - Roboty ziemne - Wymagania ogodlne.

Dodatkowe wytyczne wykonania robét.
e W przypadku zmiany technologii realizacji robot Wykonawca ma obowigzek uzyska¢ zgod¢ Zamawiajacego oraz
autorskiego Biura Projektéw. Dostosowanie dokumentacji do zamiennej technologii odbywac si¢ bedzie staraniem
i na koszt Wykonawcy.
e  Przy wykonaniu rob6t nalezy przestrzega¢ warunkéw zawartych w uzgodnieniach.
e W trakcie realizacji nalezy przestrzega¢ obowiazujacych przepisow BHP.

Wszelkie roboty ujete i pominigte w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie obowigzujace normy i przepisy.
W przypadku zmian norm i aktéw prawnych, Wykonawca jest zobowiazany do dokonania aktualizacji we wlasnym
zakresie.
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% D-06.00.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE
** D 06.03.01. Pobocze utwardzone kruszywem

1.1. PRZEDMIOT SSTWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania wzmocnienia poboczy w ramach realizacji
zadania: ,,Przebudowa drogi gminnej (ul. Ogrodowej) w Prusewie. Budowa sieci wodociagowej i sanitarnej oraz
budowa przylaczy: wodociggowych i sanitarnych”.

Tom 1, Branza: DROGOWA

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SSTWiORB
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w p. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SSTWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z mechanicznym plantowaniem

poboczy. Niniejsza Specyfikacja obejmuje réwniez umocnienie poboczy frezami bitumicznymi o gr. 10 cm.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Pobocze gruntowe -cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odklad -miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.
1.4.3. Dokop -miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy potozone poza pasem drogowym.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania

ogo6lne” pkt. 2.

2.2. RODZAJE MATERIALOW
Rodzaje materiatéw stosowanych do uzupetienia poboczy :
- thuczen o frakcji 0-31,5mm o grubosci 10 cm.

3.SPRZET
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 3.

3.2. SPRZET DO UMOCNIENIA I PLANTOWANIA POBOCZY
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej ST powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia

korzystania z nast¢pujacego sprzetu:
o zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych,
e réwniarek z transporterem ($cinarki poboczy),
e réwniarek do profilowania, tadowarek czotowych,
e walcow lekkich i wibracyjnych,
e plytowych zageszczarek wibracyjnych,
e przewoznych zbiornikow na wodg.
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4. TRANSPORT
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkow transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu. Wymagania dotyczace transportu destruktu z frezowania podano
w SST D-M-05.03.11.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. PLANTOWANIE NASYPOW, WYKOPOW I POBOCZY

Plantowanie poboczy moze byé wykonywane recznie, za pomocg topat lub sprzetem mechanicznym wg pkt 3.2. Scinanie
poboczy nalezy przeprowadzi¢ od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni na szerokosci 1,5 m, ze spadkiem
poprzecznym 7 %.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania nalezy wywiez¢ na odktad. Miejsce odktadu nalezy uzgodni¢ z Inzynierem
Kontraktu lub Przedstawicielem Zamawiajacego. Destrukt z frezu bitumicznego nalezy rozsécieli¢ rOwnomiernie na calej
powierzchni pobocza na grubosci 10 cm. Pochylenie podluzne poboczy powinno by¢ zgodne z pochyleniem podtuznym
jezdni.

5.3. UMOCNIENIE POBOCZY DESTRUKTEM Z FREZU BITUMICZNEGO
Zamawiajacy przewiduje umocnienie poboczy frezami bitumicznymi o gr. 10 cm, na szerokos$ci 1,5 m. Miejsce, w ktd-rym
wykonywane bedzie uzupetienie, nalezy spulchni¢ na gltebokos¢ od 2 do 3 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. POMIAR CECH GEOMETRYCZNYCH SCINANYCH LUB UZUPELNIANYCH POBOCZY
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiardw po zakonczeniu robot podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiarow $cinanych lub uzupelianych poboczy

Lp. |Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwos¢ pomiarow

1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 Rownosé podiuzna
co 50 m

3 Rownosé poprzeczna

6.2.1. SPADKI POPRZECZNE
Spadki poprzeczne poboczy powinny wynosi¢ 7% z tolerancja + 1%.

6.2.2. ROWNOSC POPRZECZNA I PODLUZNA
Nierownosci podiuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4 -metrowa wg BN-68/8931-04. Maksymalny przeswit pod tata
nie moze przekraczac¢ 15 mm.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru rob6dt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostka obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) umocnienia frezami bitumicznymi o gr. 10 cm, oraz plantowania

nasypow, wykopow i poboczy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z SST i wymaganiami Inzyniera Kontraktu lub Przedstawiciela Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ
Cena jednostkowa wykonania robot zwigzanych z plantowaniem oraz umocnieniem poboczy frezami bitumicznymi
o gr. 10 cm, obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e S$cinanie poboczy

e pozyskanie i dostarczenie frezow,

e rozlozenie frezéw,

e zageszczenie warstwy frezow,

e przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych,

e roboty wykonczeniowe,

e przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w Specyfikacji Techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. NORMY BRANZOWE

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata.

Dodatkowe wytyczne wykonania robét.
e W przypadku zmiany technologii realizacji robot Wykonawca ma obowigzek uzyska¢ zgod¢ Zamawiajacego oraz
autorskiego Biura Projektéw. Dostosowanie dokumentacji do zamiennej technologii odbywac si¢ bedzie staraniem
i na koszt Wykonawcy.
e  Przy wykonaniu robot nalezy przestrzega¢ warunkoéw zawartych w uzgodnieniach.
e W trakcie realizacji nalezy przestrzega¢ obowiazujacych przepisow BHP.
Wszelkie roboty ujgte i pominigte w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie obowigzujace normy i przepisy.
W przypadku zmian norm i aktéw prawnych, Wykonawca jest zobowiazany do dokonania aktualizacji we wlasnym
zakresie.
% D-07.00.00. OZNAKOWANIE DROG I URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU

+* D-07.02.01. Oznakowanie pionowe

1. WSTEP
1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru oznakowania pionowego, dla zadania
pn.: ,,Przebudowa drogi gminnej (ul. Ogrodowej) w Prusewie. Budowa sieci wodociagowej i sanitarnej oraz budowa
przylaczy: wodociagowych i sanitarnych”

Tom 1, Branza: DROGOWA
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1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem, kontrola

i odbiorem oznakowania pionowego w lokalizacji zgodnej z Dokumentacja Projektowa i obejmuja:
e Ustawienie shupkow z rur stalowych dla znakow drogowych oraz przymocowanie tarcz znakow drogowych typ A
(A-7),
e Ustawienie shupkow z rur stalowych dla znakow drogowych oraz przymocowanie tarcz znakow drogowych typ D
(D-1, D-6, D-6b, D-40, D-41),
e Ustawienie znaku U-5b (przestawienie znaku w wyznaczone miejsce).

1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Staly znak drogowy pionowy - sklada si¢ z lica, tarczy z uchwytem montazowym oraz z konstrukcji wsporczej.

1.4.2. Tarcza znaku - ptaska powierzchnia z usztywniong krawedzia, na ktorej w sposob trwaty umieszczone jest lico
znaku. Tarcza moze by¢ wykonana z blachy stalowej ocynkowanej ogniowo albo aluminiowej zabezpieczona przed
procesami korozji powtokami ochronnymi zapewniajacymi jakos¢ i trwato$¢ wykonanego znaku.

1.4.3. Lico znaku - przednia cz¢$¢ znaku, wykonana z samoprzylepnej folii odblaskowej wraz z naniesiong trescia,
wykonana technika druku sitowego, wyklejang z transparentnych folii ploterowych Iub z folii odblaskowych.

1.4.4. Znak drogowy nieodblaskowy - znak ktorego lico wykonane jest z materialow zwyktych (lico nie wykazuje
wlasciwosci odblaskowych).

1.4.5. Znak drogowy odblaskowy - znak ktorego lico wykazuje wlasciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o
odbiciu powrotnym - wspotdroznym).

1.4.6. Konstrukcja wsporcza znaku - kazdy rodzaj konstrukcji (stupek, stup, shupy, kratownice, wysiggniki, bramy,
wsporniki itp.) gwarantujacy przenoszenie obcigzen zmiennych i statych dzialajacych na konstrukcje i zamontowane na
niej znaki lub tablice.

1.4.7. Pozostale okre$lenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania og6lne" pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialow

Wymagania ogoélne dotyczace materialdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB D-M-00.00.00
"Wymagania ogo6lne" pkt.2.

2.2. Dopuszczenie do stosowania

Producent znakéw drogowych powinien posiada¢ dla swojego wyrobu aprobate techniczna, certyfikat zgodno$ci nadany
mu przez uprawniong jednostke certyfikujaca, znak budowlany ,.B" i wystawiong przez siebie deklaracje zgodnosci,
zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury [17]. Folie odblaskowe stosowane na lica znakoéw drogowych po-winny

posiadac aprobatg techniczna wydang przez uprawniong jednostke oraz deklaracje zgodno$ci wystawiong przez producenta.
Stupki, blachy i inne elementy konstrukcyjne powinny mie¢ deklaracje zgodnosci z odpowiednimi normami. W zataczniku
nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegotowych warunkow technicznych dla
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znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach
[15], podano szczegdlowe informacje odnosnie wymagan dla znakéw pionowych.

2.3. Materialy stosowane do fundamentéw znakéw
Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczych znakéw moga by¢ wykonywane jako:
— prefabrykaty betonowe,

— z betonu wykonywanego "na mokro",
— inne rozwigzania zaakceptowane przez Inzyniera.
Klasa betonu C16/20. Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 206-1[1].

2.3.1. Cement
Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy 32.5, odpowiadajacy wymaganiom PN-EN-197-
1 [2]. Zaleca si¢ stosowanie cementu rodzaju CEM 1.

2.3.2. Kruszywo
Kruszywo stosowane do betonu fundamentéw powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620.

2.3.3. Woda

Do betonu fundamentéw nalezy uzy¢ wody pitnej, wodociggowej. Woda ta nie wymaga badan, o ktérych mowa w normie
PN-EN 1008 [3]. Dopuszcza si¢ uzycie naturalnej wody powierzchniowej i ze zrodet podziemnych, jezeli spetnia
wymagania PN-EN 1008.

2.3.4. DomieszKki chemiczne

Domieszki chemiczne do betonu powinny by¢ stosowane jesli przewiduje to Dokumentacja Projektowa, lub wskazania
Inzyniera. Domieszki chemiczne powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 934-2 [4].

W betonie niezbrojonym zaleca si¢ stosowaé domieszki napowietrzajace, a w betonie zbrojonym dodatkowo domieszki
uplastyczniajace lub uptynniajace.

2.4. Konstrukcje wsporcze

Znaki umocowuje si¢ na konstrukcjach wsporczych, tj. shupkach, ramach, wysiggnikach, wykonanych z materiatow
trwalych, z wyjatkiem betonu. Stupki konstrukcji wsporczych powinny mie¢ przekroj kotowy lub eliptyczny. Konstrukcje
wsporcze do znakow i tablic nalezy zaprojektowac i wykona¢ w sposob gwarantujacy stabilne i prawidtowe ustawienie
w pasie drogowym, uwzgledniajac wymagania PN-EN 12899-1[5] Parametry techniczne konstrukcji uzaleznione
sg od powierzchni montowanych znakoéw i tablic oraz od ilosci i sposobu ich usytuowania w terenie.

W przypadku braku wystarczajacych ustalen Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzynierowi propozycje konstrukcji
dostosowanej do wymiaréw, znakow i tablic, sktadajacych si¢ z:

e shupka pojedynczego lub stupkéw i elementéw poziomych,
e  lacznikéw do mocowania elementow konstrukcji lub sposobu polaczen spawanych,
e  polaczenia konstrukcji wsporczej z fundamentem.

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74200 [6], lub innej normy zaakceptowanej przez Inzyniera oraz by¢
zgodna z Dokumentacjg Projektowa.
Powierzchnia zewngtrzna i wewnetrzna rur nie powinna wykazywaé wad w postaci tusek, peknie¢, zwalcowan i naderwan.
Dopuszczalne sa nieznaczne nieréwnosci, pojedyncze rysy wynikajace z procesu wytwarzania, mieszczace si¢ w granicach
dopuszczalnych odchylek wymiarowych. Konce rur powinny by¢ obcigte rowno i prostopadle do osi rury. Pozadane jest,
aby rury byly dostarczane o dtugo$ciach:

e doktadnych, zgodnych z zamdéwieniem; z dopuszczalng odchytka +10 mm,

e wielokrotnych w stosunku do zaméwionych dtugosci doktadnych ponizej 3 m z naddatkiem 5 mm na kazde cigcie

i z dopuszczalng odchylka dla catej dtugosci wielokrotnej, jak dla dtugosci doktadnych.

Rury powinny by¢ proste.
Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powinna przekracza¢ 1,5 mm na 1 m dlugosci rury.
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Do wykonania stupkow nalezy uzy¢ stupkow stalowych ocynkowanych ogniowo dla znakéw drogowych spetniajacych

wymagania PN-EN 12767 [7].

Rury powinny by¢ dostarczone bez opakowania w wigzkach lub luzem wzglednie w opakowaniu uzgodnionym

z Zamawiajacym. Rury powinny by¢ cechowane indywidualnie lub na przywieszkach metalowych.

Grubo$¢ warstwy powtloki cynkowej na rurze stalowej ocynkowanej 060 nie moze by¢ mniejsza niz 60jam i powinna

spetnia¢ normy PN-EN ISO 1461 [8] i PN-EN 10240 [9].

2.5. Tarcza znaku

2.5.1. Trwalo$¢ materialow na wplywy zewnetrzne

Materiaty uzyte na lico i tarcz¢ znaku oraz potaczenie lica znaku z tarcza znaku, a takze sposob wykonczenia znaku, musza
wykazywa¢ pelna odporno$¢ na oddziatlywanie $wiatta, zmian temperatury, wplywy atmosferyczne i wystepuja-ce w
normalnych warunkach oddziatywania chemiczne (w tym korozj¢ elektrochemiczng) - przez caly czas trwalosci znaku,

okreslony przez wytworce lub dostawce.

2.5.2. Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obowigzany jest przy dostawie okresli¢ trwato$¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku.

a takze udostgpni¢ na zyczenie odbiorcy:

e instrukcje montazu znaku,

e dane szczegélowe o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu znaku,

e instrukcj¢ utrzymania znaku.

2.5.3. Materialy do wykonania tarczy znaku

e Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy znaku drogowego ma by¢ z blachy ocynkowanej ogniowo

wg PN-EN 10346 [10].

e  Grubos¢ warstwy powloki cynkowej na blasze stalowej ocynkowanej ogniowo nie moze by¢ mniejsza niz 28 |am
(200 g Zn/m2).

Znaki i tablice powinny spetnia¢ nastepujace wymagania podane w tablicy 1.
Tablica 1. Wymagania dla znakéw i tarcz znakéw drogowych

znaku

przewiercone z zadnego powodu

- Klasa wg
Parametr Jednostka Wymaganie PN-EN-12899-1 [5]
Wytrzymatosé na
obciazenie sifa | KN m-2 > 0,60 WL2
naporu wiatru
Wytrzymatosc na
obciazenie skupione kN 20,50 PL2
Chwilowe
odksztaicenie mm/m <25 TDB4
zginajace
. < TDT1
Chwilowe < g?‘? TDT3
odksztalcenie stopien - m ;0:57 TDTS
skretne <115 TDTe"
Odksztalcenie trwate mm/.m' - 20 % odksztalcenia chwilowego -
stopien - m
Zabezpieczona, krawedz tloczona,
Rodzaj krawedzi | zaginana, prasowana lub E2
znaku zabezpieczona profilem
krawedziowym
Przewiercanie  lica | _ Lico znaku nie moze byc|p,

* klase TDT3 stosuje sie dla tablic na 2 lub wiecej podporach, klase TDT 5 dla tablic na jednej
podporze, klase TDT1 dla tablic na konstrukcjach bramowych, klase TDT6 dla tablic na
konstrukcjach wysiegnikowych

2.5.4. Tarcza znaku z blachy ocynkowanej

Tarcza znaku z blachy ocynkowanej ma mie¢ grubos¢ co najmniej 1,5 mm.
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2.5.5. Warunki wykonania tarczy znaku
Tarcze znakow powinny spetnia¢ takze nastepujace wymagania:

e krawedzie tarczy znaku powinny by¢ usztywnione na catym obwodzie poprzez ich podwdjne gigcie o promieniu
giecia nie wickszym niz 10 mm wlacznie z naroznikami lub przez zamocowanie odpowiedniego profilu na catym
obwodzie znaku,

e powierzchnia czotowa tarczy znaku powinna by¢ rowna - bez wgie¢, pofatldowan i otworow montazowych.
Dopuszczalna nierownos¢ wynosi 1 mm/m,

e podwdjna gigta krawedz lub przymocowane do tylnej powierzchni profile montazowe powinny usztywnic tarcze
znaku w taki sposob, aby wymagania podane w tablicy 1 byly spelnione a zarazem stanowily element
konstrukcyjny do montazu do konstrukcji wsporczej. Dopuszcza si¢ maksymalne odksztatcenie trwate do 20%
odksztalcenia odpowiedniej klasy na zginanie i skrecanie,

e tylna powierzchnia tarczy powinna by¢ zabezpieczona przed procesami korozji ochronnymi powlokami
chemicznymi oraz powtoka lakierniczg o grubosci min. 60 urn z proszkowych farb poliestrowych ciemnoszarych
matowych lub pélmatowych w kolorze RAL 7037; badania nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-EN ISO 9227 [11]
w zakresie odpornosci na dzialanie mgly solnej oraz wody.

e  Tarcze znakow i tablic o powierzchni >1 m2powinny spelniaé¢ dodatkowo nastepujace wymagania:

- narozniki znaku i tablicy powinny by¢ zaokraglone, o promieniu zgodnym z wymaganiami okreslonymi
w zalaczniku nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. [15] nie mniejszym jednak niz
30 mm, gdy wielkosci tego promienia nie wskazano,
- faczenie poszczegdlnych segmentow tarczy (dla znakoéw wielkogabarytowych) wzdluz poziomej lub pionowe;j
krawedzi powinno by¢ wykonane w taki sposdb, aby nie wystgpowaly przesunigcia i prze§wity w miejscach ich
Iaczenia.
- powinno by¢ wykonane w taki sposob, aby nie wystepowaly przesuniecia i prze§wity w miejscach ich tgczenia.
2.6. Materialy do montazu znakéw
Wszystkie ocynkowane taczniki metalowe przewidywane do mocowania mi¢dzy soba elementow konstrukcji wsporczych
znakéw jak $ruby, listwy, wkrety, nakretki itp., powinny by¢ czyste, gladkie, bez peknie¢, naderwan, rozwarstwien

1 wypuktych karbéw. Dostawa moze by¢ dostarczona w pudetkach tekturowych, pojemnikach blaszanych lub paletach,
w zaleznosci od wielko$ci wyrobow.

2.7. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca powinien zapewni¢ wszystkim materiatom warunki przechowywania i sktadowania zapewniajace zachowanie
ich jakosci i przydatnosci do robdt oraz zgodno$¢ z wymaganiami niniejszej STWiORB.

Odpowiedzialno$¢ za wady materiatdéw powstate w czasie przechowywania i sktadowania ponosi Wykonawca.
Prefabrykaty betonowe powinny by¢ sktadowane na wyrownanym, utwardzonym i odwodnionym podtozu. Prefabrykaty
nalezy uktada¢ na podktadach z zachowaniem przeswitu minimum 10 cm miedzy podtozem a prefabrykatem. Znaki
powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych z dala od materialow dziatajacych korodujaco i w warunkach
zabezpieczajacych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania og6lne dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt 3.

3.2 Sprzet do wykonywania oznakowania pionowego
Przy wykonaniu oznakowania pionowego, przewozie, zatladunku i wytadunku materialdéw, mozna stosowac:

e ewentualnie wiertnice do wykonywania dotéow pod shupki w gruncie zwigztym,
e Dbetoniarki przewozne do wykonywania fundamentéw betonowych "na mokro",
e S$rodki transportu materiatow,

e przewozne zbiorniki do wody,

e  sprzet spawalniczy, itp.
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4. TRANSPORT

4.1. Wymagania og6lne dotyczgce transportu
Wymagania ogoélne dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 4.

4.2. Przewo6z materialéw do pionowego oznakowania drég
Prefabrykaty betonowe - do zamocowania konstrukcji wsporczych znakéw, powinny by¢ przewozone srodkami
transportowymi w warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie prefabrykatéw na srodkach

transportu powinno by¢ symetryczne.
Znaki drogowe nalezy na okres transportu odpowiednio zabezpieczy¢, tak aby nie ulegaly przemieszczaniu i w sposob nie
uszkodzony dotarly do odbiorcy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonywania robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogo6lne" pkt. 5.

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do rob6t nalezy wyznaczy¢:

o lokalizacj¢ znaku, tj. jego pikietaz oraz odlegtos¢ od krawedzi jezdni,
e wysoko$¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporcze;.

Punkty stabilizujace miejsce ustawienia znakow nalezy zabezpieczy¢ w taki sposob, aby w czasie trwania i odbioru robot
istniata mozliwo$¢ odtworzenia lokalizacji znakow. Lokalizacja i wysoko$¢ zamocowania znaku powinny by¢ zgodne
z Dokumentacja Projektows.

5.3. Wykonanie wykopéw i fundamentéw dla konstrukcji wsporczych znakéw
Sposdb wykonania wykopu pod fundament znaku pionowego powinien by¢ dostosowany do glebokosci wykopu, rodzaju
gruntu i posiadanego sprzetu. Wymiary wykopu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa lub wskazaniami

Inzyniera. Wykopy fundamentowe powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakofczeniu mozna byto przystapic
natychmiast do wykonania w nich rob6t fundamentowych.

5.3.1. Fundamenty z betonu i betonu zbrojonego

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych dla zamocowania znakow wielkowymiarowych (znak kierunku
i miejscowosci), wykonywane z betonu ,,na mokro" lub z betonu zbrojonego nalezy wykona¢ zgodnie z PN-S-02205 [13].
Posadowienie fundamentéw w wykopach otwartych badz rozpartych nalezy wykonywa¢ zgodnie z Dokumentacja
Projektowa, STWiORB lub wskazaniami Inzyniera. Wykopy nalezy zabezpieczy¢ przed naplywem wod opadowych przez
wyprofilowanie terenu ze spadkiem umozliwiajacym latwy odptyw wody poza teren przylegajacy do wykopu. Dno wykopu
powinno by¢ wyrdéwnane z dokladnoscig +2 cm. Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, grunt nalezy usunaé
i miejsce wypetni¢ do spodu fundamentu betonem. Plaszczyzny boczne fundamentow stykajace si¢ z gruntem nalezy
zabezpieczy¢ izolacja, np. emulsja asfaltowa. Po wykonaniu fundamentu wykop nalezy zasypa¢ warstwami grubosci 20
cm z doktadnym zaggszczeniem gruntu.

5.4. Tolerancja ustawienia znaku pionowego
Konstrukcje wsporcze znakow - stupki, stupy, wysiggniki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych, powinny by¢
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, lub wskazaniami Inzyniera. Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

e odchytka od pionu, nie wigcej niz + 1 %,

e odchylka w wysokosci umieszczenia znaku, nie wigcej niz +2 cm,

e odchylka w odleglosci ustawienia znaku od krawedzi jezdni, nie wigcej niz +5 cm, przy zachowaniu minimalnej
odleglosci umieszczenia znaku zgodnie z zatacznikiem nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3
lipca 2003 r. w sprawie szczegolowych warunkow technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach [15].

5.5. Oznakowanie znaku

SZCZEG()I’.OW_A SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH; TOM I:
BRANZA DROGOWA dla zadania, pn.: Przebudowa drogi gminnej nr 108017G od km 0+948,00
do km 1+4+003,00 wraz z przebudowa drogi wewnetrznej od km 1+007,00 do km 1+457,00 w miejscowosci Sulicice

88



Kazdy wykonany znak drogowy musi mie¢ naklejong na rewersie naklejk¢ zawierajaca nastgpujace informacje:

e numer i dat¢ normy tj. PN-EN 12899-1 [5],

e klasy istotnych wlasciwosci wyrobu,

e miesigc i dwie ostatnie cyfry roku produkcji

e nazwe, znak handlowy i inne oznaczenia identyfikujace producenta lub dostawce jesli nie jest producentem,

e  znak budowlany ,,B",

e numer aprobaty technicznej IBDiM,

e numer certyfikatu zgodnosci i numer jednostki certyfikujacej.
Oznakowania powinny by¢ wykonane w sposob trwaty i wyrazny, czytelny z normalnej odleglosci widzenia, a catkowita
powierzchnia naklejki nie byta wigksza niz 30 cm . Czytelno$¢ i trwatos§¢ cechy na tylnej stronie tarczy znaku nie powinna
by¢ nizsza od wymaganej trwatosci znaku. Naklejke¢ nalezy wykonac¢ z folii nie odblaskowe;j

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Wymagania ogolne dotyczace kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6.

6.2. Badania materialéw do wykonania fundamentéw betonowych

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania materialow do wykonania fundamentéw betonowych ,,na mokro".
Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter robot fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inzynier moze zwolni¢
go z potrzeby wykonania badan materiatow dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1. Badania materialdéw w czasie wykonywania robdt

Wszystkie materialy dostarczone na budowg z aprobata techniczng lub z deklaracja zgodnosci wydang przez producenta
powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robét
W czasie wykonywania robot nalezy sprawdzac:
e zgodno$¢ wykonania znakéw pionowych z Dokumentacja Projektowa (lokalizacja, wymiary, wysoko$¢ za-
mocowania znakow),
e zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiardw, zgodnie z punktem 2 1 5,
e prawidlowos¢ wykonania wykopow pod konstrukcje wsporcze, zgodnie z punktem 5.3,
e poprawnos¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punktem 5.3,
e poprawno$¢ ustawienia stupkéw i konstrukeji wsporczych, zgodnie z punktem 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00. " Wymagania ogdlne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest sztuka [szt.] - dla znakéw oraz konstrukcji wsporczych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt. 8. Roboty uznaje si¢
za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i normami, jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr ostateczny
Odbiodr roboét oznakowania pionowego dokonywany jest na zasadzie odbioru ostatecznego.
Odbior ostateczny powinien by¢ dokonany po catkowitym zakonczeniu robot, na podstawie wynikow
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pomiaréw i badan jakosciowych okreslonych w punktach 21 5.

8.3. Odbiér pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego nalezy dokona¢ po uplywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w dokumentach kontraktowych.

8.4. Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek

W przypadku wystapienia wad 1 usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usunigcia na wiasny koszt. Odbidr jest
mozliwy po spetnieniu wymagan okreslonych w punkcie 6. STWiORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogo6lne dotyczgce podstawy platnosci
Ustalenia ogolne dotyczace platnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania og6élne" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 szt. znaku wraz z konstrukcja wsporcza obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkcji, wykonanie fundamentdw,

- zakup, dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych, zakup i zamocowanie tarcz znakow drogowych,

- /ustawienie ponowne konstrukcji wsporczych oraz tarcz znakéw drogowych bez zakupu z uprzedniej rozbidrki, roboty
naprawcze elementéw po robotach rozbidrkowych/przestawienie znakow/

- przeprowadzenie pomiardéw i badan zgodnie ze specyfikacja techniczna,

- uporzadkowanie terenu,

- wszystkie inne czynnosci nieujg¢te a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 206-1 Beton. Cz¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

PN-EN-197-1 Cement. Czgs¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace cementu powszechne-go uzytku
PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci wody
zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej proceséw produkcji betonu.

PN-EN 934-2 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Domieszki do betonu. Definicje i wymagania.

PN-EN 12899-1 State, pionowe znaki drogowe - Cz¢$¢ 1: Znaki state

PN-H-74200 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogélnego przeznaczenia

PN-EN 12767 Bierne bezpieczenstwo konstrukcji wsporczych dla urzadzen drogowych. Wymagania i metody
badan.

PN-EN ISO 1461 Powtloki cynkowe nanoszone na stal metoda zanurzeniowg (cynkowanie jednostkowe).
Wymaganie i badanie.

PN-EN 10240 Wewnetrzne i/lub zewngtrzne powloki ochronne rur stalowych. Wymagania dotyczace po-wlok
wykonanych przez cynkowanie ogniowe w ocynkowniach zautomatyzowanych

PN-EN 10346 Wyroby ptaskie stalowe powlekane ogniowo w sposob ciagly. Warunki techniczne dostawy
PN-EN ISO 9227 Badania korozyjne w sztucznych atmosferach. Badania w rozpylonej solance PN-EN ISO 2808
Farby i lakiery. Oznaczanie grubosci powtoki.

PN-S-02205 Drogi samochodowe - Roboty ziemne - Wymagania i badania

PN-M-69011 Spawalnictwo. Ztacza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziat i wymagania

10.2. Inne dokumenty

Szczegbdtowe warunki techniczne dla znakoéw drogowych pionowych i warunki ich umieszczania na drogach -
zatgcznik nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdétowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
i warunkow ich umieszczania na drogach.
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Zataczniki nr 1 i 4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakow i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220, poz. 2181)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobdéw deklarowania zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopada 2004 r. w sprawie aprobat technicznych oraz jedno-stek
organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. nr 249, poz. 2497)

CIE No. 39.2 1983 Recommendations for surface colours for visual signalling (Zalecenia dla barw
powierzchniowych sygnalizacji wizualnej)

CIE No. 54 Retroreflection definition and measurement (Powierzchniowy wspodtczynnik odblasku definicja
i pomiary)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych ( Dz. U. nr 92, poz. 881)

Rozporzadzenie ministréw infrastruktury oraz spraw wewnetrznych i administracji z dnia 23 wrzesnia 2008r
zmieniajace rozporzadzenie w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych (Dz.U nr 179, poz.1104)

Dodatkowe wytyczne wykonania robét.

W przypadku zmiany technologii realizacji rob6t Wykonawca ma obowigzek uzyskaé zgode Zamawiajacego oraz
autorskiego Biura Projektéw. Dostosowanie dokumentacji do zamiennej technologii odbywac si¢ bedzie staraniem
i na koszt Wykonawcy.

Przy wykonaniu robét nalezy przestrzega¢ warunkéw zawartych w uzgodnieniach.

W trakcie realizacji nalezy przestrzega¢ obowiazujacych przepisow BHP.

Wszelkie roboty ujete i pominigte w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie obowigzujace normy i przepisy.
W przypadku zmian norm i aktéw prawnych, Wykonawca jest zobowiazany do dokonania aktualizacji we wlasnym
zaKkresie.
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«* D-08.00.00. ELEMENTY ULIC
<+ D-08.01.01. Krawezniki betonowe

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem
kraweznikéw betonowych dla zadania pn.: ,,Przebudowa drogi gminnej nr 108017G od km 0+948,00 do km 1+003,00
wraz z przebudowa drogi wewnetrznej od km 1+007,00 do km 1+457,00 w miejscowosci Sulicice”

Tom 1, Branza: DROGOWA

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWIiORB jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji robot drogowych wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawieniem kraweznikow:
e betonowych 15x30cm na tawie betonowej
e betonowych 15x22cm na tawie betonowe;j

1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy dzielace, wyspy
kierujgce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne" pkt 2.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi s3:

— krawezniki betonowe,

— piasek (na podsypke cementowo-piaskowg) odpowiadajacy wymaganiom PN-EN 13242,

— cement do podsypki cementowo-piaskowej i zaprawy spetniajacy wymagania PN-EN 197-1,
— woda odpowiadajaca wymaganiom PN-EN 1008,

— beton C12/15 przeznaczony na tawe pod krawezniki i obrzeza, wg PN-EN 206-1.

2.3. Wymagania ogélne wobec kraweznikéw
Krawezniki betonowe nalezy wykona¢ zgodnie z ustaleniami normy PN-EN 1340.

2.4. Wymagania techniczne wobec kraweznikow
2.4.1. Ksztalt i wymiary
Ksztalt kraweznikow betonowych powinien by¢ zgodny z Dokumentacja Projektowa oraz pkt. 1.3 niniejszej STWiORB.

2.4.2. Wymagania techniczne
Wymagania techniczne stawiane kraweznikom betonowym okresla norma PN-EN 1340 w sposob przedstawiony

w tablicy 1
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Tablica 1. Wymagania wobec kraweznika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 do stosowania
W warunkach kontaktu z sola odladzajaca w warunkach mrozu

21

zamrazanie/
rozmrazanie z udziatem
soli odladzajacych

D

Lp. | Cecha Zalacznik Wymagania
1 Ksztaft i wymiary
Wartosci dopuszczalnych Dlugosé: £ 1%, 24 mmi< 10 mm
11 odchylek od wymiarow c Inne wymiary z wyjatkiem promienia:
* | nominalnych, - dla powierzchni: £ 3%, 2 3 mm, £ 5 mm,
Z dokladnoscia do - dla innych czesci: £ 5%, 23 mm, <10 mm
Lp. | Cecha Zalacznik Wymagania
milimetra
Dopuszczalne odchytki od
ptaskosci i
prostoliniowoéci. _ _
12 dla diugosci pomiarowej c $ A5
300 mm
+2,0mm
400 mm + 26
500 mm ;4‘0 mm
800 mm -
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
Odpornosé na

Ubytek masy po badaniu: wartos¢ srednia < 1,0 kg/m2,
przy czym kazdy pojedynczy wynik < 1,5 kg/m2

22

Wytrzymalos¢ na zginanie

Klasa | Charakterystyczna wytrzymatosé na zginanie

wytrz. MPa
2 5,0

23

Trwalos¢ ze wzgledu na
wytrzymatosé

Krawezniki maja zadawalajaca trwalos¢ (wytrzymatosc)
jesli spelnione sa wymagania pkt. 2.2 oraz poddawane
sa normalnej konserwacji

Aspekty wizualne

341

Wyglad

powierzchnia kraweznika nie powinna miec rys
i odpryskow
ewentualne wykwity nie sa uwazane za istotne

32

Tekstura

krawezniki z powierzchniag o specjalnej teksturze —
producent powinien okreslic rodzaj tekstury,
tekstura powinna by¢ porownana z probkami

dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi przez
odbiorce,

réznice w jednolitosci tekstury, spowodowane

nieuniknionymi zmianami we wiasciwosci surowcow

i warunkow twardnienia, nie sa uwazane za istotne

33

Zabarwienie

barwiona moze by¢ warstwa Scieralna lub caly element,
zabarwienie powinno by¢ poréwnane z probkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi przez
odbiorce,
réznice w jednolitosci zabarwienia, spowodowane
nieuniknionymi zmianami wiasciwosci surowcow lub
warunkow dojrzewania betonu, nie sg uwazane za
istotne

W przypadku zastosowan kraweznikow betonowych na powierzchniach innych niz przewidziano w tablicy 1 (np. przy
nawierzchniach wewnetrznych, nie narazonych na kontakt z solg odladzajaca), wymagania wobec kraweznikow nalezy

odpowiednio dostosowac do ustalenn PN-EN 1340.

2.4.3. Skladowanie

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedhug typow, rodzajow,

odmian, gatunkow i wielkosci.

Krawezniki betonowe nalezy uktadaé z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach: grubo$¢ 2,5 cm,

szeroko$¢ 5 cm, dlugo$¢ min. 5 cm wigksza niz szeroko$¢ kraweznika.

2.5. Materialy na podsypke
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Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13242. Cement na podsypke 1 do
zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem powszechnego uzytku odpowiadajacy wymaganiom PN-EN 197-
1. Woda powinna by¢ zgodna z wymaganiami PN-EN 1008.

2.6. Materialy na lawy
Do wykonania taw pod krawezniki betonowe nalezy stosowa¢ beton klasy C12/15 wg PN-EN 206-1, ktorego sktadniki

powinny odpowiada¢ wymaganiom wg PN-EN 12620, PN-EN 1008, PN-EN 197-1.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet
Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu:

e Dbetoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
e wibratorow plytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 4.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktada¢ nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem

w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warstwa

nie powinna wystawac¢ poza $ciany $rodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialéw

Transport cementu powinien si¢ odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08. Kruszywa mozna przewozi¢
dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed
rozpyleniem.

Mase zalewowa nalezy pakowaé w bebny blaszane Iub beczki. Transport powinien odbywaé sie¢ w warunkach
zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebnow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod lawy
Koryto pod tawy nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu
i ewentualnej konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢, co najmniej 0,97 wedlug normalnej metody
Proctora.

5.3. Wykonanie law

e  Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-80/8845-02.

e lawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy gruntach sypkich nalezy
stosowaé szalowanie.

e lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu.

e Beton rozécielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrownywany warstwami.

e Betonowanie taw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-EN 206-1, przy czym nalezy stosowa¢ co 50 m
szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masg zalewowa.

e Szczeliny nalezy starannie oczys$ci¢ na pelng wysoko$¢ tawy i osuszy¢ przed zalaniem ich bitumiczng masa
zalewowa. Przed zalaniem nalezy podgrza¢ mas¢ zalewowa do temperatury 150 - 170° C.
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5.4. Ustawienie kraweznikow betonowych

5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatto (odlegtos¢ gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z ustaleniami Dokumentacji
Projektowej. Zewngtrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu krawegznika obsypana
piaskiem, zwirem, thuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

5.4.2. Ustawienie kraweznikow na lawie betonowej

Ustawianie kraweznikow na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce z cementowo-piaskowej o grubosci 3 cm
po zageszczeniu w zalezno$ci od lokalizacji.

Krawezniki nalezy ustawia¢ z zachowaniem szczelin o szeroko$ci nie przekraczajacej 0,5 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogéIne" pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

6.2.1. Badania kraweznikow

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych do ustawienia
kraweznikodw betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji. Sprawdzenie wygladu zewngtrznego
nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych
na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami podanymi w PN-EN 1340. Pomiary dlugosci
i glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscia do 1 mm, zgodnie
z ustaleniami PN-EN 991:1999P. Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscia
do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie
katow prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia
odchytek z doktadnoscia do 1 mm.

6.2.2. Badania pozostalych materialéw
Badania pozostatych materialow stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw betonowych powinny obejmowaé wszystkie
wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materialoéw w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod lawe
Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu.

6.3.2. Sprawdzenie law
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:
Zgodno$¢ profilu podtuznego gornej powierzchni taw z Dokumentacjg Projektowa.
Profil podtuzny gornej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta. Dopuszczalne odchylenia moga
wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m fawy.
a) Wymiary taw.
Wymiary faw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje wymiaréw
WYNosza:
e dla wysokos$ci + 10% wysoko$ci projektowane;j,
e dla szerokosci + 10% szeroko$ci projektowane;.

b) Rownos¢ gornej powierzchni faw.

Rownos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m tawy, trzymetrowe;j
taty. Przeswit pomig¢dzy gorna powierzchnia tawy i przylozona fata nie moze przekracza¢ 1 cm.

¢) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku. Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowanego kierunku nie
moze przekracza¢ + 2 cm na kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow
Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:
e dopuszczalne odchylenia linii kraweznikow w poziomie od linii projektowanej, ktéore wynosi + 1 cm na kazde 100
m ustawionego krawe¢znika,
e dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktore wynosi + 1
cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,
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e rowno$¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
kraweznika, trzymetrowej laty, przy czym przeswit pomigdzy gorna powierzchnig kraweznika i przyltozong tata
nie moze przekraczac 1 cm,

e doktadno$¢ wykonania szczelin pomigdzy kraweznikami bada si¢ co 10 metrow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanego kraweznika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja: wykonanie koryta pod lawg, wykonanie tawy, wykona-
nie podsypki.

8.3. Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek
W przypadku wystapienia wad i1 usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usunigcia na wiasny koszt. Odbidr jest
mozliwy po spetieniu wymagan okreslonych w punkcie 6. STWiORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje: prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, oznakowanie robot,
zakup, dostarczenie materialdéw na miejsce wbudowania, koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkceji, wykonanie
koryta pod tawg, ew. wykonanie szalunku, wykonanie tawy, wykonanie podsypki, ustawienie krawg¢znikow na podsypce,
przeprowadzenie badan i pomiardw wymaganych w specyfikacji technicznej, wszystkie inne czynnos$ci nieujete
a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy-wytyczne

i PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-EN Oznaczanie wymiaréw prefabrykowanych elementéw  zbrojonych
991:1999P z autoklawizowanego betonu komoérkowego Ilub z betonu lekkiego

kruszywowego o otwartej strukturze

3 PN-EN 197-1 Cement - Czes¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementow powszechnego uzytku

4. BN-88/6731-08  Cement. Transport i przechowywanie

9 PN-EN 206-1 Beton Czes¢ 1: Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

6. PN-EN 12620 Kruszywo do betonu.

7. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i
ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej
procesow produkcji betonu.

8. PN-EN 1340 Krawezniki betonowe Wymagania i metody badan.

9. PN-EN 14188-1 Wypelniacze szczelin i zalewy drogowe. Cze$¢ 1: Wymagania wobec

zalew drogowych na goraco
10. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwiazanych hydraulicznie materiatéw
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

Dodatkowe wytyczne wykonania robét.
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e W przypadku zmiany technologii realizacji rob6t Wykonawca ma obowigzek uzyska¢ zgode Zamawiaja-cego oraz
autorskiego Biura Projektow. Dostosowanie dokumentacji do zamiennej technologii odbywac si¢ bedzie staraniem
i na koszt Wykonawcy.
Przy wykonaniu robét nalezy przestrzega¢ warunkéw zawartych w uzgodnieniach.
W trakcie realizacji nalezy przestrzega¢ obowiazujacych przepiséw BHP.

Wszelkie roboty ujete i pominigte w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie obowigzujace normy i przepisy.
W przypadku zmian norm i aktow prawnych, Wykonawca jest zobowiazany do dokonania aktualizacji we wlasnym

zaKkresie.
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