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SPECYFIKACJA TECHNICZNA OGOLNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Ogolne warunki wykonania, bezpieczenstwa i kontroli odbioru robét
(Kod CPYV 45000000)

1. INFORMACJE OGOLNE

1.1

1.2.

1.3.

. Nazwa przedmiotu STO

Budowa s$wietlicy wiejskiej wraz z niezbedng infrastrukturg techniczng na dzialce
nr 60/8, obreb ewidencyjny Nowe Koprzywno, 78-460 Barwice, niniejsza specyfikacja
swoim zakresem obejmuje wykonanie projektowanego obiektu §wietlicy wiejskie;.

Przedmiot STO

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ogolnej (STO) sg wymagania
ogolne dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z planowang inwestycja.

Zakres robot budowlanych objetych STO

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla
robot objetych specyfikacja techniczng (STO) 1 szczegoétowymi specyfikacjami
technicznymi (SST):

Bud. 01 — Wykopy i roboty ziemne

Bud. 02 — Roboty konstrukcyjno-betoniarskie

Bud. 03 — Montaz konteneréw

Bud. 04 — Roboty instalacyjne

Bud. 05 — Roboty w zakresie zewnetrznego uktadu komunikacyjnego

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robdt oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, kosztorysowa, SST i1 w przypadku jego
ustanowienia poleceniami Inspektora nadzoru.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreSlonym w dokumentach umowy przekaze
Wykonawcy teren budowy z zapleczem na jego potrzeby wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi, przekaze dziennik
budowy oraz wszelka dokumentacje techniczng niezbg¢dng do nalezytego wykonania
planowanej inwestycji.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanej mu
dokumentacji do chwili odbioru koncowego robot.

1.4.2. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie robot oraz wszystkich

materiatéw 1 urzadzen wykorzystywanych do budowy od dnia przekazania budowy



do daty odbioru. Wykonawca odpowiada za utrzymanie robdt do chwili odbioru.
Inspektor Nadzoru moze zarzadzi¢ wstrzymanie robot i podja¢ wszelkie dziatania
jakie uzna za niezbedne jezeli Wykonawca nie dostosuje si¢ w ciagu 24 godzin do
jego polecen dotyczacych nalezytej dbatosci o stan robot i ich zabezpieczenia. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest

wlaczony w ceng umowna.
Wykonawca zobowigzany jest do:

1.4.3.

1.4.4.

1.4.5.

- zapewnienia wszelkich warunkow bezpieczenstwa dla oséb upowaznionych do

przebywania na placu budowy;

- zapewnienia warunkow bezpieczenstwa i higieny pracy;
- zapewnienia zabezpieczenia terenu budowy przed dostepem oséb trzecich-

niepowotanych.

Zabezpieczenie interesow osob trzecich
Wykonawca odpowiedzialny jest za organizacj¢ 1 prowadzenie prac

w sposob najmniej ucigzliwy dla oséb trzecich, bezposrednio i posrednio
zwigzanych z prowadzeniem wszelkich prac budowlanych.

Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i1 stosowaé w czasie prowadzenia roboOt

wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania
robot budowlanych Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki
majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw 1 norm dotyczacych ochrony
srodowiska na 1 wokot terenu robot oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci
dla oso6b lub wilasnosci spolecznej. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat
szczegolny wzglad na $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed mozliwo$cig
powstania pozaru. Materiaty, ktoére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia nie
beda dopuszczone do uzycia. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda
mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okres$lajace brak szkodliwego oddzialywania tych materialow na
srodowisko. Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po
ich zakonczeniu szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Inwestor powinien otrzymaé zgod¢ na
uzycie tych materialdow od wtasciwych organéw administracji panstwowe;.

Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywad sprawny sprzg¢t przeciwpozarowy, wymagany
przez odpowiednie przepisy. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo wywotanym przez personel
Wykonawcy.



1.4.6.

1.4.7.

Certyfikaty i deklaracje
Wykonawca przed wbudowaniem materialow przedstawi Inspektorowi nadzoru

inwestorskiego wymagane certyfikaty lub deklaracje zgodnosci. Materialy winny
spetnia¢ wymagania okreslone w Ustawie z dnia 16.04.2004r. o wyrobach
budowlanych (t.j. Dz. U. z 2021r., poz. 1213).

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wlasciwych przepisow 1 dokumentéw technicznych;
b) deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Normag;

- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono
Polskiej Normy, lub ktore, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. a)
spelniaja wymogi Specyfikacji Techniczne;.

Organizacja placu budowy
Wykonawca jest odpowiedzialny za organizacj¢ budowy, ktéra powinna

przebiega¢ w sposob najmniej ucigzliwy dla wszystkich oséb trzecich.
Wykonawca zapewni oraz pozostawi przez caly okres trwania robdt tablice
informacyjne. Wykonawca ma obowigzek zabezpieczy¢ obiekt na czas trwania
robot do dnia ich zakonczenia i koncowego odbioru. Wykonawca dostarczy,
zamontuje 1 utrzyma urzadzenia stuzace wykonaniu tymczasowych zabezpieczen:
ogrodzenia, porgcze, Swiatla, urzadzenia sygnalizacyjne, znaki ostrzegawcze, etc.
Przed przystgpieniem do wykonania zadania inwestycyjnego nalezy:

- szczegdtowo zapozna¢ si¢ z zadaniem (Dokumentacja Techniczng)
1 warunkami realizacji;

- przygotowaé projekt organizacji budowy wraz z zagospodarowaniem placu
budowy;

- rozpozna¢ potrzeby w dziedzinie zatrudnienia, maszyn i urzadzen oraz dostaw
materialow.

Do podstawowego wyposazenia placu budowy zalicza sig:

- wiaty i zadaszenia sktadowisk niektérych materiatow wrazliwych na warunki
atmosferyczne;

- sktadowiska otwarte materiatow budowlanych;

- drogi transportu wewngetrznego materialtow na  stanowiska robocze,
a w tym pomosty przenosne, pochylnie 1 podesty.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie Robot, wszystkich materiatoéw
1 urzadzen wykorzystywanych do budowy od dnia przekazania Budowy do daty
odbioru. Wykonawca odpowiada za utrzymanie Robot do chwili odbioru. Kazdy
odcinek Robdt powinien by¢ utrzymany w zadowalajacy pod wzgledem
technicznym sposob przez caly czas trwania Robodt, az do momentu odbioru
Inspektor Nadzoru moze zarzadzi¢ wstrzymanie Robot 1 podja¢ wszelkie dziatania,
jakie uzna za niezbedne jezeli Wykonawca nie dostosuje si¢ w ciggu 24 godzin do
jego polecen dotyczacych nalezytej dbatosci o stan Robot 1 ich zabezpieczenia.



1.4.8. Ogolne wymagania dotyczace robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za:

— prowadzenie robdt zgodnie z kontraktem i/lub umowa,

— jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonanych robdt, za ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej, projektu
organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za dokladne wytyczenie w planie
1 wyznaczenie  wysokosci  wszystkich  elementow  robot  zgodnie
z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa  jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez ~Wykonawce
W wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor
Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow
1 elementdw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie,
dokumentacji projektowej i w specyfikacji technicznej, a takze w normach
1 wytycznych. Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie p6zniej niz
W czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

Wykonawca zobowigzany jest znaé i stosowa¢ w czasie wykonywania robot
wszystkie przepisy administracji panstwowej i regionalnej, a takze inne ustawowe
regulacje 1 wytyczne dotyczace robot.

1.5. Okreslenia podstawowe. Ilekro¢ w ST jest mowa o:

1.5.1.

1.5.2.

1.5.3.

1.54.

Drodze tymczasowej (montazowej) — nalezy przez to rozumie¢ droge specjalnie
przygotowang do obstugi robdt budowlanych na czas ich wykonywania,
przewidziang do usunigcia po ich zakonczeniu.

Urzadzeniach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia technicznie
zwigzane z obiektem budowlanym zapewniajace mozliwo$¢ uzytkowania obiektu
zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym
stuzace oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia,
place postojowe i place pod $mietniki.

Terenie budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone s3
roboty budowlane wraz z przestrzenia zajmowang przez urzadzenia zaplecza
budowy.

Dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz
z zalaczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw
czegsciowych 1 koncowych, w miare potrzeby, rysunki 1 opisy sluzace realizacji
obiektu, operaty geodezyjne i ksigzki obmiaréw, a w przypadku realizacji



obiektéw metodg montazu — takze dziennik montazu.

1.5.5. Dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje
budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot oraz
geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

1.5.6. Aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocen¢ techniczng
wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnos$¢ do stosowania w budownictwie.

1.5.7. Wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu
przepisOw o ocenie zgodno$ci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania,
zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w obiekcie budowlanym,
wprowadzany do obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako zestaw wyrobow do
stosowania we wzajemnym polgczeniu stanowigcym integralng calo$¢ uzytkowa.

1.5.8. Dzienniku budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wilasciwy
organ administracji architektoniczno — budowlanej zgodnie z obowigzujacymi
przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz
zdarzen 1 okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robot.

1.5.9. Kierowniku budowy - jest to osoba wyznaczona przez Wykonawce robot,
upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu
w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa odpowiedzialno$¢ za
prowadzong budowe.

1.5.10. Grupach, klasach, kategoriach robot - nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy,
kategorie  okreSlone w rozporzadzeniu komisji (WE) nar 213/2008
z dnia 28 listopada 2007r. w sprawie Wspolnego Stownika Zamowien.

1.5.11. Inspektorze nadzoru inwestorskiego - jest to osoba posiadajaca odpowiednie
wyksztatcenie techniczne i praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane,
wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktorej inwestor
powierza nadzoér nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy
inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrole jakosci i ilo§¢ wykonanych
robot, bierze wudzial w sprawdzeniach 1 odbiorach robot zakrywanych
1 zanikajacych, badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak
rowniez przy odbiorze gotowego obiektu. W przypadku niepowotania inspektora
nadzoru, wykonywane przez niego czynno$ci okreslone z STO i SST przejmuje
Zamawiajacy.

2. MATERIALY

Kazda czgs¢ robot wykonana przy uzyciu materialtdbw innych niz wskazane
w dokumentacji projektowej, ktore nie zostaly sprawdzone przez Inspektora nadzoru lub
przez niego zatwierdzone, bedzie realizowana na wlasne ryzyko Wykonawcy. Wykonawca
powinien mie¢ $wiadomo$¢, ze wykonana w ten sposob cze$¢ robdt moze nie zostad
zaakceptowana, a nalezne za nig platnoSci wstrzymane. Realizujagc zadanie nalezy
przewidzie¢ wszystkie niezbedne materiaty (podstawowe i pomocnicze) konieczne do
wykonania calego zakresu prac majacego na celu uzyskanie zgodnosci przystosowania
obiektow do wymogdéw ochrony p.poz.



3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych roboét, zarbwno w miejscu
tych robdt jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu,
zatadunku i1 wytadunku materialoéw, sprzetu itp.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore
nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywania robot. Przewozone materiaty powinny
by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez ich Wytworce.

5. SKEADOWANIE
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy (do czasu gdy beda one
potrzebne do robot) byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢
1 wlasciwosci do robot i1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca
czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrgbie terenu budowy, 1 beda
zabezpieczone przed ingerencja osob trzecich.

6. WYKONANIE ROBOT

Catos$¢ prac powinna by¢ wykonana zgodnie z:
- dokumentacja technicznag;
- wymaganiami stosownych norm 1 przepisow branzowych;
- warunkami technicznymi wykonywania i odbioru robot budowlanych;
- specyfikacjami technicznymi;
- instrukcjami producenta uzywanych materialow;
- instrukcjami montazu i eksploatacji poszczegdlnych urzadzen;
- zasadami wiedzy 1 sztuki budowlane;.

7. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen specyfikacji technicznej, roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru:
- odbior robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu;
- odbior czesciowy;
- odbidr koncowy;
- odbiér koncowy pogwarancyjny.

Odbior robot zakrytych:

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
1 jakosci wykonanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot, oraz
op6zniania daty zakonczenia robot. Inspekcji robdt dokonuje Inspektor nadzoru Iub jego
przedstawiciel. Jako$¢ i ilos¢ robot zanikajacych ocenia Inspektor nadzoru w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, specyfikacja



techniczng i uprzednimi ustaleniami.

Roboty zanikajace i ulegajace zakryciu Wykonawca ma obowigzek zglosi¢ Inspektorowi
Nadzoru nie pdzniej niz na 1 dzien roboczy przed dokonaniem zakrycia. Bez zgody
Inspektora Nadzoru Wykonawca robdt nie moze dokona¢ zakrycia robdt zanikajacych,
a koszta zwigzane z ewentualnym odkryciem tych robot jak i ponownym wbudowaniem
ponosi Wykonawca robot.

Odbior czesciowy:

Odbidr czegsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czegsci robot. Odbioru
czegsciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru
robot dokonuje Inspektor nadzoru 1 ewentualne inne osoby powolane przez
Zamawiajacego.

Odbior koncowy robot:

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie materiatéw i rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz ich
gotowo$¢ do przekazania bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika
budowy z bezzwtocznym powiadomieniem, o tym fakcie Inspektora Nadzoru, ktory musi
potwierdzi¢ zakonczenie robot rowniez wpisem do dziennika budowy.
Odbior koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robdt. Inspektor
nadzoru i komisja powolana przez Inwestora odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentoéw, wynikow badan i pomiardéw, oceny
wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdtz dokumentacja projektowa i specyfikacja
techniczng. W toku odbioru wstepnego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow robot zakonczonych, zwlaszcza w zakresie wykonania
rob6t dodatkowych i robdt poprawkowych.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa
1 specytfikacja techniczng 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢
wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.
Dokumenty odbioru koncowego:
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokét odbioru
robot sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Inspektora nadzoru.

Odbior koncowy pogwarancyjny:

Odbior koncowy pogwarancyjny robot nastagpi przed wygasnieciem okresu

gwarancyjnego, nie pozniej niz na 60 dni kalendarzowych przed terminem okresu
gwarancji 1 wykonaniu robot zwigzanych z usunigciem wad zaistnialych w okresie
gwarancyjnym.
Wszelkie wady zostang stwierdzone i wskazane przez wspolng komisje sktadajaca sig
z przedstawicieli Uzytkownika, Inwestora 1 Wykonawcy. Odbiér Koncowy
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych powyze;j.



6. ROZLICZENIE ROBOT
Podstawa ptatnosci jest umowa zawarta pomigdzy Inwestorem a Wykonawca na
wykonanie zakresu robot budowlanych zgodnie z projektem budowlanym i dokumentacja
powiazang, w ktorej okresla si¢ kwotg i terminy platnosci.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Bud. 01 — Wykopy i roboty ziemne

1. INFORMACJE OGOLNE
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa3 wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt ziemnych zwigzanych z budowa Swietlicy wiejskiej wraz z niezbgdng
infrastrukturg techniczng na dziatce nr 60/8, obreb ewidencyjny Nowe Koprzywno, 78-460
Barwice, niniejsza specyfikacja swoim zakresem obejmuje wykonanie projektowanego obiektu
swietlicy wiejskie;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowy
przy zlecaniu realizacji robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace
1 majace na celu wykonanie wykopow i robot ziemnych. W zakres robot wchodzi:
» wykopy pod fundamenty,
* podktad pod stopy fundamentowe,
* niwelacja 1 profilowanie terenu,
* utwardzenie powierzchni wykopow.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz definicjami
podanymi w STO ,,Okreslenia podstawowe".

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w STO ,,0gbdlne wymagania dotyczace robot".
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢
z umowg, projektem budowlanym, dokumentacjg kosztorysowa, postanowieniami SST
1 poleceniami Inspektora nadzoru. Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentow
wymaga akceptacji Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STO
,Materialy" oraz w kosztorysie Inwestora.

2.2. Materialy stosowane do wykonania robot ziemnych:

Przy wykonaniu robdt ziemnych, zwigzanych z wykonaniem wykopéw oraz zasypki
przewidzianych w niniejszej SST, nie przewiduje si¢ stosowania dodatkowych materiatow, poza
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przypadkami, w ktorych konieczne bedzie wzmocnienie skarp wykopoéw. Umocnienia moga
stanowi¢: deskowania, w tym deskowanie pelne, azurowe, $cianki szczelne.

Do wykonywania podktadow pod fundamenty nalezy stosowac¢ piasek frakcjonowany.

Do zasypywania wykopéw moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu,
niezamarznigty i bez zanieczyszczen.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STO ,,Sprzet".

3.2. Sprzet

Roboty ziemne mogg by¢ wykonywane r¢cznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzetu
przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robot.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie 1 spelniaé
wymagania techniczne w zakresie BHP.

Do wykonania prac opisanych w niniejszej SST, przewiduje si¢ potrzebe zastosowania takiego
sprzetu jak:

- do odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, fadowarki, wiertarki mechaniczne itp.)

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, itp.)
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

- sprz¢tu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STO ,, Transport".

4.2. Transport urobku

Materiaty z wykopoéw moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, dopuszczonymi do
wykonywania zamierzonych robot. Urobek nalezy umies$ci¢ rownomiernie na calej powierzchni
tadunkowej 1 zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie
moga by¢ dopuszczone prze Inspektora nadzoru pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w STO ,,Wykonanie robot".
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5.2. Warunki prowadzenia robot

Przed przystapieniem do wykonywania wykopoéw nalezy sprawdzi¢ rzedne terenu,
z dostosowaniem wykopow do ich poziomu. W trakcie realizacji wykopow konieczne jest
kontrolowanie warunkow gruntowych.

W przypadku wystgpienia zmiennych warunkéw gruntowych, Wykonawca powinien
powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora Nadzoru 1 Projektanta oraz wstrzymac prowadzenie robot,
jezeli dalsze ich prowadzenie moze wptynaé na bezpieczenstwo konstrukceji lub robot. Zgode na
wznowienie robot wydaje Inspektor na wniosek Wykonawcy po przedtozeniu przez Wykonawce:

* opinii Projektanta co do sposobu dalszego prowadzenia robdt oraz wprowadzenia

ewentualnych zmian,

« skutkow finansowych wynikajacych z wykonania dalszych robdt w  sposob

1 w zakresie odmiennym od pierwotnego.

Wykopy przy fundamentach oraz instalacjach uzbrojenia terenu istniejacych nalezy
prowadzi¢ ze szczegodlng ostroznoscig 1 w $cistym uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru. Za
szkody spowodowane tymi pracami odpowiada w pelni Wykonawca robot.

Jezeli w dokumentacji technicznej nie okreslono inaczej dopuszcza si¢ stosowanie nastgpujacych
bezpiecznych nachylen skarp:

- dla gruntow spoistych (gliny, ity) o nachyleniu 2:1,

- dla gruntow matospoistych i stabych gruntach spoistych o nachyleniu 1:1,25,

- w dla gruntéw sypkich (piaski) o nachyleniu 1:1,5.

Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu.

Warstwa gruntu o grubosci ok. 20cm potozona nad projektowanym poziomem posadowienia
powinna by¢ usunigta bezposrednio przed wykonaniem fundamentow.

(W przypadku przeglebienia wykopu ponizej przewidzianego poziomu a zwlaszcza ponizej
poziomu projektowanego posadowienia nalezy porozumie¢ si¢ z Kierownikiem Budowy).

Warunki wykonania podkladu pod fundamenty

Uktadanie podktadu powinno nastgpi¢ bezposrednio przed wykonywaniem fundamentow.
Przed rozpoczgciem uktadania poditoze powinno by¢ oczyszczone z odpadkéw materiatow
budowlanych. Uktadanie podktadu nalezy prowadzi¢ na catej powierzchni rGwnomiernie jedng
warstwg. Catkowita grubo$¢ podktadu zgodnie z projektem budowlanym.
Odwodnienie robét ziemnych
Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore
zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych, tak aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich
dlugotrwata nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntow i zastgpienia ich
gruntami przydatnymi na wilasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony
Zamawiajacego za te czynno$ci, jak réwniez za odwieziony grunt.
Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikow naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami oraz gestorami sieci.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci
Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w STO ,,0dbidr robot".

6.2. Kontrola jakosci

Sprawdzenie 1 kontrola w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinny
obejmowac:

* sprawdzenie zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja,

* kontrole prawidlowo$ci wytyczenie robot w terenie,

* sprawdzenie przygotowania terenu oraz podioza,

* kontrole rodzaju 1 stanu gruntu w podtozu,

* sprawdzenie wymiardw wykopow, grubosci i rownomiernosci podktadow oraz zasypki

» sprawdzenie zabezpieczenia, odwodnienia wykopdw oraz sposobu o jakos$ci zaggszczenia
gruntu.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows sg ilo$ci m* wykonanych prac ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO ,,0dbidr robot".

8.2. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace platnosci podano w STO ,,Rozliczenie robot".

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow
PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe. Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i1 badania przy
odbiorze.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Bud. 02 — Roboty konstrukcyjno-betoniarskie

1. INFORMACJE OGOLNE
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa3 wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt konstrukcyjno-betoniarskich zwigzanych z budowa Swietlicy wiejskiej wraz
z niezbedng infrastrukturg techniczng na dziatce nr 60/8, obreb ewidencyjny Nowe Koprzywno,
78-460 Barwice, niniejsza specyfikacja swoim zakresem obejmuje wykonanie projektowanego
obiektu $wietlicy wiejskie;j.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu realizacji rob6t jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktéorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci zwigzane
z wykonaniem wszelkich prac konstrukcyjno-betoniarskich, a w szczeg6lnosci:

* Wykonanie monolitycznych elementdw konstrukcyjnych — stop fundamentowych.

1.4. OkresSlenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz definicjami
podanymi w STO ,,Okre$lenia podstawowe".

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podano w STO ,,0gdlne wymagania dotyczace robot".
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢
z umowg, projektem budowlanym, postanowieniami SST i1 poleceniami Inspektora nadzoru.
Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji Inspektora
nadzoru.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialdéw, ich pozyskiwania 1 skladowania podano
w STO ,,Materiaty" oraz w kosztorysie naktadczym Inwestora.

2.2. Materialy stosowane do wykonania prac opisanych w SST:
* Betony lekkie o gestosci nie mniejszej niz 800 kg/m’ i nie wigkszej niz 2000 kg/m’.
Beton klasy C25/30 (B30), Beton podktadowy C8/10 (B10)
* Kruszywa,
» Woda/ciecz zarobowa.
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2.3. Warunki przyjecia materialow na budowe

Wyroby do wykonania robot opisanych w SST moga by¢ przyjete na budowe jesli spetniaja
nastepujace warunki:

* s3 zgodne z ich wyszczegolnieniem i charakterystyka podang w dokumentacji projektowej
1 specyfikacji technicznej;

* s3 wlasciwie oznakowane 1 opakowane;

» posiadaja odpowiednie wlasciwosci, wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia;
producent dostarczyl dokumenty §wiadczace o dopuszczeniu do obrotu 1 powszechnego lub
jednostkowego zastosowania. Niedopuszczalne jest stosowanie wyrobow nieznanego
pochodzenia.

Warunki przechowywania i1 sktadowania wyrobow
Wszystkie materiaty powinny by¢ dostarczane w  oryginalnych opakowaniach
1 przechowywane zgodnie z instrukcja producenta oraz odpowiednig Aprobatg Techniczna.

Odstepstwo od przyjetych materiatow

Za zgoda Inspektora Nadzoru mozna zastosowa¢ inne materiaty dopuszczone do ogdlnego
obrotu w handlu o odpowiednich parametrach wytrzymatosciowych i fizycznych. Wszelkie
odstepstwo od rozwigzan projektowych powinno mie¢ swoje odwzorowanie w dzienniku
budowy odpowiednim wpisem potwierdzonym przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STO ,,Sprzet".

3.2. Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje

niekorzystnego wpltywu na jakos¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zaladunku i wytadunku
materiatow.
Do wykonania prac opisanych w niniejszej SST, przewiduje si¢ potrzebe zastosowania takiego
sprzetu jak:

* Wiadra,

* Lopaty 1 szpadle,

* Taczki,

» Kielnie 1 packi,

* Poziomice,

* Wiadra,

» Wibratory.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO ,,Transport".
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4.2. Transport materialow

Mieszanka betonowa w drodze z wytworni na budowg musi by¢ transportowana specjalnie do
tego przeznaczonym transportem kolowym i zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Na budowie mieszanka musi by¢ niezwlocznie po dostarczeniu przez srodek transportowy
kolowy wbudowana w miejscu przeznaczenia przy uzyciu sprzgtu okreslonego w pkt. 3.2 SST.
Transport musi zapewni¢ nienaruszenie struktury 1 wtasciwosci fizycznych materiatu. Transport
specjalistyczny lub inny, niestosowany powszechnie powinien uzyska¢ odpowiednig akceptacje
Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w STO ,,Wykonanie robot".

5.2. Warunki prowadzenia robét
Prace prowadzi¢ w sposob zapewniajacy bezpieczne poruszanie si¢ po terenie budowy.

Przed przystgpieniem do betonowania, powinna by¢ stwierdzona przez Inzyniera prawidtowos¢
wykonania wszystkich robot poprzedzajacych betonowanie, a w szczeg6lnos$ci:

- prawidtowos$¢ wykonania deskowan, rusztowan, usztywnien pomostow itp.,

- zgodno$¢ rzednych z projektem,

- czystos¢ deskowania oraz obecnos$¢ tacznikow deskowania,

- przygotowanie powierzchni betonu uprzednio ulozonego w miejscu przerwy roboczej,

- prawidtowo$¢ wykonania wszystkich robot zanikajacych, migdzy innymi wykonania przerw
dylatacyjnych, warstw izolacyjnych itp.

- prawidlowo$¢ rozmieszczenia i niezmienno$¢ ksztattu elementow wbudowywanych
w betonowa konstrukcje (kanaty, wpusty itp.)

- gotowos¢ sprzetu urzadzen do prowadzenia betonowania.

Betonowanie mozna rozpoczaé po uzyskaniu zezwolenia Inzyniera potwierdzonego wpisem do
dziennika budowy.

Prace betoniarskie prowadzi¢ w sposob ciagly z zachowaniem przerw technologicznych.
Konsystencja mieszanki betonowej powinna w calym procesie wbudowania posiada¢ swoje
wlasciwosci wytrzymato$ciowe 1 charakteryzowac si¢ cechami urabialnosci.

Betonowanie konstrukcji nalezy wykonywaé¢ wytacznie w temperaturach nie nizszych niz plus
5°C, zachowujac warunki umozliwiajace uzyskanie przez beton wytrzymatosci co najmniej
15 MPa przed pierwszym zamarznigciem.

W wyjatkowych przypadkach dopuszcza si¢ betonowanie w temperaturze do -5°C, jednak
wymaga to zgody Inzyniera oraz zapewnienia temperatury mieszanki betonowej +20°C w chwili
uktadania i zabezpieczenia uformowanego elementu przed utrata ciepta w czasie co najmniej
7 dni.

Temperatura mieszanki betonowej w chwili oproézniania betoniarki nie powinna by¢ wyzsza niz
35°C.
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Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonu lekkimi
ostonami wodoszczelnymi zapobiegajacymi odparowaniu wody z betonu i chronigcymi beton
przed deszczem i nastonecznieniem.

Przy temperaturze otoczenia wyzszej niz + 5° C nalezy nie po6zniej niz po 12 godz. od
zakonczenia betonowania rozpoczaé pielggnacje wilgotnosciowg betonu i1 prowadzi¢ ja co
najmniej przez 7 dni (przez polewanie co najmniej 3 razy na dobg).

Przy temperaturze otoczenia + 15°C, i wyzszej , beton nalezy polewa¢ w ciggu pierwszych 3 dni
co 3 godziny w dzien i co najmniej 1 raz w nocy , a w nastgpne dni jak wyzej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w STO ,,0dbior robot".

6.2. Kontrola jakoSci
Kontrole jakosci wykonania prowadzi¢ na biezaco kontrolujac w szczegdlnosci stopien
zageszezenia mieszanki betonowe;.
Kontrolg objac:
* stopien zageszczenia,
* gestos¢ mieszanki w trakcie wbudowania,
» fakture wierzchnia,
» dylatacje robocze i technologiczne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg sg ilosci m’ wykonanych prac.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru roboét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w STO ,,0dbior robot".

8.2. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w STO ,,Rozliczenie robot".

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-01801 Konstrukcje betonowe 1 zelbetowe. Podstawy projektowania.

PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy 1 okreslenia.

PN-EN 197-1 Cement. Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dla cementu powszechnego
uzytku.

PN-EN 196-1 Metody badania cementu. Oznaczenie wytrzymatos$ci.

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-B-06261 Nieniszczace badania konstrukcji z betonu. Metoda ultradzwickowa badania
wytrzymato$ci betonu na $ciskanie.

PN-B-06262 Nieniszczace badania konstrukcji z betonu. Metoda sklerometyczna badania
wytrzymato$ci betonu na $ciskanie za pomoca mlotka Schmidta typu N.
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PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.
PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.
PN-B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogo6lne.

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczenie sktadu ziarnowego.

Metoda przesiewania.

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczenie gestosci

ziaren i nasigkliwosci.

PN-B-06714/34 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie reaktywnosci alkaliczne;.

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zaprawy.

PN-B-04500 Zaprawy budowlane. Badanie cech fizycznych 1 wytrzymatosciowych.
PN-N-2211 Geodezyjne wyznaczenie pomieszczen. Podstawowe nazwy 1 okre$lenia.
PN-ISO-9000 Normy dotyczace zarzadzania jako$cig i zapewnienie jakoSci.

19



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Bud. 03 — Montaz kontenerow

1. INFORMACJE OGOLNE
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace montazu
kontenerow zwigzanych z budowa $§wietlicy wiejskiej wraz z niezbedng infrastrukturg techniczng
na dzialce nr 60/8, obrgb ewidencyjny Nowe Koprzywno, 78-460 Barwice, niniejsza
specyfikacja swoim zakresem obejmuje wykonanie projektowanego obiektu $wietlicy wiejskiej.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu realizacji robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci zwigzane
z montazem kontenerdéw, a w szczegdlnosci:

* Transport konteneré6w do miejsca wbudowania,

» Montaz konteneréw na uprzednio przygotowanym podiozu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz definicjami
podanymi w STO ,,Okreslenia podstawowe".

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w STO ,,0goélne wymagania dotyczace robot".
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$c
z umowg, projektem budowlanym, postanowieniami SST 1 poleceniami Inspektora nadzoru.
Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentow wymaga akceptacji Inspektora
nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialdéw, ich pozyskiwania 1 skladowania podano
w STO ,,Materiaty" oraz w kosztorysie naktadczym Inwestora.

2.2. Wykonanie i wyposazenie moduléow kontenerowych

Wymiary

Przyblizone wymiary zewnetrzne dla pojedynczego modutu: 6060x2440x3390mm

Budynek ma sktadaé¢ si¢ z trzech modutow (kontenerow) ztozonych samonos$nych czesci
1 zawiera¢ pomieszczenia, ktorych funkcja oraz uktad zostat okreslony w czesci projektowe;.
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Konstrukcja
Sciany zewnetrzne:

Konstrukcja $cian zewnetrznych wykonana z profili stalowych z wypetieniem konstrukcji
ptytami warstwowymi z wypehlieniem z PIR o grubosci 120 mm, poszycie zewngtrzne
1 wewngtrzne stanowi blacha stalowa w kolorze ustalonym przez Inwestora.

Podloga

Konstrukcja podiogi sktada si¢ z elementow stalowych, z wypelieniem ptytami z welny
mineralnej

o grubosci min. 120 mm, dolng warstwe ochronng stanowi blacha ostonowa ocynkowana,
konstrukcja ostoni¢ta od gory plyta podtogowa OSB o gr 22 mm, z wykonczeniem wykladzina
PCV w kolorze i wzorze ustalonym przez Inwestora, o podwyzszonej odpornosci na §cieranie
1 antyposlizgowos¢ R11, wykladzina przy $cianach wykonczona listwg przypodtogowa lub
poprzez systemowe wywini¢cie, wyktadzina o grubosci min. 2 mm.

Dach

Konstrukcja wykonana z profili stalowych, z poszyciem zewng¢trznym z blachy ocynkowane;j
powlekanej, konstrukcja wypetniona ptytami warstwowymi z wypekieniem z PIR o grubosci
min. 100 mm. Poszycie dolne wykonane z blachy ptaskiej gladkiej w kolorze biatym.

Dach ptaski, dwuspadowy z odprowadzeniem wody na boki obiektu za pomoca rynny i rury
spustowej z wyprowadzeniem wody opadowej na teren.

Zabezpieczenie antykorozyjne

Wszystkie elementy stalowe obiektu musza by¢ zabezpieczone antykorozyjnie poprzez ich
ocynkowanie, powlekanie badZz zabezpieczone farbami antykorozyjnymi (podkladowymi
1 nawierzchniowymi).

Kolorystyka elewacji zostanie okre$lona przez Inwestora, bezposrednio przed realizacja
zamoOwienia kontenerdw.

Stolarka okienna i drzwiowa

Stolarka okienna w obiekcie wykonana z profili PCV, (Ukmax=0,90 W/m°K). Wszystkie okna
rozwieralno-uchylne montowane na wysokosci 85+90 cm powyzej podtogi.

Drzwi wejSciowe do obiektu stalowe, izolowane, przeciwwywazeniowe, o zwickszone]
odporno$ci na wilamanie, zaopatrzone kompletnie. Prég zewngtrzny zabezpieczony.
(Ukmax=1,30 W/m’K)

Wentylacja

Wszystkie pomieszczenia zaopatrzy¢ w kratki wentylacji wywiewnej grawitacyjnej, nawiew
swiezego powietrza zapewniony poprzez kurtyne powietrzng zamontowang nad drzwiami
wejsciowymi do obiektu. W pomieszczeniu toalety wentylator kanalowy, mechaniczny
o $rednicy 140 mm, uruchamiany poprzez wiacznik oswietlenia pomieszczenia. W pozostatych
pomieszczeniach wentylacja grawitacyjna w postaci kratek wentylacyjnych o S$rednicach
140 mm umieszczonych w $cianach zewnetrznych obiektu. Drzwi wewnetrzne w obiekcie
wyposazone zostang w kanaly wentylacyjne zlokalizowane przy podlodze lub podciecie
o powierzchniach nie mniejszych niz 0,022 me.

Instalacja elektryczna "podtynkowa"

—rozdzielnia glowna 1 szt.

— gniazda podwdjne w ilosci 10 szt.
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— gniazda pojedyncze w ilosci 8 szt.

— o$wietlenie: lampa 4x9W w ilosci - 9 szt., lampy LED w ilo$ci 2 szt.

— ogrzewanie: elektryczne grzejniki nascienne 1 kW - 6 szt.

Wyposazenie dotyczy, wszystkich moduléw sumarycznie.

W zakres zamoOwienia wchodzi rowniez wykonanie dostawa i montaz konteneréw, w celu
scalenia ich w budynek sktadajacy si¢ z czterech kontenerdw.

2.3 Zabezpieczenie antykorozyjne konstrukcji
Wykonywang konstrukcje nalezy zabezpieczy¢ zgodnie z PN-EN ISO 12944. Powierzchnie

przeznaczone do zabezpieczenia winny by¢ przygotowane zgodnie z PN-EN ISO 12944-4.
Powierzchni¢ stalowa nalezy przygotowaé¢ do malowania za pomoca obrobki strumieniowo-
sciernej wg PN-ISO 8501-1. Powierzchnie przeznaczone do styku z betonem powinny by¢
oczyszczone co najmniej do stopnia ST3 wg PN-ISO 8501-1 1 pozostawione niemalowane.
W kazdym przypadku z powierzchni stali nalezy usung¢ wszelkie oleje 1 ptyny — przeprowadzic¢
odtluszczanie 1 odpylanie. Nalezy zastosowa¢ minimum trzy warstwy zabezpieczenia.
Powierzchnie uprzednio zagruntowane nalezy zmy¢ woda 1 osuszy¢, a uprzednio malowane
uszkodzone miejsca naprawic. Ostatnig warstwe nalezy nalozy¢ na budowie po zakonczeniu
montazu i spawania. Roboty malarskie nalezy prowadzi¢ zgodnie z PN-EN ISO 12944-7. Nalezy
przy tym spelnia¢ wszystkie wymagania producentéw farb zawarte z kartach katalogowych
wyrobow malarskich w szczegdlno$ci dotyczace czasu wysychania przed natozeniem nastgpnej
warstwy, warunkow w trakcie aplikacji, schnigcia 1 utwardzania powtok. Sposéb i1 warunki
przechowywania materialdow malarskich winny spelnia¢ wymagania producentow. Podczas
wykonywania prac malarskich (malowania i suszenia) temperatura otoczenia, powierzchni
malowanej 1 farby nie powinna by¢ nizsza niz 5°C. Wilgotno$¢ wzgledna nie powinna
przekracza¢ 80%. Temperatura malowanej powierzchni stalowej powinna by¢ wyzsza o min.
3°C. od temperatury punktu rosy. Powierzchnie niedost¢gpne po montazu winny by¢ pomalowane
przed montazem. Powloki po malowaniu powinny mie¢ jednolita barwe bez uszkodzen, smug,
plam, §ladow pedzla, zaciekéw, zmarszczen, pecherzy i zmian odcienia. Powloka powinna
pokrywac¢ podloze catkowicie i bez przeswitow.

3. ODBIOR KONTENEROW W MIEJSCU MONTAZU

Odbiér powinien polega¢ na sprawdzeniu kompletnosci dostawy w odniesieniu do
dokumentacji technicznej i zamowienia u producenta 1 uzyskac akceptacj¢ Inspektora Nadzoru.

Kazdy dostarczony modul powinien by¢ zaopatrzony w komplet dokumentow
potwierdzajacych wykonanie zgodne ze standardem w jakim zostal zamowiony. Odbior
konteneréw oraz ewentualne zalecenia co do sposobu naprawy powstatych uszkodzen w czasie
transportu potwierdza Inspektor Nadzoru wpisem do dziennika budowy.

4. MONTAZ KONTENEROW

Montaz powinien zosta¢ przeprowadzony przez specjalistyczng firme, najlepiej przez
producenta konteneréw. Do zdejmowania konteneréw ze srodkow transportu i ustawiania na
gotowe] konstrukcji stuzacej do oparcia konteneréw nalezy stosowaé zuraw o wysokosci
zapewniajacej kat pomigdzy kazda ling a linig horyzontalng nie mniejszy niz 60°.

Wszelkie urzadzenia dzwigowe, zawiesia 1 trawersy podlegajace przepisom o dozorze
technicznym powinny by¢ dostarczone wraz z aktualnymi dokumentami uprawniajacymi do ich
eksploatacji 1 przedstawione do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.
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5. TRANSPORT
5.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO ,, Transport".

5.2. Transport materialow

Materialy przeznaczone do wbudowania, mozna przewozi¢ i przenosi¢ w sposob zapewniajacy
nienaruszenie ich struktury 1 wlasciwosci fizycznych. Transport specjalistyczny lub inny,
niestosowany powszechnie powinien uzyska¢ odpowiednig akceptacje Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT MONTAZOWYCH
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w STO ,,Wykonanie robot".

5.2. Warunki prowadzenia robét
Montaz nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacja techniczng i przy udziale srodkow, ktore

zapewnig osiggniecie projektowanej wytrzymatosci 1 statecznosci, uktadu geometrycznego
1 wymiaréw konstrukcji. Kolejne elementy moga by¢ montowane po wyregulowaniu
1 zapewnieniu statecznos$ci elementow uprzednio zmontowanych.
Nalezy zabezpieczy¢ teren wokot wykonywanych prac, sprawdzi¢ poprawnos$¢ przygotowanych
fundamentow, odbezpieczy¢ mocowania kontenera na pojezdzie, zdig¢ kontener z pojazdu,
posadowi¢ precyzyjnie na przygotowanych podktadach, fundamentach. Nastgpnie nalezy
podiaczy¢ instalacje wewnetrzne z przytaczami.
Potaczenia wykonywac zgodnie z dokumentacja producenta.
Przed przystapieniem do prac montazowych nalezy:

— wykona¢ podwaliny, fundamenty,

— sprawdzi¢ stan konstrukcji pod oparcie kontenerow oraz stan reperoOw wytyczajacych osie

i linie odniesienia rzednych obiektu

— poréwna¢ wyniki pomiar6w z wymiarami projektowymi.
Potaczenia na $ruby
— dhugos¢ sruby powinna by¢ taka aby mozna bylo stosowaé¢ mozliwie najmniejsza liczbe
podktadek, przy zachowaniu warunku, ze gwint nie powinien wchodzi¢ w otwor glebiej jak na

dwa zwoje.
— nakretka 1 teb $ruby powinny bezposrednio lub przez podktadke doktadnie przylega¢ do
taczonych powierzchni

— powierzchnie gwintu oraz powierzchnie oporowe nakre¢tek i podktadek przed montazem
pokry¢ warstwg smaru
— $ruba w otworze nie powinna przesuwac si¢ ani drga¢ przy ostukiwaniu mtotkiem kontrolnym

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci
Ogolne zasady kontroli jako$ci podano w STO ,,0dbidr robot".
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6.2. Kontrola jakosci

Nalezy sprawdzi¢ kompletno$¢ kontenera w stosunku do zamoéwienia dokonanego na
podstawie dokumentacji technicznej, kompletno$¢ dokumentéw potwierdzajacych wykonanie
przez producenta kontenera zgodnie z wymaganym standardem, normami oraz zamdwieniem.
Ewentualne uwagi inspektora nadzoru nalezy wpisa¢ do dziennika budowy.

7. ODBIOR ROBOT
7.1. Ogolne zasady odbioru roboét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STO ,,0dbidr robot".

7.2. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w STO ,,Rozliczenie robot".

8. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.

PN-EN 10025:2002 Wyroby walcowane na goraco z niestopowych stali konstrukcyjnych.
Warunki techniczne dostawy.

PN-91/M-69430 Elektrody stalowe otulone do spawania i1 napawania. Ogélne badania
1 wymagania.

PN-75/M-69703 Spawalnictwo. Wady ztaczy spawanych. Nazwy i okre$lenia.

PN-EN 10142:2003 Tasmy i blachy ze stali niskoweglowej ocynkowane ogniowo w sposob
ciagly do obrobki plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Bud. 04 — Roboty instalacyjne elektryczne

1. INFORMACJE OGOLNE
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
instalacji elektrycznych wewnetrznych zwigzanych z budowg $wietlicy wiejskiej wraz
z niezbedng infrastrukturg techniczng na dziatce nr 60/8, obreb ewidencyjny Nowe Koprzywno,
78-460 Barwice, niniejsza specyfikacja swoim zakresem obejmuje wykonanie projektowanego
obiektu swietlicy wiejskie;j.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci zwigzane z wykonaniem
wewnetrznych instalacji elektrycznych. Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja
projektowa oraz obowigzujacymi przepisami oraz normami.

1.4. Okres$lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz definicjami
podanymi w STO ,,Okre$lenia podstawowe".

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO ,,0go6lne wymagania dotyczace robot".
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢
z umowy, projektem budowlanym, postanowieniami SST i poleceniami Inspektora nadzoru.
Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji Inspektora
nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania 1 skladowania podano
w STO ,,Materiaty" oraz w kosztorysie naktadczym Inwestora.

2.2. Materialy stosowane do wykonania prac przy podlozach:
e Przewody elektryczne,

Osprzet elektryczny,
Rozdzielnie elektryczne,

Materialy pomocnicze.
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2.3. Warunki przyjecia materialow na budowe

Wyroby do wykonania robot opisanych w SST moga by¢ przyjete na budowe jesli spetniaja
nastepujace warunki:

* s3 zgodne z ich wyszczegolnieniem i charakterystyka podang w dokumentacji projektowe;j
1 specyfikacji technicznej;

* s3 wlasciwie oznakowane 1 opakowane;

» posiadaja odpowiednie wlasciwosci, wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia;
producent dostarczyl dokumenty §wiadczace o dopuszczeniu do obrotu 1 powszechnego lub
jednostkowego zastosowania. Niedopuszczalne jest stosowanie wyrobow nieznanego
pochodzenia.

Warunki przechowywania i1 sktadowania wyrobow
Wszystkie materialy powinny by¢ dostarczane w  oryginalnych  opakowaniach
1 przechowywane zgonie z instrukcja producenta oraz odpowiednig Aprobata Techniczna.

Odstepstwo od przyjetych materiatow

Za zgoda Inspektora Nadzoru mozna zastosowa¢ inne materialy dopuszczone do ogolnego
obrotu w handlu o odpowiednich parametrach wytrzymatosciowych i fizycznych. Wszelkie
odstepstwo od rozwigzan projektowych powinno mie¢ swoje odwzorowanie w dzienniku
budowy odpowiednim wpisem potwierdzonym przez Inspektora Nadzoru

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STO ,,Sprzet".

3.2. Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jakos¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
1 wyladunku materiatow.
Do wykonania prac opisanych w niniejszej SST, przewiduje si¢ potrzebe zastosowania takiego
sprzetu jak:

» Wkretarki i wiertarki,

o Miotki

e Noze

e Zaciskarki

e Obcinarki do przewodow

e Pistolety do silikonu

e Srubokrety, klucze itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO ,, Transport".
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4.2. Transport materialow

Materialy przeznaczone do wbudowania, mozna przewozi¢ i przenosi¢ w sposdb zapewniajacy
nienaruszenie ich struktury i wlasciwosci fizycznych. Transport specjalistyczny lub inny,
niestosowany powszechnie powinien uzyska¢ odpowiedniag akceptacj¢ Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w STO ,,Wykonanie rob6t".

5.2. Warunki prowadzenia roboét
Prace prowadzi¢ w sposob zapewniajacy bezpieczne poruszanie si¢ po terenie budowy.

Przystepujac do wykonywania instalacji elektrycznych, nalezy zachowac¢ nastepujaca kolejnos¢
robot:

e Wykona¢ trasowanie przewodow,
e Wykona¢ kucie bruzd pod przewody elektryczne zachowujac zasady BHP,

e Wykona¢ mocowanie odpowiednio korytek kablowych, uchwytow, listew instalacyjnych oraz
przewodow,

e Montaz rozdzielnic,
e Podlaczenie i uruchomienie urzadzen,
e Wykonanie niezb¢dnych pomiarow

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w STO ,,0dbidr robot".

6.2. Kontrola jakosci
Kontrol¢ wykonania prac przeprowadza wykonawca instalacji w obecnosci Inspektora Nadzoru
przed przystapieniem do prob i po odlaczeniu zasilania instalacji. Celem ogledzin jest stwierdzenie,
czy zainstalowane urzadzenia, aparaty, $rodki zabezpieczen 1 ochrony spetniaja wymagania
bezpieczenstwa zawarte w odpowiednich normach przedmiotowych, czy zostaly prawidtowo
dobrane i zainstalowane oraz oznaczone zgodnie z projektem, czy nie majg widocznych uszkodzen
wplywajacych na pogorszenie bezpieczenstwa. Podstawowy zakres kontroli jakosci obejmuje przede
wszystkim sprawdzenie prawidtowosci:
— Ochrony od porazen elektrycznych,
— Ochrony przed pozarem i skutkami cieplnymi,
— Doboru przewodow do obcigzalnosci pradowej i spadku napiecia oraz doboru i
nastawienia urzadzen zabezpieczajacych i sygnalizacyjnych,
— Umieszczenia odpowiednich urzadzen odtaczajacych i1 faczacych,
— Doboru urzadzen i srodkdw ochrony w zalezno$ci od wpltywow zewnetrznych
oznaczenia przewodow neutralnych i ochronnych,
— Umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczych lub innych podobnych informacji oraz
oznaczenia obwodow, bezpiecznikdw, tacznikoéw, zaciskow itp.
— Potaczen przewodow.
W trakcie kontroli jako$ci mozliwe jest wykrycie wad, btedow montazowych i innych usterek
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w instalacji elektrycznej. Usterki te musza by¢ usuniete przed przystgpieniem do préb i pomiarow.
Wykonywanie tych prob bez usunigcia usterek mogacych mie¢ wptyw na wynik badan jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg sg ilosci mb wykonanych prac.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w STO ,,0dbior robot".

8.2. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w STO ,,Rozliczenie robot".

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-IEC 60364-4-47 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.
PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-5-523 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Obcigzalnos¢ pradowa
dlugotrwata przewodow.

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami lub cyframi.
PN-82/E-06290 Zaciski bezgwintowe roztgczalne do tgczenia przewodow o przekrojach do 16mm?.
PN-86/E-06291 Zaciski gwintowe do gczenia przewoddw o przekrojach do 120mm?* w wyrobach
elektroinstalacyjnych

Karty techniczne 1 aprobaty zastosowanych materiatow.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Bud. 05 — Roboty w zakresie zewn¢trznego ukladu komunikacyjnego

1. INFORMACJE OGOLNE
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot w zakresie zewnetrznego ukladu komunikacyjnego zwigzanych z budowsg
swietlicy wiejskiej wraz z niezbedng infrastrukturg techniczng na dzialce nr 60/8, obreb
ewidencyjny Nowe Koprzywno, 78-460 Barwice, niniejsza specyfikacja swoim zakresem
obejmuje wykonanie projektowanego obiektu swietlicy wiejskie;.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegblowa  specyfikacja  techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wykonanie uktadu pieszo-jezdnego
w zakresie projektowanej inwestycji.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz definicjami
podanymi w STO ,,Okre$lenia podstawowe".

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STO ,,0g6lne wymagania dotyczace robot".
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$c
z umowg, projektem budowlanym, postanowieniami SST i poleceniami Inspektora nadzoru.
Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji Inspektora
nadzoru.

2. MATERIALY.

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania 1 skladowania podano
w STO ,,Materiaty" oraz w kosztorysie naktadczym Inwestora.

2.2. Materialy stosowane do wykonania prac opisanych w SST:
* Ziemia urodzajna,
* Kruszywa,
e Obrzeza,
¢ Kostka brukowa.
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2.3. Warunki przyjecia materialow na budowe

Wyroby do wykonania robot opisanych w SST moga by¢ przyjete na budowe jesli spetniaja
nastepujace warunki:

* s3 zgodne z ich wyszczegolnieniem i charakterystyka podang w dokumentacji projektowej
1 specyfikacji technicznej;

* s3 wlasciwie oznakowane 1 opakowane;

» posiadaja odpowiednie wlasciwosci, wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia;
producent dostarczyl dokumenty §wiadczace o dopuszczeniu do obrotu 1 powszechnego lub
jednostkowego zastosowania. Niedopuszczalne jest stosowanie wyrobow nieznanego
pochodzenia.

Warunki przechowywania i1 sktadowania wyrobow
Wszystkie materiaty powinny by¢ dostarczane w  oryginalnych opakowaniach
1 przechowywane zgodnie z instrukcja producenta oraz odpowiednig Aprobatg Techniczna.

Odstepstwo od przyjetych materiatow

Za zgoda Inspektora Nadzoru mozna zastosowa¢ inne materiaty dopuszczone do ogdlnego
obrotu w handlu o odpowiednich parametrach wytrzymatosciowych i fizycznych. Wszelkie
odstepstwo od rozwigzan projektowych powinno mie¢ swoje odwzorowanie w dzienniku
budowy odpowiednim wpisem potwierdzonym przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STO ,,Sprzet".

3.2. Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje

niekorzystnego wpltywu na jakos¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zaladunku i wytadunku
materiatow.
Do wykonania prac opisanych w niniejszej SST, przewiduje si¢ potrzebe zastosowania takiego
sprzetu jak:

* Wiadra,

* Lopaty 1 szpadle,

* Taczki,

* Poziomice.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STO ,,Transport".
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4.2. Transport materialow

Materialy przeznaczone do wbudowania, mozna przewozi¢ i przenosi¢ w sposob zapewniajacy
nienaruszenie ich struktury i wilasciwosci fizycznych. Transport specjalistyczny lub inny,
niestosowany powszechnie powinien uzyska¢ odpowiednig akceptacje Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w STO ,,Wykonanie robot".

5.2. Warunki prowadzenia robét

Wykonanie robot rozpocza¢ od wykonania koryta, tj. przygotowania pod wzgledem
wysokosciowym 1 jakosciowym poditoza do ukladania warstw zewnetrznych nawierzchni.
Koryto na catej dlugosci 1 szerokosci wykona¢ mechanicznie. Na tukach dopuszcza sie
wykonanie koryta recznie. Grunt jako urobek z koryta po ustaleniu jego przydatnosci, moze by¢
wbudowany ponownie. Profilowanie podlozy wykona¢ stosujac rowniarke lub spychacz
z hydrauliczng regulacja pochylenia lemiesza. Po wykonaniu profilowania podloza nalezy
przystapi¢ do jego zageszczenia. Uktadanie poszczegdlnych warstw konstrukcyjnych nalezy
organizowa¢ w ten sposob, aby pojazdy dowozace material 1 wykonujace czynnosci
technologiczne poruszaty si¢ po juz ulozonym materiale. Podbudowa powinna by¢ wytyczona
w sposob umozliwiajacy jej wlasciwe wykonanie.
Tolerancja grubo$ci warstw nie powinna przekracza¢ 2 cm.
Nawierzchnie z kostki brukowej o grubos$ci zaktadanej w dokumentacji budowlanej uktada si¢
recznie na podsypce piaskowej. Kostke nalezy uktadac tak, aby szeroko$¢ miedzy kostkami
wyniosta 2-3 mm. Kostke nalezy uktadac o ok. 1,5 cm wyzej od przewidywanej niwelety. Do
zageszczania nawierzchni z kostki nalezy uzywac¢ wibratora powierzchniowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w STO ,,0dbidr robot".

6.2. Kontrola jakosci

Kontrole robot przeprowadza wykonawcy na kazdym etapie wykonywania robot.

Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu dokonuje si¢ w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania postepu robot.

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonanych robot.

Odbidr ostateczny polega na koncowej ocenie wykonanych robot pod wzgledem:

— zgodnosci wykonania pod wzgledem ilosciowym i jakosciowym z dokumentacja budowlang

— zgodnosci zastosowanych materiatow z dokumentacjg budowlang i przedstawieniem atestow

— ocenie przedtozonych wynikow badan warunkéw pomiaréw

— wyznaczeniu zakresOw i rodzaju ewentualnych robot poprawkowych.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows sg ilosci m* wykonanych prac.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru roboét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w STO ,,0dbior robot".

8.2. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w STO ,,Rozliczenie robot".

9. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczanie $cieralno$ci na tarczy Bochmego.
PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych.

PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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