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Remont drogi wewnetrznej na dziatkach nr 952, 111, 933, 136 w m. teki
D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét Budowlanych sa
wymagania ogoélne dotyczace wykonania i odbioru robdt drogowych, ktore zostang zrealizowane w ramach
zadania pn.: ,,Remont drogi wewng¢trznej na dziatkach nr 952, 111, 933, 136 w m. Leki.”

W ramach przedmiotowego zadania planuje si¢ wykonanie robot budowlanych polegajacych na:

- rozebranie konstrukcji nawierzchni i czgéci podbudowy

- budowa warstwy podbudowy i nawierzchni z kruszywa,

- remont istniejacych poboczy (uzupetnienie poboczy),

- korekta (cigcia pielggnacyjne) zieleni kolidujacej i ograniczajacej widocznosc,

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych stosowane s3 jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot, ktore zostang wykonane w ramach Kontraktu wymienionego

w niniejszej STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powiazaniu ze Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i
Odbioru Rob6t Budowlanych.

Wszedzie w réznych rozdziatach STWiORB czynione sg odniesienia do norm krajowych, ktére sa napisane i
winny by¢ interpretowane przez Wykonawcow w jezyku polskim. Normy te winny by¢ uwazane za integralng
czgs$¢ tychze Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych i odczytywane w powigzaniu
z Dokumentacja Projektowa i STWiORB, jak gdyby byly w nich powielone. Uwaza si¢ Wykonawce za w pelni
zaznajomionego z ich trescig i wymaganiami. Najnowsze wydanie norm, ktore ukaze si¢ nie p6zniej niz na 28 dni
przed data zamknigcia przetargu bedzie mie¢ zastosowanie o ile nie wskazano inaczej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:
Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkowa (droga)
albo jego czgs$¢ stanowigcg odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny,
wezel).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruch pieszych.
Dokumentacja Projektowa — opracowanie projektowe stanowigce samodzielng cato§¢ zawierajace wymagane
dokumenty projektowe, wykonane przez osoby uprawnione.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdoéw
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuni¢cia po jego zakonczeniu.
Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony piecz¢cig organu wydajacego, wydany
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do
notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych
odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem Nadzoru,
Wykonawca i projektantem.

Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Inspektor Nadzoru - osoba dzialajaca w imieniu Zamawiajacego lub Inspektora Nadzoru Kontraktu, w zakresie
przekazanych jej uprawnien i obowiazkow dotyczacych sprawowania kontroli zgodnosci realizacji robot
budowlanych z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy
technicznej, sprawdzania jako$ci wykonywanych robo6t i wbudowanych wyrobdéw budowlanych, sprawdzania i
odbioru robdt budowlanych ulegajacych zakryciu lub zanikajacych oraz potwierdzania faktycznie wykonanych
robot, usunigcia wad i wspotdziatania w kontrolowaniu rozliczen budowy (zgodnie z art. 25 1 26 Ustawy Prawo
Budowlane).

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
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Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, shuzacy do

wpisywania przez Wykonawceg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych

zatacznikow. Wpisy w ksigzce obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do

przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i STWiORB,

zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na

podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa §cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
roztozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierownosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg¢$¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze sktadaé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze
ona sktadac¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji no$nych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawieraé warstwe
mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

Niweleta - wysokoSciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu

publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli

przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego

rodzaju rob6t budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi

i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany

do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi

przez ruch na drodze.

Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzagdzen organizacji

i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji

nawierzchni.

Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokos$ci przemarzania.

Podloze ulepszone nawierzchni - goérna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona

w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru,

w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;j.

Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejacego polaczenia.

Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

Roboty — ogdét czynnosci zwigzanych z realizacjg Inwestycji.

Przedmiar robot - wykaz robdt z podaniem ich ilo$ci w kolejno$ci technologicznej ich wykonania.

Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.
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1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robodt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, STWiORB
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dokumentacje okre$lajaca lokalizacje
i wspotrzedne punktow gltéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy i oryginal projektu budowlanego. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
1.5.2.1. Dokumentacja Projektowa Zamawiajacego
Dokumentacja Projektowa przekazywana przez Zamawiajacego zawiera:

- Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

- Projekt Wykonawczy

- Przedmiar Robot
1.5.2.2. Dokumentacja Projektowa powykonawcza

Wykonawca winien, bez zwloki, wnie$¢ poprawki do Dokumentacji Projektowej w zwiazku

z modyfikacjami dokonanymi w trakcie wykonywania Robot i przedtozy¢ Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.
Wykonawca winien dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru Dokumentacje Projektowa powykonawcza w jasnej,
przejrzystej i czytelnej formie, w trzech egzemplarzach dla kazdego wykonanego odcinka Robdt, ktory ma by¢
przekazany do zajg¢cia lub wykorzystania przez specjalistyczng firme¢ lub Zamawiajacego, zgodnie z polskimi
przepisami, nie pézniej niz na 14 dni przed jego przekazaniem/ przejeciem.
1.5.3. Zgodnos$¢ Robét z Dokumentacja Projektowa i ST
Dokumentacja Projektowa, STWiORB oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy
stanowig cz¢$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w choéby jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejno§¢ ich waznosci
wymieniona w Dokumentach Kontraktowych.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktoéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.
W przypadku rozbieznosci wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiaré6w okreslonych na podstawie odczytu
ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i STWiORB.
Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w STWiORB beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreSlonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli
muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekraczaé¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub STWiORB i
wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastapione innymi, a
Roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy i organizacja ruchu

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie,
ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na Terenie Budowy,
w okresie trwania realizacji Kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robét.

Przed przystapieniem do Robdt Wykonawca opracuje i przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi lub linii kolejowej i organem zarzadzajagcym ruchem oraz Policja
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postepu
Robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco. Wykonawca winien
uzyskac od wladz wszelkie niezbedne pozwolenia.

Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu. Koszt takiej zmiany oraz uzyskania zatwierdzenia ponosi Wykonawca.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdoéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktoérych jest to
nieodzowne ze wzgledoéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzagdzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Fakt przystgpienia do Robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie tablic informacyjnych, ktorych ilos¢, lokalizacja i tres¢ beda
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zgodne z wymogami Prawa Budowlanego i zostang zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne

beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji Robot a po jego zakonczeniu

zostana usunigte.

Po przekazaniu terenu Placu Budowy, Wykonawca bg¢dzie odpowiedzialny za bezpieczenstwo wszystkich osob

zatrudnionych, za ochrong przed wandalizmem i kradziezami materiatow i sprzgtu oraz za bezpieczenstwo ruchu

publicznego oraz wewnetrznego na tym terenie przez caty okres prowadzenia robot.

Dla bezpieczenstwa publicznego Wykonawca zainstaluje na calym odcinku Robét znaki informujace

o prowadzonych robotach budowlanych.

Jezeli wystapi konieczno$¢ objazdu, to takie objazdy moga zosta¢ wykonane po uzyskaniu przez Wykonawce

zgody Inspektora Nadzoru na proponowana metod¢ wykonania objazdu oraz po wykonaniu oznakowania

zapewniajacego bezpieczenstwo ruchu.

Jezeli inni wykonawcy beda musieli przejezdzaé przez teren Placu Budowy, Wykonawca odpowiedzialny za ten

teren ponosi w dalszym ciggu odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo, az do czasu wydania przez Inspektora

Nadzoru Swiadectwa Odbioru Placu Budowy lub jego czesci.

Koszt organizacji i zabezpieczenia Terenu Budowy oraz tymczasowej organizacji ruchu na czas budowy nie

podlega odr¢bnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w Ceng Kontraktowa.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji Kontraktu az do

zakonczenia i odbioru ostatecznego Robét.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje Teren

Budowy, w sposéb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

Dojazdy do posesji zlokalizowanych w poblizu placu budowy winny by¢ utrzymywane przez Wykonawce na jego

koszt przez caty czas budowy.

Wijazdy 1 wyjazdy z Terenu Budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji Robét,

Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robo6t

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i1 wykanczania Roboét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywa¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s0b lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji i zanieczyszczenia, lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:
a) Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i droég dojazdowych;
b) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

-zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

-zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

-mozliwo$cia powstania pozaru.
Wykonawca podejmie wszelkie konieczne kroki w celu zapewnienia ochrony $rodowiska przez caty czas trwania
Robot, a w tym miedzy innymi co nastepuje:
Sktady materiatéw, magazyny, wytwornie mas bgda zastoniete przed widokiem publicznym oraz ulokowane w
miejscu, z ktorego hatas nie przeniknie do pomieszczen mieszkalnych.
Wszystkie tymczasowe i state odprowadzenia §ciekdw beda wykonane z odpowiednimi zabezpieczeniami przed
zanieczyszczeniem naturalnych ciekéw wodnych oraz statych systemow odwodnienia. Dotyczy to réwniez
jakichkolwiek zanieczyszczen powstatych w trakcie prowadzenia Robot.
Wytwoérnie mas muszg by¢ eksploatowane w taki sposob, aby zanieczyszczenie powietrza byto utrzymane na
minimalnym poziomie wedtug odpowiednich przepisow.
Wszystkie wytwornie mas i inne zrodta hatasu musza by¢ ekranowane lub zaopatrzone w systemy ograniczajace
emisj¢ hatasu oraz powinny odpowiadaé¢ odpowiednim normom.
Wykonawcy nie wolno uzywa¢ zadnych materialow ktore moglyby stwarza¢ niebezpieczenstwa dla srodowiska;
wszystkie materialy musza by¢ stosowane zgodnie z zaleceniami dostawcy. Materialy, ktore
w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia nie moga by¢ stosowane do wykonywania robot.
Wykonawca winien odpowiada¢ calkowicie za usuwanie odpadow i $mieci ze wszystkich miejsc na Placu Budowy
1z miejsc, zwigzanych z pracami, przy czym zawsze musi $cisle przestrzegac przepisow odnos$nych wiadz.
Wykonawca winien podja¢ wszelkie mozliwe $rodki dla zapewnienia na czas realizacji Robot bezpieczenstwa
przeciwpozarowego, Wykonawca winien przestrzega¢ wszystkich przepisow i zalecen odnosnych wiladz w
zakresie ochrony przeciwpozarowej, przez caly okres waznosci Kontraktu.
W trakcie realizacji Robot Wykonawca winien nie dopusci¢ do zanieczyszczenia srodowiska tak na Placu Budowy
jak 1 w otoczeniu tegoz. Zgodnie z tym Wykonawca winien zbiera¢ wszelkie rodzaje odpadow wraz ze §mieciami,
odpadkami przemystowymi i komunalnymi i przetransportowac je na wysypisko $mieci, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Wszelkie koszty ponosi Wykonawca.
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W czasie realizacji Robot prowadzonych w terenach zabudowanych Wykonawca jest zobowigzany do
ograniczenia czasu pracy, w godzinach pomigdzy 22 a 7.
Opfaty 1 kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych
ochrony $rodowiska obcigza Wykonawcg.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny
sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0s0b trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
Robot albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢
uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robot beda miaty aprobate techniczng wydana przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robét ich szkodliwo$¢ zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatow od
wiasciwych organdw administracji panstwowe;.
Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Wykonawca.
1.5.8. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robét i bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci
na terenie budowy i terenie przyleglym do budowy oraz bezpieczenstwo terendw, na ktérych moga wystapic
zagrozenia dla ludzi i mienia w zwigzku z prowadzonymi robotami. Metody uzyte przy budowie wyrazajace si¢
rodzajem zastosowanej technologii, maszyn, urzadzen i sprzetu muszg zapewni¢ skuteczna ochrone ludzi,
srodowiska budynkéw 1 budowli na tych obszarach w szczego6lnosci przed:
- hatasem,
- wibracja, drganiami i wstrzasami,
- zanieczyszczeniem odpadami poprodukeyjnymi i komunalnymi gleb, wod i powietrza,
- zanieczyszczeniem powietrza, emisja gazow, pylow i dymow,
- zanieczyszczeniem §rodowiska przetrwalnikami zarazkéw chorobotworczych i metalami cigzkimi,
- znaczacymi lub gwaltownymi zmianami wod gruntowych. Wykonawca przede wszystkim zapewni skuteczng
ochrong przed:
- pogorszeniem istniejgcego stanu technicznego budynkoéw i budowli sasiadujacych z budowa (wstrzasy, wibracja,
osiadanie itp.),
- zamuleniem ciekow i kanalizacji gruntem i produktami pochodzacymi z budowy (bentonit, iniekcje, wylewki z
chudego betonu, itp.),
- zalewaniem przyleglego do budowy terenu w zwiazku z procesami budowy.
Wykonawca ubezpieczy swoja dziatalno$¢ przed roszczeniami wynikajacymi z wystapienia szkdd, ktorych
zrodlem byltyby zdefiniowane powyzej zagrozenia. W celu wyeliminowania lub ograniczenia przedmiotowych
zagrozen Wykonawca, wg wlasnej oceny opracuje i wdrozy program monitoringu i zabezpieczenia ludzi,
srodowiska i obiektow budowlanych w trakcie trwania robot i w okresie gwarancyjnym. Elementem wyj$ciowym
programu monitorowania powinna by¢ opracowana przez Wykonawce ekspertyza (dokumentacja) techniczna
oceniajagca 1 dokumentujaca istniejacy stan techniczny budynkéw i budowli zlokalizowanych
w obszarze oddziatywania budowy. Koszty opracowania programu monitorowania i zabezpieczenia ludzi,
srodowiska, budynkow i budowli przed w/w zagrozeniami nalezy uwzgledni¢ w ramach Ceny Kontraktowe;.
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy oraz pokryje
koszty z tym zwigzane.
Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
Jezeli Teren Budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé¢ Roboty w
sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalno$cig. Wykonawca przed rozpoczgciem
Roboét winien sporzadzi¢ inwentaryzacje i ocene stanu technicznego istniejacych budynkoéw, studni i drog
dojazdowych, lezacych w strefie wplywu drgan oraz innych skutkéw prowadzenia Roboét, dla unikniecia ewentualnych
roszczen zainteresowanych stron. W strefach niekorzystnego wpltywu prowadzonych Robdt, Wykonawca winien
prowadzi¢ Roboty tak, aby skutki jego dziatalno$ci nie wplynety na stan techniczny obiektow sasiadujacych z Terenem
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Budowy. W celu ograniczenia drgan Wykonawca powinien prowadzi¢ Roboty sprzgtem nie wywotujacym wibracji i
innych negatywnych efektow.

Zamawiajacy bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca
a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wiasnosci i drog wewngtrznych. Jednakze, Zamawiajacy
nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bgdg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi
w Kontrakcie.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za zabezpieczenie mienia publicznego i prywatnego przed szkodami
bedacymi konsekwencja prowadzonych Robét.

Jezeli w zwigzku z niewlasciwym prowadzeniem roboét, zaniedbaniem lub brakiem dziatan ze strony Wykonawcy
nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swdj koszt naprawi
lub odtworzy uszkodzong wlasno$¢ w taki sposob, aby stan naprawionej wilasnosci byl nie gorszy niz przed
powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie
materialdbw 1 wyposazenia na i z terenu Robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia
i uzgodnienia od wlasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych)
i 0 kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Inspektor Nadzoru moze poleci¢, aby pojazdy
nie spetniajace tych warunkow zostaty usuniete z Terenu Budowy.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z naprawami drog publicznych, ktére zostaly uszkodzone przez
transport Wykonawcy.

Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w
obrebie Terenu Budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich Robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odr¢bnej zaplacie i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do Robot od
Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia Robot przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do czasu Odbioru Ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien
rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie p6zniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi Robotami i bedzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypekienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu,
materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem Robot i w sposéob ciagly bedzie informowaé
Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
Kontraktu lub STWiORB dostarczonych przez Inspektora Nadzoru.

1.5.13. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spelnia¢ maja materiaty, sprzgt i inne
dostarczane towary, oraz wykonane i zbadane Roboty, beda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania
lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow, o ile w Kontrakcie nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga
by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru. Réznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawce i przedtozone Inspektorowi Nadzoru co najmniej na 28 dni przed data oczekiwanego
przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inspektora Nadzoru. W przypadku kiedy Inspektor Nadzoru stwierdzi,
Ze zaproponowane zmiany nie zapewniaja zasadniczo rownego lub wyzszego poziomu wykonania, Wykonawca
zastosuje si¢ do norm powotanych w dokumentach.
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2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
Robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materialdéw i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materialow do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego zrédia uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniaja wymagania STWiORB w czasie realizacji Robot.

2.2. Stosowanie wyrobéw budowlanych
Zgodnie z ustawg z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych, podczas realizowania przedmiotowego
zadania budowlanego, do stosowania dopuszcza si¢ wylacznie:
1) Wyroby posiadajace znak CE - bez ograniczen,
2) Wyroby, ktore nie posiadajg znaku CE - pod warunkiem, gdy:
a) wyrob zostat wyprodukowany na terytorium Polski:
- w zgodzie z istniejaca Polska Norma, a producent zalaczyt deklaracj¢ zgodnosci z tg norma,
- w przypadku braku Polskiej Normy lub istotnej réznicy od jej zapiséw, to w zgodzie z uzyskang aprobata
techniczna, producent dotaczyt deklaracje zgodnosci z tg aprobata,
- posiada znak budowlany B $wiadczacy o zgodnosci z Polska Norma wyrobu albo aprobata techniczng, a
producent zataczyt odpowiednia informacj¢ o wyrobie.
b) wyrdb zostat wyprodukowany na terenie Polski, ale udzielono mu aprobaty technicznej a producent wyrobu
zataczyt deklaracj¢ zgodnosci z ta aprobata,
¢) jest to wyrob umieszczony w odpowiednim wykazie wyrobow majgcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracj¢ zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki budowlane;j.
3) Jako Wyrob jednostkowy w danym obiekcie budowlanym, wytworzony wg indywidualnej dokumentacji
technicznej, dla ktérego producent wydat specjalne zaswiadczenie o zgodnosci z ta dokumentacja oraz
obowiazujacymi przepisami.
Wyréb budowlany, ktory posiada oznakowanie CE lub znak budowlany B, albo posiada deklaracje zgodnosci,
nie moze by¢ modyfikowany bez utraty waznosci dokumentéw dopuszczajacych go do wbudowania. W
przypadku zastosowania modyfikacji nalezy uzyskac¢ nowg aprobate techniczng dla takiego wyrobu.

2.3. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek Zrodet miejscowych wilaczajac w to zrddla wskazane przez Zamawiajagcego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow
z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialow, dzierzawy i inne koszty jakie okaza si¢
potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materialéw do Robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania materiatdw miejscowych begda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie bedg wykorzystane do Robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan
Inspektora Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ Zzadnych
wykopow w obrgbie Terenu Budowy poza tymi, ktdore zostaty wyszczegdlnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy
i zlozone w miejscu pozyskanym przez Wykonawce i zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor
Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to
koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inspektora Nadzoru.
Kazdy rodzaj Robét, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem.
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2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.6. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do Robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwosci i byly dostepne do kontroli przez
Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawceg
i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

2.7. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem
jakosci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, musza by¢ spetnione nastepujace
warunki:

- Inspektor Nadzoru bgdzie miat zapewniong wspodtprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdow w czasie
przeprowadzania inspekcji,

- Inspektor Nadzoru begdzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czg¢$ci wytwodrni, gdzie odbywa si¢
produkcja materialdw przeznaczonych do realizacji Robot,

- Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inspektora Nadzoru
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

2.8. Materialy rozbiérkowe i odpadowe

Sposob postepowania z materiatami odpadowymi okresla Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. odpadach
(Dz.U.2001.62.628) wraz z p6zniejszymi zmianami oraz odpowiednie akty wykonawcze.

Materiaty z rozbiorki, ktore zgodnie z zapisami odpowiednich STWiORB staja si¢ wlasno$cia Wykonawcy nalezy
odwiez¢ na sktadowisko Wykonawcy lub sktadowisko odpadow.

Materiaty z rozbiorki, ktére zgodnie z zapisami odpowiednich STWiORB nie stajg si¢ wlasnoscia Wykonawcy
nalezy odwiez¢ w miejsce wskazane przez wilasciciela.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych Robdt. Sprzgt uzywany do Robdt powinien by¢ zgodny zoferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji
Robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen wymienionych wyzej
w dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi w
Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkow Kontraktu, zostana przez
Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie
na jakos¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materialow.
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Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametrow technicznych.

Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$é
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami
ST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoSci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na pismie przez Inspektora Nadzoru.
Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez Wykonawce na
wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pi$mie przez Inspektora Nadzoru.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnoéci za ich doktadnosé.
Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robot beda oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, atakze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzglgdni wyniki badan materiatow
i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, do$wiadczenia
z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwesti¢.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inspektora Nadzoru, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakos$ci (PZJ)

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawic¢ do akceptacji Inspektora Nadzoru program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okres§li¢ zamierzony sposéb wykonywania
Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji Robdt gwarantujacy wykonanie Robét zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa, STWiORB oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) czg$¢ 0godlna opisujaca:

- organizacj¢ wykonania Robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,

- organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdét,

- sposdb zapewnienia bhp,

- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow Robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych Robot,

- wyposazenie w sprz¢t i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium witasnego lub laboratorium,
ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- spos6b oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmdéw
sterujacych a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposob i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

b) czes¢ szczegdlows opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiardéw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczeg6lnych elementow
Robot,

- sposdb postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jako$ci Robot

Celem kontroli Roboét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé¢ zatozong jako$¢
Robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robdt i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wilaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do
pobierania probek i badan materiatdw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru Projektu moze zazadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialow oraz Robdt z czestotliwoscia zgodng z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STWiORB.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robdt zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy
posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okres$lajacych
procedury badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor
Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢
tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Probki
dostarczone przez Wykonawcg do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z
wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Na 3 dni przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie
ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportdéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
p6zniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow
w miejscu ich wytwarzania / pozyskiwania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materialow.

Inspektor Nadzoru po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawcg, poprzez
migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i Robot z wymaganiami STWiORB na podstawie
wynikéw badan kontrolnych i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru powinien pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru oprze si¢
wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materialow i Robdt z Dokumentacja Projektowa
i STWiORB.
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Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan
niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja deklaracj¢ zgodnosci i sa
oznakowane znakiem CE lub maja aktualng Aprobat¢ Techniczng IBDiM i spetniaja wymogi STWiORB.

Kazda partia materiatéw dostarczona do wykonania robot powinna posiada¢ jeden z w/w dokumentdw, jezeli
wymaga tego ST, okre$lajacy w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ jeden z w/w dokumentéw wydany przez producenta. W razie potrzeby do
dokumentu zostana dotaczone wyniki badan przeprowadzonych przez producenta, ktérych kserokopie zostang
nastepnie dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan zostang odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy b¢dzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika
i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegblnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegodlnych elementéw Robot,

- przebieg Robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robo6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbioréw
Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robdt podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkdéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robdét,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jako$ci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone Inspektorowi
Nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

(2) Arkusze Obmiaru

Arkusze Obmiaru — akceptowane przez Inspektora Nadzoru arkusze pozwalajace na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementdw Robdt. Obmiary wykonanych Robdt przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Arkuszy.

(3) Dokumenty laboratoryjne
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Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materialow, orzeczenia o jakosci materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej
W programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zatgaczniki do odbioru Robét. Winny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt (1) - (3) nastepujace dokumenty:
- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
- protokoty przekazania Terenu Budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru Robot,
- protokoty z narad i ustalen,
- korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zagini¢cie ktoregokolwick z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z Dokumentacja Projektows i ST, w
jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych
Robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Arkuszy Obmiaru.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robot lub gdzie indziej w
STWiORB nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Robot. Bledne dane zostang poprawione
wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesi¢cznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okre$lania iloSci Robot i materiatéw

Dhugoscei i odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej.

Jesli STWiORB wiasciwe dla danych Robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m? jako
dtugos¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Ilo$ci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
STWiORB.

Wszelkie inne materialy beda mierzone w jednostkach okreslonych w STWiORB.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w caltym okresie
trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom STWiORB.
Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a takze w
przypadku wystepowania dluzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

14



Remont drogi wewnetrznej na dziatkach nr 952, 111, 933, 136 w m. teki

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty
ijednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami dotaczanymi w
formie zalacznika do Arkuszy Obmiaru. Wzor zalacznika zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw Roboét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cze$ciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogo6lnego postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos$¢ danej czegsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy 1 powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Jakos$¢ i ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, STWiORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiodr czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych cze$ci Robot. Odbioru czgsciowego Robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru Robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny Robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego Robét

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
warto$ci.

Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem
do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pis$mie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbiodr ostateczny Robdt nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakonczenia Robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgodnoSci wykonania Roboét z Dokumentacja Projektows i
STWiORB.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow Robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robot uzupehiajacych i Robot poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robdt uzupetiajacych w warstwie $cieralnej
lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje¢, ze jakos¢ wykonywanych Robdt w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i STWiORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robét jest protokot odbioru ostatecznego Robot

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1) Dokumentacj¢ Projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji Kontraktu.

2) Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (podstawowe z Kontraktu iew.
uzupelniajace lub zamienne).

3) Recepty i ustalenia technologiczne.

4) Dzienniki Budowy i Arkusze Obmiaru (oryginaly).

15



Remont drogi wewnetrznej na dziatkach nr 952, 111, 933, 136 w m. teki

5) Wyniki pomiardow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z STWiORB i ew. PZJ.

6) Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z STWiORB i ew. PZJ.

7) Opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zataczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWiORB i PZJ.

8) Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wilascicielom
urzadzen.

9) Geodezyjna inwentaryzacje¢ powykonawcza Robdt i sieci uzbrojenia terenu.

10) Zaklauzulowang kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej w
5 egz.

11) Operat z przeprowadzonych pomiaréw odksztatcen i przemieszczen

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupelniajace bgda zestawione wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Robot uzupehiajacych wyznaczy Komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie
8.4 ,,0dbior ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania 1 badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreSlone dla tej roboty w STWiORB
i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkoéw

i transportu,

- warto$¢ pracy sprz¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

- koszty wylaczenia linii cigglych i z gotowoscia ruchowa,

- koszty wylaczen i przetaczen oraz niedostarczenia mediow,

- wykonanie uktadéw przejsciowych na czas budowy,

- warto$¢ zakupu i zuzytych materiatdw do wykonania tymczasowych drog technologicznych wedtug potrzeb

wynikajacych z przyjetej technologii w robot,

- przeprowadzenie pomiaréw, badan i odbiorow.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne STWiORB DM.00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogdlnych zawartych w STWiORB D.00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

Koszty zwiazane z dostosowaniem si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w
STWiORB DM.00.00.00, w tym, migedzy innymi, koszt zwigzany z zapewnieniem, utrzymaniem i likwidacja
zaplecza Wykonawcy, koszt organizacji ruchu na czas budowy, koszt zwigzany z zapewnieniem, utrzymaniem
1 usunigciem tablic informacyjnych Wykonawca ujmie w cenach jednostkowych wykonania robot budowlanych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 — Prawo budowlane (Dz.U. Nr 89 z 25.08.1994 r., poz. 414 wraz z
pozniejszymi zmianami)

- Ustawa z dnia 17 maja 1989 — Prawo Geodezyjne i Kartograficzne ( teks jednolity Dz. U. Nr 240
z24.11.2005 , poz. 2026 i 2027 z pdzniejszymi zmianami)
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- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz.U. 2002 nr 108 poz. 953)

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 wraz z pdzniejszymi
zmianami)

- Dokumenty Kontraktowe

17



Remont drogi wewnetrznej na dziatkach nr 952, 111, 933, 136 w m. teki

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE ]
D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysoko$ciowych w ramach inwestycji pn.: ,,Remont drogi wewnetrznej na dziatkach nr 952, 111, 933, 136
w m. Leki.”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajgcymi i majagcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz
polozenia obiektéw zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
Zakres robot obejmuje odtworzenie w terenie:
e trasy drogowej
e wyznaczenie sytuacyjne i wysoko$ciowe punktéw gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych
uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych)
wyznaczenie parametréw tuku
wyznaczenie przekrojow poprzecznych
zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiajacy odszukanie i odtworzenie
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:
e pomiar wysoko$ciowy w osi i innych charakterystycznych miejscach trasy,
e wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
wyznaczenie parametrow tukéw pionowych i1 poziomych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych w miejscach charakterystycznych,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne".

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB D.00.00.00
,Wymagania og6lne".

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé, dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni,
bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0.04 to 0.05 m.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny miec¢
srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto
0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do
0,05 m.

"Swiadki" punktu granicznego wg rys. nr 1, pomalowane na zotto z czarnym napisem, powinny byé wykonane
z betonu B-25 zbrojonego 4 ¢ 10.

18



Remont drogi wewnetrznej na dziatkach nr 952, 111, 933, 136 w m. teki

3.SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

3.2. Sprzet pomiarowy
Do wytyczenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
e teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
faty,
e tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do wytyczenia trasy drogowej i jej punktow wysokoséciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne".

4.2. Transport sprzetu i materialow
Sprzet 1 materiaty do wytyczenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne".

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7) przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej oraz punktéw granicznych nalezy pobrac
z Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej (zgodnie z obowigzujacymi przepisami —
Ustawa Prawo Geodezyjne i Kartograficzne - tylko jednostka wykonawstwa geodezyjnego moze zgtaszaé roboty
i pobiera¢ materialy z PODGiK).

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rz¢dne terenu istotnie rdéznig si¢
od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma
i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot. Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezag do obowigzkoéw
Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwatly, a takze
dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robot. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze
punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie zaakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy repera i jego rzedne;.
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5.4. Wytyczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne m. in.
pobrane z Powiatowego Urzedu Dokumentacji Geodezyjno - Kartograficznej, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléownych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie
sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne
niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladno$ciag do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w pkt. 2.2. Usunigcie pali z osi trasy jest
dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonymi poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopdw glebszych niz 1 metr.
Odleglos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym
z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne".

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okre§lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie
z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne".

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest:
e 1 km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbior robot zwigzanych z wytyczeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robo6t obejmuje:
e wytyczenie osi trasy 1 punktéw wysokosciowych,
e uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
e wyznaczenie parametréw tukow poziomych i pionowych,
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e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
e  zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja Techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych

Instrukcja Techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979

Instrukcja Techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGiK 1978

Instrukcja Techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983

Instrukcja Techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGiK 1979

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983

Norma BN-67/6744-09

Uwaga:

Wszelkie roboty ujete w STWiORB nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa w oparciu o aktualnie
obowiazujace normy i przepisy.
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D.01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu w ramach inwestycji
pn.: ,,Remont drogi wewnetrznej na dziatkach nr 952, 111, 933, 136 w m. Leki.”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

1.2.1. Jako cz¢$¢ Dokumentdéw Kontraktowych STWiORB nalezy odczytywac i rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu
robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.2.2. Wszedzie w roznych rozdziatach Specyfikacji czynione sa odniesienia do norm krajowych, ktore napisane
sa 1 winy by¢ interpretowane przez Wykonawce w jezyku polskim. Normy te winny by¢ uwazane za integralna
cze$¢ tychze 1 odczytywane w powiazaniu z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja jak gdyby byly w nich
powielone. Uwaza si¢ Wykonawceg za w pelni zaznajomionego z ich trescig i wymaganiami.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot wykonywanych w ramach robot
przygotowawczych zwiazanych z mechanicznym zdj¢ciem warstwy humusu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe stosowane w niniejszej STWiORB sg zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt.1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w D.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu

Do wykonania robo6t zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu nalezy stosowac:

- rOwniarki,

- spycharki,

- lopaty, szpadle i inny sprz¢t do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe
wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki i samochody samowytadowcze — w przypadku transportu na odleglto$§¢ wymagajaca zastosowania takiego
sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport humusu
Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek, albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5. Teren pod budoweg drogi
w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach wskazanych w dokumentacji projektowe;j
powinien by¢ oczyszczony z humusu.
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5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego jej uzycia.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie. W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest
wystarczajace dla prawidlowego wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot
(zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie robot,
jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokos$ci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST lub STWiORB
D.01.02.02 wskazana przez Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowit
podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez
pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikngé
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola usuni¢cia humusu
Sprawdzenie jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigeia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB DM.00.00.00.”Wymagania ogdlne” pkt.7

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m* (metr szeScienny) objetosci zdjetego humusu o okreslonej grubosci warstwy.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB DM.00.00.00.”Wymagania ogo6lne” pkt.8
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady podstawy platnosci

Ogolne zasady podstawy ptatnosci podano w DM.00.00.00.”Wymagania ogdlne” pkt.9.

Podstawa platnosci sa kwoty ryczattowe skalkulowane przez Wykonawce i1 przedstawione w Zbiorczej Tabeli
Kosztow. Kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWiORB i w Dokumentacji Projektowej
oraz SIWZ.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m3 zdjecia humusu obejmuje:

- roboty przygotowawcze

- zdjecie warstwy ziemi urodzajnej na peing gltgbokos¢,

- odwodnienie terenu po odhumusowaniu,

- zabezpieczenie powierzchni po zdjeciu humusu przed negatywnymi skutkami czynnikéw atmosferycznych,
mechanicznych itp.,

- przewiezienie na plac sktadowy w obrgbie budowy wraz z kosztami pozyskania, utrzymania i likwidacji
sktadowiska w celu ponownego uzycia lub odwiezienie poza teren budowy nadmiaru humusu,

- koszt utrzymania czystos$ci na przylegajacych drogach,

- koszty zapewnienia niezbednych czynnikow produkc;ji.

- odwodnienie terenu po odhumusowaniu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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Uwaga:

Wszelkie roboty ujete w STWiORB nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa w oparciu o aktualnie
obowiazujgce normy i przepisy.
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D.01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN, PRZEPUSTOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB) sa
wymagania szczegolowe dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z rozbiodrka elementéw drog, ogrodzen
i przepustow w ramach realizacji przedmiotowej inwestycji pn.: ,,Remont drogi wewnetrznej na dziatkach nr 952,
111,933,136 w m. Leki.”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

1.2.1. Jako cze$¢ Dokumentdéw Kontraktowych STWiORB nalezy odczytywac i rozumie¢ w zlecaniu

i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.2.2. Wszedzie w roznych rozdziatach Specyfikacji czynione sg odniesienia do norm krajowych, ktore

napisane s3 i winy by¢ interpretowane przez Wykonawce w jezyku polskim. Normy te winny by¢ uwazane za
integralng cze¢s¢ tychze i odczytywane w powiazaniu z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja jak gdyby byty
w nich powielone. Uwaza si¢ Wykonawce za w pelni zaznajomionego z ich trescia i wymaganiami.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z rozbidrka elementow
drogi w miejscach wskazanych w dokumentacji:

e  Rozebranie warstw nawierzchniowych i podbudowy
1.4. OkreSlenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiagzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWiORB ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiorka elementow drog i ogrodzen moze by¢ wykorzystany sprzgt podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,

— ladowarki,

— zurawie samochodowe,

— samochody ci¢zarowe,

— zrywarki,

— miloty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drog obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych
w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgcznie w sposdb okreslony w dokumentacji lub przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania

zbednych uszkodzen.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z STWiORB staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte

z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiodrce elementow drog, ogrodzen i przepustow znajdujace

si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny

by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakos$ci rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci robét rozbiérkowych

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidorkowych.
Zaggszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni i ogrodzen powinno
spelnia¢ odpowiednie wymagania okres§lone w STWiORB D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog jest:
— dla podbuddw i nawierzchni - m? (metr kwadratowy),

— dla kraweznikow, obrzezy i ogrodzen - m (metr),

— dla przepustow — szt. (sztuka),

— dla oznakowania pionowego — kpl. (komplet).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

Podstawg ptlatnosci sg kwoty ryczattowe skalkulowane przez Wykonawce i przedstawione w Zbiorczej Tabeli
Kosztow. Kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre§lone dla tej roboty w STWiORB i w Dokumentacji Projektowej
oraz SIWZ.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni i podbudow:

— Wwyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
rozkucie i zerwanie nawierzchni i podbudowy,
zatadunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,

— wyrdwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,
— zutylizowanie materialow z rozbiorki,

b) dla rozbidrki kraweznikéw i obrzezy:

— rozbiorka kraweznikow lub obrzezy,
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zerwanie faw 1 podsypki cementowo — piaskowej lub piaskowej,
zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

zutylizowanie materiatlow z rozbiorki,

wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

¢) dla rozbidrki ogrodzen:

demontaz elementéw ogrodzenia,

rozbidrka i wydobycie stupkow wraz z fundamentem,

zasypanie dotéw po stupkach z zageszczeniem do uzyskania

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem w stosy,
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiérki nie nadajacych si¢ do ponownego wykorzystania i ich utylizacja,
uporzadkowanie terenu rozbiorki,

e) dla rozbidrki przepustow i Scianek czotowych:

rozbidrka przepustu i §cianek czotowych,

rozebranie elementdw przepustu,

zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki i ich utylizacja,
zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zaggszczeniem
uporzadkowanie terenu rozbiorki,

f) dla rozbiorki znakoéw drogowych (stupkéw i tablic):

demontaz tablic znakéw drogowych ze stupkow,

rozbidrka i wydobycie stupkow,

zasypanie dotéw po stupkach i fundamentach wraz z zaggszczeniem,
zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbidrki i ich utylizacja,
uporzadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

[1]. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

Uwaga:
Wszelkie roboty ujete w STWiORB nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa w oparciu o aktualnie
obowiazujace normy i przepisy.
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D.05.00.00 NAWIERZCHNIE
D.05.02.01 NAWIERZCHNIA Z MIESZANKI NIEZWIAZANEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z mieszanki
niezwigzanej, ktora zostanie wykonana w ramach przedmiotowej inwestycji pn.: ,,Remont drogi wewnetrznej na
dziatkach nr 952, 111, 933, 136 w m. Leki.”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

1.2.1. Jako czg$¢ Dokumentow Kontraktowych STWiORB nalezy odczytywa¢ rozumie¢ w zlecaniu
i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.2.2. Wszedzie w roznych rozdziatach Specyfikacji czynione sa odniesienia do norm krajowych, ktore napisane
sa 1 winny by¢ interpretowane przez Wykonawcow w jezyku polskim. Normy te winny by¢ uwazane za integralna
cze$¢ tychze 1 odczytywane w powiazaniu z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja jak gdyby byly w nich
powielone. Uwaza si¢ Wykonawce za w pelni zaznajomionego z ich trescig i wymaganiami.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w  niniejszej STWIORB dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni z kruszywa na drodze wewnetrznej zgodnie z Dokumentacjg Projektows.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia z kruszywa niezwigzanego — nawierzchnia drogowa, ktorej wierzchnia warstwa, poddawana
bezposredniemu oddzialywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych, wykonana jest z mieszanki kruszyw
niezwigzanych o uziarnieniu cigglym.

1.4.2. Mieszanka niezwiazana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o okreslonym sktadzie ziarnowym, ktory jest
stosowany do wykonania ulepszonego podloza gruntowego, nawierzchni gruntowego oraz warstw konstrukcji
nawierzchni drég. Mieszanka niezwigzana, moze by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, z
recyclingu lub mieszaniny tych kruszyw w okreslonych proporcjach.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB D.00.00.00
,Wymagania ogo6lne” pkt 2 oraz WT-4;2010.

2.2. Materialy do wykonania robét

2.2.1. Zgodno$¢é materialow z dokumentacjg projektowa

Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST.

2.2.2. Materialy do wykonania nawierzchni z kruszywa niezwiazanego

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nawierzchni sg kruszywo tamane stabilizowane mechanicznie i
woda.

2.2.3. Kruszywo

Do nawierzchni nalezy stosowa¢ kruszywo tamane stabilizowane mechanicznie o uziarnieniu 0/63 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny. Dostarczone kruszywo do
mieszanki powinno posiada¢ deklaracj¢ zgodno$ci z norma PN-EN 13242 oraz by¢ oznakowanie znakiem CE lub
B.

Krzywa uziarnienia mieszanki niezwiazanej z kruszywa do nawierzchni powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi w tablicy 1.

Tablica 1. Zalecane graniczne uziarnienie mieszanki niezwigzanej z kruszywa tamanego 0/31,5 do nawierzchni
Sito o boku oczka kwadratowego, mm Rzgdne krzywych granicznych
Mieszanka mineralna od 0 do 31,5 mm

Przechodzi przez

31,5 90-100
16,0 47-87
2,0 15-75
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0,063 |

0-15

Kruszywo do nawierzchni powinno spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania dla kruszywa do mieszanki niezwigzanej

L.p. | Wiadciwosci Nawierzchnia 0/31,5
GC80/20
1. Uziarnienie wg PN-EN 933-1 kategoria nie nizsza niz: GF80
GA75
Ogodlne granice i tolerancje uziarnienia kruszywa grubego na
2. 51't.ach posredmgh wg PN-EN 933-1, odchylenie nie wigksze GTC20/15
niz wg kategorii
Tolerancje typowego uziarnienia kruszywa drobnego i kruszywa o
3. cigglym uziarnieniu wg PN-EN 933-1, odchylenie nie wigksze niz wg | GTF10
kategorii GTA20
4 Ksztalt kruszywa grubego wg PN-EN 933-4 maksymalne wartosci | FISO
) wskaznika ptaskosci lub maksymalne warto$ci wskaznika ksztaltu SISS
Kategorie procentowych zawarto$ci ziaren o powierzchni
5. przekruszonej lub tamanych oraz ziaren catkowicie zaokraglonych w | C90/3
kruszywie grubym wg PN-EN 933-5
Zawarto$¢ pytow wg PN-EN 933-1
6. w kruszywie grubym fbeklarowana
w kruszywie drobnym
7 Odpornos$¢ na rozdrabnianie wg PN-EN 1097-2, kategoria nie
) wyzsza niz LA40
8. Odpornos¢ na $cieranie kruszywa grubego wg PN-EN 1097-1 Mpg Deklarowana
9. Gestos¢ wg PN-EN 1097-6 Deklarowana
10. | Nasigkliwo$¢ wg PN-EN 1097-6, WemNR WAz4Deklarowana
11. | Siarczany rozpuszczalne kwasie wg PN-EN 1744-1 ASKNr
12. | Calkowita zawarto$¢ siarki wg PN-EN 1744-1 Snr
13 Rozpad krzemianowy w zuzlu wielkopiecowym kawatkowym Brak rozpadu
" | wg PN-EN 1744-1
14 Rozpad zelazawy w zuzlu wielkopiecowym kawatkowym wg Brak rozpadu
" | PN-EN 1744-1
Brak substancji
o . szkodliwych w stosunku
15. | Skfadniki rozpuszczalne w wodzie wg PN-EN 1744-3 . .
do  $rodowiska  wg
odrebnych przepisow
Brak ciat obcych takich,
jak drewno, szklo i
16. | Zanieczyszczenia Plastik, mogacych
pogorszy¢ wyrob
koncowy
Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN-EN 1367-3, wg PN-EN SBra
17. Lo e
1097-2, kategoria nie wiecej niz
18 Mrozoodpornos¢ na frakcji kruszywa 8/16 wg PN-EN 1367-1, F,
" | kategoria nie wyzsza niz

Mieszanka kruszywa powinna spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania dla mieszanki kruszywa do nawierzchni

L.p. Wiasciwosci Nawierzchnia 0/31,5

1. Uziarnienie 0/31,5

2. Maksymalna zawarto$¢ pytéw, kategoria nie wyzsza niz UFs

3. Minimalna zawarto$¢ pytow LFg

4. Zawarto$¢ nadziarna, kategoria nie wyzsza niz 0Cyo

5. Wymagania wobec uziarnienia wg tablicy 1
Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia

6. poszczegodlnych partii — poréwnanie z deklarowang przez | Brak wymagan
producenta wartoscia
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7. Wrazliwo$¢ na mréz, wskaznik piaskowy, nie mniejszy niz SE4o
Odpornos$¢ na rozdrabnianie (dotyczy frakcji 10/14 odsianej

8. V4 LA40
mieszanki) , kategoria nie wyzsza niz
Odpornos¢ na $cieranie (dotyczy frakcji 10/14 odsianej z

% mieszanki) wg PN-EN 1097-1, kategoria Mpe Deklarowana

10 Mrozoodpornos¢ (dotyczy frakceji kruszywa 8/16 odsianej z F

' mieszanki) wg PN-EN 1367-1, kategoria nie wyzsza niz ¢

Warto$§¢ CBR po zaggszczeniu do wskaznika zaggszczenia

11. P ) . L 80
IS=1,0 i moczeniu w wodzie 96 h, co najmniej
Wodoprzepuszczalnos¢ mieszanki w warstwie odsaczajacej
po zageszczeniu wg metody Proctora do wskaznika

12. zageszcezenia 1S=1,0; wspolczynnik filtracji k, co najmnie;j Brak wymaga
cm/s
Zawartos¢ wody w mieszance zaggszczonej, % (m/m)

13. . . . 80-100
wilgotnos$ci optymalnej wg metody Proctora

1) zgodnie z Dokumentacjg projektowa

2.2.4. Woda

Woda do zraszania powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008 nie zawierajaca sktadnikow wplywajacych
szkodliwie na mieszanke kruszywa, ale umozliwiajaca wlasciwe zageszczanie mieszanki.

Nalezy stosowaé przy watowaniu nawierzchni kazda czysta wode z rzek, jezior, stawdw i innych zbiornikéw
otwartych oraz wode studzienng i wodociggowa. Nie nalezy stosowaé¢ wody z widocznymi zanieczyszczeniami,
np. $mieciami, roslinno$cig wodna, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

2.2.5. Skladowanie kruszyw

Okresowo skladowane kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem
z innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu skladowania kruszyw powinno by¢ rowne, utwardzone i
odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania roboét

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania
ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

- rowniarki albo uktadarki do rozkladania mieszanki kruszywa,

- walce lub ptytowe zageszczarki wibracyjne,

- przewozne zbiorniki na wod¢ do zwilzania mieszanki, wyposazone w urzadzenia do réwnomiernego
i kontrolowanego dozowania wody.

Nalezy korzysta¢ ze sprzetu, ktory powinien by¢ dostosowany swoimi wymiarami do warunkow pracy w korycie,
przygotowanym do utozenia konstrukcji nawierzchni z kruszywa niezwigzanego (mieszanki).

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow
Materiaty sypkie (kruszywa) mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot
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Podstawowe czynnos$ci przy wykonywaniu rob6ot obejmuja:

- roboty przygotowawcze,

- utozenie nawierzchni (wytworzenie i wbudowanie mieszanki),
- roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdét Wykonawca zobowigzany jest:

- ustali¢ lokalizacje terenu roboét,

- przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robot oraz ustalenia
danych wysoko$ciowych,

- usung¢ przeszkody, np. elementy drég, ew. shupki, zatrawienie itd. oraz ewentualnie splantowac istniejace
podtoze,

- zgromadzi¢ wszystkie materiaty i sprzet potrzebny do rozpoczgcia robét.

5.4. Przygotowanie podloza

Przed przystapieniem do wykonania nawierzchni z mieszanki niezwigzanej, podtoze powinno by¢ oczyszczone z
wszelkich zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzgdne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rz¢dnych podtoza.

Profilowanie mozna wykona¢ recznie lub sprzetem dostosowanym do szeroko$ci nawierzchni. Scigty grunt
powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.
Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania, ktore nalezy kontynuowac do
osiggniccia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,00.

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem 1 zaggszczeniem podloza nastapi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inzyniera.

Jezeli podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania nawierzchni mozna przystapic¢ dopiero po jego
naturalnym osuszeniu.

Tablica 5 Cechy podbudowy

Podbudowa z | Wymagane cechy podbudowy

kruszywa o | Wskaznik Maksymalne ugigcie | Minimalny modut  odksztatcenia
wskazniku Wno$ nie | zageszczenia Is | sprezyste pod kolem mm | mierzony ptyta o $rednicy 30 cm MPa
mniejszym niz % nie mniejszy niz; | 40 kN 50 kN od drugiego obcigzenia E,

80 1,0 1,25 1,40 180

Na podbudowie badanie plyta o S$rednicy 300 mm przeprowadza si¢ wg procedury opisanej
w Instrukcji badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych Czgé¢ 2. Zatacznik GDDP, Warszawa,
1988. Modut odksztatcenia pierwotny i wtorny oblicza si¢ wg wzoru w Instrukcji badan podloza gruntowego
budowli drogowych i mostowych Cze¢$¢ 2. Zalacznik GDDP, Warszawa, Warszawa, 1998. Wynik modutu nalezy
obliczy¢ w zakresie obcigzen jednostkowych 0,15+0,25MPa, doprowadzajac obcigzenie koncowe do 0,45MPa. W
obliczeniach nalezy zastosowaé mnoznik % zgodnie z normg PN-S-02205 zat. B. Zageszczenie podbudowy z
mieszanek niezwigzanych nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu E, do pierwotnego modutu
odksztatcenia E; jest nie wigkszy od 2,2 oraz zgodnie z tablicg 5. Wskaznik zageszczenia podbudowy powinien
odpowiada¢ przyjetemu poziomowi wskaznika no$nosci podanemu powyze;j.

5.5. Wbudowanie i zageszczenie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, przy pomocy uktadarki lub
roéwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest
segregacja kruszywa, nalezy przed zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich
wlasciwos$ciach.

Zageszczanie nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi, czg¢Sciowo naktadajacymi sig,
w kierunku gornej krawedzi. Nieréwnosci i zaglebienia powstajace w czasie zageszczania powinny byc¢
wyrownywane biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie badz usunigcie materiatu, az do
otrzymania réwnej powierzchni. Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego niz w PN-S-02205 wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-04481. Do
zageszezenia zaleca si¢ stosowanie maszyn (np. walcow, zageszczarek plytowych) o szerokosci zblizonej do
szeroko$ci utwardzonej nawierzchni.

Wilgotno§¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej
z tolerancjg -20%, +10%. Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej, mieszanka powinna
by¢ zwilzona okreslong ilosciag wody i rbwnomiernie wymieszana.
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5.6. Roboty wykonczeniowe

Do robot wykonczeniowych naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejacych
warunkow terenowych, takie jak:

- wyréwnanie poziomu nawierzchni,

- odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,

- niezbgdne uzupelnienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, np. zatrawienia,

- roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB M.-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyskaé¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania,

- ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone przez
Inzyniera,

- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materialow z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardéw, ktore nalezy wykonac w czasie robdt podaje tablica 4.

Tablica 4. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardéw w czasie robot

L.p. Wyszczegoblnienie robot Czgstotliwo$¢ badat
1 Lokalizacja i zgodno$¢ granic terenu robdt z Dokumentacja | raz
' projektowa

2. Roboty przygotowawcze 1 raz

3. Przygotowanie podtoza biezaco

4. Wytwarzanie mieszanki kruszywa biezaco

5. Whbudowanie i zaggszczanie mieszanki kruszywa biezaco

6. Wykonanie robdt wykonczeniowych ocena ciggta

6.4. Badania po zakonczeniu robét

Wykonana nawierzchnia z mieszanki niezwigzanej powinna spetnia¢ nastepujace wymagania:

- szeroko$¢ nawierzchni moze si¢ r6znic¢ od szerokosSci projektowanej nie wigcej niz +5 cm i -2 cm,
- nierdéwnos$ci nawierzchni w przekroju podtuznym i poprzecznym nie moga przekracza¢ 8§ mm,

- spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z Dokumentacja projektowsg z tolerancjg = 0,5%,

- réznice wysokosciowe z rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé +2 cm, -1 cm,

- grubo$¢ nawierzchni nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o £+ 10%.

Czestotliwos¢ badan okresla tablica 5.

Tabela 5. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow po zakonczeniu robot

L.p. Wyszczegolnienie robot Czgstotliwosc badan
1. Szerokos$¢ nawierzchni c0 50-70 m
2. Nieréwnos$ci nawierzchni co 50-100 m
3. Spadki poprzeczne co 50-100 m
4. Roéznice wysokosciowe co 30-50 m
5. Grubos$¢ nawierzchni co 50-100 m
6. Zageszczenie lub no$nos¢ nawierzchni 2x6000 m?

Zageszczenie 1 no$no$¢ nawierzchni nalezy oznacza¢ metoda VSS

Nosnosci nawierzchni E2>120MPa

Zaggszczenie na podstawie poréwnania modutéw w po badaniu VSS, To <2,2

Nierownosci nawierzchni nalezy mierzy¢ tata o dtugosci dostosowanej do badanej nawierzchni.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB DM00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m
o grubosci 42 cm.

2 (metr kwadratowy) wykonanego nawierzchni z kruszywa 0/31,5

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, niniejsza ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- przygotowanie podtoza.

Odbidr tych roboét powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt. 8§ STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogodlne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB DM00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ryczattowa wykonania nawierzchni z mieszanki niezwigzanej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podtoza,

- dostarczenie materiatow i sprzetu,

- przygotowanie i dostarczenie mieszanki niezwigzanej z kruszywa tamanego,

- wykonanie nawierzchni z mieszanki niezwigzanej wraz z zageszczeniem i wyprofilowaniem wedlug wymagan
Dokumentacji projektowej i niniejszej specyfikacji techniczne;j,

- przeprowadzenie pomiar6w i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprzetu,

- uporzadkowanie terenu.

Cena ryczattowa wykonania robot okreslonych niniejsza ST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajagcemu i s3 usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

- prace towarzyszace, ktore sa niezb¢dne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
[1].  PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Wymagania
[2]. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow stosowanych w

obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

[3]. PN-B-06714/12  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych

[4]. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

[5]. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podloza przez obciazenie plyta.

[6]. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tata

[7].  BN-70/8931-06  Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugigciomierzem belkowym

[8]. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

[9]. PN-78/B-06714/46 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie potencjalnej reaktywnosci
alkalicznej metoda szybka

[10]. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie skladu ziarnowego.
Metoda przesiewania

[11]. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie ksztaltu ziarn za pomoca

wskaznika plaskos$ci
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[12]. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Cze$¢ 4. Oznaczanie ksztattu ziarn.
Wskaznik ksztattu

[13]. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie procentowej zawartosci
ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

[14]. PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czgs¢ 8: Ocena zawartosci drobnych
czastek. Badanie wskaznika piaskowego

[15]. PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie odpornosci na
$cieranie (mikro-Deval)

[16]. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabnianie

[17]. PN-EN 1097-6  Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Czgs¢ 6: Oznaczanie
gestosci ziarn i nasigkliwosci

[18]. PN-EN 1367-1 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych. Czgs¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

[19]. PN-EN 1367-3  Badania wlasciwosci cieplnych i1 odpornosci kruszyw na dzialanie czynnikow
atmosferycznych. Cz¢$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania

[20]. PN-EN 13286-2 Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Czg$¢ 2:
Metody badan dla ustalonej laboratoryjnie gestosci i wilgotnos$ci. Zageszczenie aparatem Proctora

[21]. PN-EN 13286-47 Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Czg$¢ 47:
Metody badan dla okre$lenia nosnosci, kalifornijski wskaznik nosnosci CBR, natychmiastowy wskaznik
no$nosci i pecznienia liniowego

[22]. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna

[23]. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania prébek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkeji betonu

WT-4;2010

Uwaga:

Wszelkie roboty ujete w STWiORB nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa w oparciu o aktualnie
obowiazujgce normy i przepisy.
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D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE
D.06.02.01 POBOCZE Z MIESZANKI NIEZWIAZANEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru zwigzanych z wykonywaniem warstwy pobocza z mieszanki
niezwigzanej w ramach przedmiotowego zadania pn.: ,,Remont drogi wewnetrznej na dziatkach nr 952, 111, 933,
136 w m. Leki.”

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Zgodnie z zapisami STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.2.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem
poboczy z mieszanki niezwigzanej zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Pobocze — czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shuzagca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.2. Gruntowe pobocze — czg¢s¢ pobocza drogowego, stanowigca obrzeze utwardzonego pobocza,
przeznaczona do ustawiania znakdéw i urzadzen zabezpieczenia ruchu.

1.4.3. Utwardzenie pobocza kruszywem lamanym niezwiazanym — proces technologiczny, polegajacy

na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu (proces ten
nazywany byt dawniej stabilizacja mechaniczng).

1.4.4. Mieszanka niezwiazana — ziarnisty material, zazwyczaj o okreslonym sktadzie ziarnowym, ktory jest
stosowany do wykonania ulepszonego podtoza gruntowego, pobocza gruntowego oraz warstw konstrukcji
nawierzchni drog. Mieszanka niezwigzana, moze by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych,

z recyclingu lub mieszaniny tych kruszyw w okreslonych proporcjach.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB D-00.00.00
,,Wymagania ogo6lne” pkt. 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1. Zgodno$¢é materialow z dokumentacjg projektowa

Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST.

2.2.2. Materialy do wykonania utwardzonego pobocza

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu utwardzonego pobocza z mieszanki niezwigzanej sa kruszywo
famane stabilizowane mechanicznie i woda.

2.2.3. Kruszywo i mieszanka niezwigzana

Do pobocza gruntowego nalezy stosowa¢ kruszywo tamane stabilizowane mechanicznie o uziarnieniu 0/31,5.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny. Zaleca si¢ uzycie kruszywa
o0 jasnej barwie.

Dostarczone kruszywo do mieszanki powinno posiada¢ deklaracje zgodnosci z norma PN-EN 13242 oraz by¢
oznakowanie znakiem CE lub B.

Krzywa uziarnienia mieszanki niezwiazanej z kruszywa do pobocza gruntowego powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi w tablicy 1.

Tablica 1. Zalecane graniczne uziarnienie mieszanki niezwigzanej z kruszywa tamanego 0/31,5 do pobocza

Sito o boku oczka kwadratowego, mm Rzedne krzywych granicznych
Przechodzi przez # Mieszanka mineralna Przechodzi przez # od 0 do 31,5 mm
31,5 90-100
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16 47-87
2 15-75
0,063 0-15

Mieszanka kruszywa powinna spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania dla mieszanki kruszywa 0/31,5

L.p. Whasciwosci Pobocze gruntowe
0/31,5

1. Uziarnienie 0/31,5
2. Maksymalna zawarto$¢ pylow, kategoria nie wyzsza niz UF s
3. Minimalna zawarto$¢ pylow LFs
4. Zawartos$¢ nadziarna , kategoria nie wyzsza niz Coo
5. Wymagania wobec uziarnienia wg tablicy 1
6. Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia poszczegodlnych Brak wymagan

partii — poréwnanie z deklarowana przez producenta wartoscig
7. Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia na sitach Brak wymagan

Kontrolnych - réznice w przesiewach
8. Wrazliwo$¢ na mroz, wskaznik piaskowy, nie mniejszy niz SE40
9. Odpornosé¢ na rozdrabnianie (dotyczy frakcji 10/14 odsianej z LA
mieszanki) , kategoria nie wyzsza niz
10. Odpornos¢ na $cieranie (dotyczy frakcji 10/14 odsianej z Deklarowana
mieszanki) wg PN-EN 1097-1, kategoria MD,
11. Mrozoodpornos¢ (dotyczy frakeji kruszywa 8/16 odsianej z F4
mieszanki) wg PN-EN 1367-1, kategoria nie wyzsza niz
12. Warto$¢ CBR po zageszczeniu do wskaznika zageszczenia Is=1,0 80
i moczeniu w wodzie 96 h, co najmniej

13. Wodoprzepuszczalno$¢ mieszanki w warstwie odsaczajacej po

zageszczeniu wg metody Proctora do wskaznika zageszczenia Brak wymagan

Is=1,0; wspotczynnik filtracji k, co najmniej cm/s
14. | Zawarto$¢ wody w mieszance zageszczonej, % (m/m) wilgotnosci optymalnej 80-100
wg metody Proctora

1) zgodnie z Dokumentacja projektowsg

Tablica 3. Wymagania dotyczace uzytych kruszyw

- - Warstwa .

Lp. Wyszczegodlnione whasnosci (pobocze) Badania wedtug
1 Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) 2+ 10 PN-B-06714-15
2 Zawartos$¢ nadziarna, % (m/m ), nie wigcej niz 10 PN-B-06714-15
3 Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, % (m/m), nie wigcej niz 40 PN-B-06714-16
4 Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, % (m/m), nie wigcej niz 1 PN-B-06714-26
5 Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zageszczeniu metoda I lib I wg PNB-04481 30+70 BN-64/8931

Scieralnoé w bebnie Los Angeles 50
6 a) Scieralno$¢ catkowita po pelnej liczbie obrotéw, nie wigcej niz 35 PN-B-06714-42
b) $cieralno$é czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotow, nie wigcej niz
7 Nasiakliwosé¢, % (m/m), nie wigcej niz 5 PN-B-06714-18
3 Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25 cyklachnizzamrazama i odmrazania, % (m/m), nie wigcej 10 PN-B-06714-19
9 Zawarto$¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SOs, % (m/m), nie wigcej niz 1 PN-B-60714-28
10 | Wskaznik no$nosci wyes mieszanki kruszywa, %, nie mniej niz: (przy zageszczeniu Is > 1,00) 60 PN-S-06102
2.2.4. Woda

Woda do zraszania powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008 nie zawierajaca sktadnikow wptywajacych
szkodliwie na mieszanke kruszywa, ale umozliwiajaca wtasciwe zageszczanie mieszanki.

Nalezy stosowaé przy watowaniu nawierzchni kazda czysta wode z rzek, jezior, stawdw i innych zbiornikow
otwartych oraz wode studzienng i wodociggowa. Nie nalezy stosowa¢ wody z widocznymi zanieczyszczeniami,
np. $mieciami, roslinno$cia wodna, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

2.2.5. Skladowanie kruszyw
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Okresowo sktadowane kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materiatami kamiennymi. Podloze w miejscu skladowania kruszyw powinno by¢ réwne, utwardzone i
odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania roboét
Przy wykonywaniu rob6ét Wykonawca w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania
ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujace wodg
(mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej, chyba ze
producent kruszywa zapewnia dostawe jednorodnej mieszanki o0 wymaganym uziarnieniu i odpowiednie;j
wilgotnosci),

- rowniarki albo uktadarki do rozktadania mieszanki kruszywa,

- walce lub ptytowe zageszczarki wibracyjne,

- przewozne zbiorniki na wod¢ do zwilzania mieszanki, wyposazone w urzadzenia do réwnomiernego i
kontrolowanego dozowania wody,

- sprzet do skropienia emulsja asfaltows.

Nalezy korzystac¢ ze sprzetu, ktory powinien by¢ dostosowany swoimi wymiarami do warunkow pracy w korycie,
przygotowanym do utozenia konstrukcji utwardzonego pobocza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.2. Transport materialéw

Materiaty sypkie (kruszywa) mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami i nadmiernym zawilgoceniem.

Destrukt przewozony bedzie srodkami transportu samowyladowczego w sposdb zabezpieczajacy go przed
zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robo6t
Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu rob6ot obejmuja:
- roboty przygotowawcze,
- ulozenie nawierzchni pobocza,
- roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot Wykonawca zobowigzany jest:
- ustali¢ lokalizacje terenu robot,
- przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot
oraz ustalenia danych wysokos$ciowych,
- usung¢ przeszkody, np. elementy drog, ew. stupki, zatrawienie itd. oraz ewentualnie splantowac
pobocze istniejace,
- zgromadzi¢ wszystkie materialy i sprz¢t potrzebny do rozpoczgcia robot.

5.4. Przygotowanie podloza

Przed przystapieniem do wykonania pobocza, podtoze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzic, czy istniejace rz¢dne terenu umozliwiajg uzyskanie

po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza.

Zaleca si¢, aby rzgdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podioza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glebokos$¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiezé
dodatkowy grunt, speiniajagcy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rz¢dnych wysokosciowych.
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Profilowanie mozna wykona¢ r¢cznie lub sprzetem dostosowanym do szeroko$ci pobocza. Sciety grunt powinien
by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania, ktore nalezy kontynuowac

do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 0,97 Podloze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu
powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.
Jezeli podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania nawierzchni mozna przystapic¢ dopiero po jego
naturalnym osuszeniu.

5.5. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Wykonawca zobowigzany jest przygotowac¢ mieszanke kruszywa przeznaczong do wbudowania w pobocze.
Mieszanke kruszywa o uziarnieniu 0/31,5 i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci, tylko w wyjatkowych przypadkach Inzynier moze dopusci¢ do wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana
na miejsce wbudowania w sposob przeciwdzialajacy rozsegregowaniu i wysychaniu.

Uziarnienie mieszanki niezwigzanej powinna spetnia¢ wymagania przedstawione w tablicy 1.

5.6. Wbudowanie i zageszczenie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, przy pomocy uktadarki lub
réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokos$ciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest
segregacja kruszywa, nalezy przed zageszczeniem wymieni¢é kruszywo na materiat o odpowiednich
wlasciwos$ciach.

Zageszczanie nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi, czgsciowo naktadajacymi sig,
w kierunku gornej krawedzi. Nierownosci i zaglgbienia powstajace w czasie zaggszczania powinny by¢
wyrownywane biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie badZ usuni¢cie materiatu, az do otrzymania
réwnej powierzchni. Zaggszczenie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego
niz w PN-S-02205 wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedlug PNB-04481. Do zaggszczenia
zaleca si¢ stosowanie maszyn (np. walcow, zaggszczarek plytowych) o szerokos$ci zblizonej niz szeroko$é
utwardzonego pobocza.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej z tolerancja
-20%, +10%. Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie.

W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej, mieszanka powinna by¢ zwilzona
okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. No$no$¢ pobocza gruntowego Evd, okreslona za pomoca
ptyty dynamicznej, nie moze by¢ nizsza niz 50 MPa.

5.7. Roboty wykonczeniowe
Do rob6t wykonczeniowych naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejacych
warunkow terenowych, takie jak:

- wyréwnanie poziomu pobocza,

- odtworzenie przeszkdd czasowo usunictych,

- niezbedne uzupelnienia zniszczonej w czasie robdt roslinnosci, np. zatrawienia,

- roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystqplenlem do robot Wykonawca powinien:
uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania,
- ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone
przez Inzyniera,
sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatdw z tworzyw i prefabrykowanych.
Wszystkle dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét
Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardéw, ktére nalezy wykonaé w czasie robdt podaje tablica 4.

Tablica 4. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie robot
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L.p. Wyszczegdlnienie robot Czestotliwosé Wartosci dopuszczalne
Badan

1. Lokalizacja i zgodno$¢ granic terenu robot z 1 raz wg pkt. 5 oraz dokumentacji
Dokumentacja projektowa projektowej

2. Roboty przygotowawcze 1 raz wg pkt. 5.3

3. Przygotowanie podtoza biezaco Biezaco wg pkt. 5.4

4. Wytwarzanie mieszanki kruszywa biezaco Biezgco wg pkt. 5.5

5. Whbudowanie i zageszczanie mieszanki kruszywa 2x500 mb wg pkt. 5.6

6. Wykonanie robét wykonczeniowych ocena ciagla wg pkt. 5.8

6.4. Badania po zakonczeniu robét
Wykonane utwardzone pobocze powinno spetnia¢ nast¢pujace wymagania:
szeroko$¢ pobocza moze si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej nie wigcej niz +5 cm i -2 cm,

nieréwnosci pobocza nie moga przekraczac¢ 10 mm,

spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z Dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%,
réznice wysokosciowe z rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +2 cm, -1 cm,
grubos¢ utwardzonego pobocza nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o £+ 10%.
Zaleca si¢ bada¢ grubo$¢ utwardzonego pobocza w przynajmniej 2 punktach na kazdy odcinek pobocza.
Czestotliwos¢ badan okresla tablica 5.

Tablica 5. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw po zakonczeniu robot

L.p. Wyszczegdlnienie robot Czestotliwo$é badan
1. Szerokos$¢ pobocza co 50-70 m
2. Nierownosci pobocza co 50-100 m
3. Spadki poprzeczne pobocza c0 50-100 m
4. Roznice wysoko$ciowe pobocza co0 30-50 m
5. Grubos¢ pobocza c0 50-100 m
6. Nosnos¢ pobocza 2x500 mb

Nieréwnosci pobocza nalezy mierzy¢ tatg o dlugosci dostosowanej do badanego pobocza.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest:

m?2 (metr kwadratowy) wykonanego pobocza z kruszywa lub destruktu

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, niniejsza ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedhug pkt. 6 daly wyniki pozytywne

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
przygotowanie podioza.

Odbior tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt. . § STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena ryczaltowa wykonania utwardzonego pobocza z kruszywa lub destruktu obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podtoza,

dostarczenie materiatow i sprzetu,
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ewentualne rozebranie istniejagcego pobocza, ew. spulchnienie, wyprofilowanie 1 zaggszczenie
gruntowego pobocza,

przygotowanie i dostarczenie mieszanki kruszywa tamanego i/lub destruktu,

wykonanie nawierzchni utwardzonego pobocza wedtug wymagan Dokumentacji projektowej i niniejszej
specyfikacji technicznej,

przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

odwiezienie sprzetu,

uporzadkowanie terenu.

Cena ryczaltowa wykonania robot okreslonych niniejsza ST obejmuje:

roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa przekazywane
Zamawiajagcemu i s3 usuwane po wykonaniu robo6t podstawowych,

prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
[1].  PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Wymagania

[2].

[3].
[4].
(5]

[6].
[7].
[8].
[9].

[10].
[11].
[12].

[13].

[14].
[15].
[16].
[17].
[18].
[19].

[20].

[21].

[22].
[23].

[24].
[25].

PN-EN 13242

PN-B-06714/12
PN-B-04481
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

Kruszywa do niezwiazanych i zwigzanych hydraulicznie materiatdéw stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie plyta.

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata

Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢é podatnych ugigciomierzem belkowym
Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

PN-78/B-06714/46 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie potencjalnej reaktywnosci alkalicznej

PN-EN 933-1

PN-EN 933-3

PN-EN 933-4

PN-EN 933-5

PN-EN 933-8

PN-EN 1097-1

PN-EN 1097-2

PN-EN 1097-6

PN-EN 1367-1

PN-EN 1367-3

PN-EN 13286-2

PN-EN 13286-47

PN-EN 1744-1
PN-EN 1008

metoda szybka

Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie skladu ziarnowego.
Metoda przesiewania

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie ksztaltu ziarn za pomoca
wskaznika plaskosci

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Cze$¢ 4. Oznaczanie ksztattu ziarn.
Wskaznik ksztaltu

Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie procentowej zawartosci
ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw
grubych

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czes¢ 8: Ocena zawartosci drobnych
czastek. Badanie wskaznika piaskowego

Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie odpornosci
na $cieranie (mikro-Deval)

Badania mechanicznych i fizycznych wilasciwosci kruszyw. Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabnianie

Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Czes¢ 6: Oznaczanie
gestosci ziarn i nasigkliwosci

Badania wiasciwo$ci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych. Czgé¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych. Cze$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania
Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Czg$¢ 2:
Metody badan dla ustalonej laboratoryjnie gestosci i wilgotnoséci. Zageszczenie
aparatem Proctora

Mieszanki mineralne niezwiazane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Czg$¢ 47:
Metody badan dla okreSlenia no$nosci, kalifornijski wskaznik nosnosci CBR,
natychmiastowy wskaznik no$nosci i pgcznienia liniowego

Badania chemicznych wilasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna

Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow
produkcji betonu

PN-B-11112:1996
PN-S-96025:2000

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.
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10.2. Inne dokumenty
Nie wystepuja.

Uwaga: Wszelkie roboty ujete w STWiORB nalezy wykonaé zgodnie z Dokumentacja Projektowa w oparciu
o aktualnie obowigzujace przepisy.
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