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Pisz, lipiec 2026 r.
OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

BUDOWLANYCH

1. WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Nazwa zamo6wienia

Modernizacja boiska szkolnego przy Szkole Podstawowej Nr 2 w Piszu
1.2. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania ogélne wykonania i odbioru robot,
wspolne dla wszystkich rodzajow robot objetych przedmiotem zamoéwienia publicznego pn.:
Modernizacja boiska szkolnego przy Szkole Podstawowej Nr 2 w Piszu, ul. Lipowa 15

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot, stanowi obowigzujgcy dokument przetargowy i
kontraktowy wchodzacy w sktad Specyfikacji Warunkéw Zamoéwienia jako zatacznik zawierajacy
zbidr wymagan w zakresie sposobu wykonania robot budowlanych i instalacyjnych (objetych
przedmiotem zamowienia), obejmujacy w szczegdlnosci wymagania materialdow, wymagania
dotyczace sposobu wykonania i oceny prawidtowosci wykonania poszczegolnych robét oraz
okreslajacy zakres prac, ktdre powinny by¢ ujete w cenach poszczegdlnych pozycji przedmiaru.
STWIOR jako element SWZ staje si¢ zatacznikiem do umowy na wykonawstwo.

1.4. Zakres robét objetych ST
1.4.1. Zakres robot oraz nazwy i kody grup, klas oraz kategorii robét
Roboty budowlane w szczego6lnosci obejmuja:

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub ich
czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej 1 wodnej

45233200-1 Roboty w zakresie r6znych nawierzchni

45236000-0 Wyrownanie terenu

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim. Wykonawca bedzie przestrzegat
praw autorskich i patentowych. Jest zobowigzany do odpowiedzialno$ci za spelnienie wszystkich
wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych opatentowanych urzadzen i metod.

1.4.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji budowy,
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.



Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w
tym ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki
niezbedne do ochrony robét. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i
przyjmuje sig, ze jest wiaczony w ceng umowna.

1.4.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca bedzie podejmowat wszelkie niezbedne dziatania, aby stosowac si¢ do przepisow i
normatywow z zakresu ochrony $rodowiska na palcu budowy i poza jego terenem. Bedzie unikat
szkodliwych dziatan szczegolnie w zakresie zanieczyszczen powietrza, wod gruntowych, nadmiernego
hatasu i innych szkodliwych dla srodowiska i otoczenia czynnikow powodowanych dziatalno$cia przy
wykonywaniu robot.

1.4.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegal przy realizacji robot przepisow BHP, a w szczeg6lnosci zobowigzany
jest wykluczy¢ prace pracownikow w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca dostarczy na budowg i bedzie
utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia bezpieczenstwa, a takze zapewni odziez
ochronng dla pracownikow zatrudnionych na placu budowy. Wykonawca bedzie stale utrzymywat
wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami odpowiednich przepisow
bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

1.4.5. Okreslenia podstawowe

Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy dokument
przebiegu robot budowlanych ora zdarzen o okolicznosci zachodzacych w toku robot.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Zarzadzajacy realizacja umowy, Inzynier budowy lub Inspektor nadzoru — w ramach posiadanego
umocowania od zamawiajacego reprezentuje interesy zamawiajgcego na budowie przez sprawowanie
kontroli zgodnosci realizacji robot z dokumentacja, specyfikacja techniczng, przepisami, zasadami
wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkéw umowy.

Rejestr obmiarow — akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez
InzZyniera.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera w formie pisemnej
dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

2. MATERIALY

UWAGA :
Wszelkie materiaty i urzadzenia zastosowane w dokumentacji mozna zastgpi¢, stosujgc rOwnowazne
parametry techniczne i wymagania funkcjonalne poparte certyfikatami, swiadectwami dopuszczenia,



atestami, aprobatami technicznymi. Nalezy uzyska¢ pisemng zgode Inwestora na wszelkie zmiany w
dokumentacji.

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatlow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow i odpowiednie Swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Zatwierdzenie partii (czgsci)
materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodta
uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w
czasie postgpu robot.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materialow do robot.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos$¢ 1 wlasciwosé do robot i
byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania beda
zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza
Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.3. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Je$li Inspektor nadzoru zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatdéw do innych robot niz te, dla ktorych zostaty zakupione to koszt
tych materiatdow zostanie przewartosciowany przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera 0 swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢
pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3.SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, programie
zapewnienia jako$ci lub projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.
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Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja lub ST przewidujga mozliwos$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢
pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkow umowy
zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie
materiatdw/sprzetu na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne pozwolenia od wtadz co do
przewozu nietypowych tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkdéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ uzyte
przez Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drég
publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja, wymaganiami
ST , obowiazujacymi Normami i przepisami , instrukcjami branzowymi oraz poleceniami Inspektora
nadzoru.

Rozwigzania systemowe oraz stosowanie materialdow nalezy wykona¢ zgodnie z technologia i
zaleceniami producenta. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami | rzgdnymi okreslonymi w
Dokumentacji lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokoS$ci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.



Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie
pOzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robét. Skutki finansowe z
tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkoéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z Dokumentacja, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakoS$ci bedzie zawieraé:

a) cze$¢ ogbdlna opisujaca:

- organizacj¢ wykonania rob6t , w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- BHP,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczeg6lnych elementow
robot,

- system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizmoéw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskow i

zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych
informacji Inspektorowi nadzoru);

b) czegs¢ szczegodtowsa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwo$ci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow robot,

- sposob postgpowania z materiatami i robotami nieodpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢
zatozong jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlgczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek, badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.



Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdéw oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji i
ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okre§lone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy
posiadajg wazna legalizacjg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nicograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggni¢cia te bedg tak powazne, ze moga wptynaé
ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawceg
usuni¢te lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna stosowac wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera .

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi
na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybcie;j,
jednak nie p6zniej niz w terminie okreslonym w programie

zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, zaaprobowanych przez niego.
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6.6. Badania prowadzone przez InZyniera

Do celow kontroli jakosci i zatwierdzenia Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialow u zrodta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Rob6t prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materiatdéw i Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych
przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli
wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy
lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze
si¢ wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i Robot z Dokumentacja i ST.
W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i
dokumentow technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Normg lub

- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sg objete certyfikacja i ktore spetniajg wymogi Specyfikacji Technicznej.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego.

Kopie wynikow tych badan bgda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty i rozwigzania, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone datg 1 podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

- dat¢ przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat¢ przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robot,
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- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementéw Robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzania wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgSciowych i ostatecznych
odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentaciji,

- dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,

- dane dotyczace jakos$ci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy bedg przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania si¢. Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do

wydawania polecen Wykonawcy Robot.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ réwniez nastepujace dokumenty:

- pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

- protokoty przekazania Terenu Budowy,

- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
- protokoty odbioru Robot,

- protokoty narad i ustalen,

- korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne
dla Inzyniera i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

Wykonawca ma obowigzek uwzglednienia w wycenie , na etapie sporzadzania oferty cenowe;j ,
wszystkich robot niezbednych dla realizacji catej inwestycji i sprawdzenia przedmiaréw robot pod
katem poprawnos$ci wyliczenia iloéci jednostek obmiarowych i zgodnosci z dokumentacja.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarach lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich Robot zgodnie z Dokumentacja. Btgedne dane zostang poprawione wedtug instrukcji
Inzyniera na pismie.



8. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi wstgpnemu

d) odbiorowi koncowemu.

8.1. Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosSci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowosc¢ danej czeéci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, jednak nie
pozniej niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jako$¢ i ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéow zawierajacych
komplet wynikoéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacjg, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci Robot. Odbioru czgsciowego
Robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robot dokonuje
Inzynier.

8.3. Odbior wstepny Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jako$ci i wartoSci.

Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
InZyniera.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentoéw, wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania
Robot z Dokumentacja Projektowa i ST .

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupetniajacych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot uzupetniajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja i ST z uwzglednieniem tolerancji i
nie ma wickszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu, komisja
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dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Umownych.

8.4. Odbior koncowy

Odbidr koncowy polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbior wstepny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia Ogélne

Rozliczenie zgodnie z warunkami umowy zawartej pomi¢dzy Inwestorem i Wykonawca.

Przyjeta podstawa wyceny robot powinna odpowiada¢ technologii wykonania tych robdt, wynikajace;j
z projektu technicznego, zapisow zamieszczonych w niniejszej specyfikacji technicznej oraz zgodnie z
zasadami wiedzy technicznej.

Wycena musi by¢ kompletna, tzn. musi obejmowac wszystkie czynnos$ci niezbgdne do wykonania
calosci robot zapewniajacymi prawidtowe funkcjonowanie obiektu budowlanego.

10. PRZEPISY

Wykonawce catego zadania inwestycyjnego obowigzuja wszystkie aktualne przepisy prawne (Polskie
Normy przenoszace normy europejskie, normy innych panstw cztonkowskich Europejskiego Obszaru
Gospodarczego przenoszacych te normy, europejskie i polskie aprobaty techniczne, specyfikacje
techniczne, normy migdzynarodowe, Ustawy i Rozporzadzenia) dotyczace wykonania poszczegolnych
rodzajow prac wchodzacych w zakres przedmiotu zaméowienia.

Wykonawce calego zadania inwestycyjnego obowigzujg wszystkie aktualne przepisy prawne (Polskie
Normy przenoszace normy europejskie, normy innych panstw cztonkowskich Europejskiego Obszaru
Gospodarczego przenoszacych te normy, europejskie i polskie aprobaty techniczne, specyfikacje
techniczne, normy migdzynarodowe, Ustawy i Rozporzadzenia) dotyczace wykonania poszczegdlnych
rodzajow prac wchodzacych w zakres przedmiotu zamowienia.

Wszelkie roboty ujete w specyfikacji wykona¢ w oparciu o aktualne obowigzujgce normy i przepisy
prawne, a w szczego6lnosci nalezy zwroci¢ uwage na nast¢pujace aktualne ustawy i rozporzadzenia:

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku - Prawo Budowlane (Dz. U. z 2006r.,nr 156 poz. 1118 ze zm.),

- Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie,

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2023r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych,

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych ITB Warszawa 2004,

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych ARKADY-1987r.,

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenow,

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych z pdzniejszymi zmianami (Dz. U. z 2000 Nr
71 poz. 838 z pdézniejszymi zmianami),

- Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003r. Nr 48 poz. 401).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

DLA ZADANIA PN.:
MODERNIZACJA BOISKA SZKOLNEGO PRZY
SZKOLE PODSTAWOWEJ W PISZU

ADRES INWESTYCJI:
PISZ, ul. LIPOWA 15
DZ. NR EWID. 478/2, OBREB PISZ 2.

INWESTOR:
GMINA PISZ
12-200 PISZ
UL. GUSTAWA GIZEWIUSZA 5

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA:
~ARCHITEKTURA, ZAGOSPODAROWANIE TERENU”

I. ORGANIZACJA PLACU BUDOWY
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania techniczne dotyczgcych wykonania i odbioru Robot,
dotyczacych organizacji placu budowy, ktore zostang wykonane w ramach zadania pn.:
MODERNIZACJA BOISKA SZKOLNEGO PRZY SZKOLE PODSTAWOWEJ NR 2 W PISZU

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi cze$¢ Dokumentoéw Przetargowych i nalezy ja stosowaé w zlecaniu i
wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci zwigzane z organizacjg placu
budowy, a wigc:
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- opracowanie projektu organizacji placu budowy,

- zapewnienie dojazdu i niezbednego dostepu do placu budowy,

- zapewnienie terenu pod plac budowy i dojazdy tymczasowe poza liniami rozgraniczajacymi teren
inwestyciji,

- przelozenie istniejgcych urzadzen obcych kolidujacych z placem budowy,

- doprowadzenie do placu budowy niezbg¢dnych mediow (energia elektryczna, woda, tacznos¢)

- ogrodzenie placu budowy, jego dozorowanie i zapewnienie bezpieczenstwa od kradziezy i
wandalizmu,

- zainstalowanie niezbednych tablic informacyjnych i ich konserwacja,

- zapewnienie niezbgdnych tymczasowych pomieszczen biurowych, szatni i urzadzen . sanitarnych,
- zapewnienie niezbednych przy obiektowych pomieszczen magazynowych,

- zapewnienie srodkow ochrony srodowiska na czas prowadzenia robot,

- utrzymywanie w czystosci drog dojazdowych oraz drog innych, ktére beda wykorzystane jako
dojazdy,

- doprowadzenie terenu budowy do stanu pierwotnego i rekultywacja terenu.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami wytycznymi
i okres$leniami podanymi w ST 1. WYMAGANIA OGOLNE

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodnos$¢ z Dokumentacja,
Specyfikacja Techniczng, obowigzujacymi przepisami techniczno-budowlanymi i poleceniami
Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robot podano w ST 1. WYMAGANIA OGOLNE.

2. Materialy

Do wykonania i organizacji placu budowy nalezy stosowa¢ materiaty okre$lone w projekcie
organizacji placu budowy.

3. Sprzet

Do wykonania i organizacji, placu budowy nalezy stosowac sprzet okreslony w projekcie organizacji
placu budowy.

4. Transport

Transport materialow, urzadzen i sprzetu dowolnymi $rodami transportowymi zaakceptowanymi przez
Inzyniera.

5. Wykonanie robot
5.1. Projekt organizacji placu budowy

Wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia we wlasnym zakresie projektu organizacji budowy
rozwigzujacego wszystkie zagadnienia wymienione w
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punkcie 1.3- niniejszej ST wraz z okresleniem rodzaju uzytych materiatow, warunkow technicznych
dla tych materiatow oraz sprzetu i sSrodkdéw transportowych niezbednych dla wykonania robot
zwigzanych z organizacjg placu budowy. Projekt organizacji placu budowy podlega akceptacji przez
Inzyniera. Do obowiazkow Wykonawcy nalezy réwniez uzyskanie wszystkich niezbednych uzgodnien
dotyczacych projektu organizacji budowy.

5.2. Zapewnienie dojazdu i niezbednego dostepu do placu budowy

Dojazd do placu budowy moze odbywac sie, zaleznie od lokalnych warunkéw dla danego obiektu, w
sposob nastgpujacy:

- po istniejacych eksploatowanych drogach,

- po tymczasowych drogach prowizorycznych mieszczacych si¢ w obszarze linii rozgraniczajacych po
uzgodnieniu z Inzynierem uwzgledniajac organizacje budowy i wykonawcoéw innych Robot

- po tymczasowych drogach prowizorycznych po terenie nie wykupionym przez Zamawiajacego, a
wigc po terenie wymagajacym dzierzawy.

Dobor sposobu zapewnienia dojazdu do placu budowy zawarty bedzie w projekcie organizacji placu
budowy sporzadzonym zgodnie z pkt.5.1. niniejszej ST. Uzyskanie ewentualnej dzierzawy terenu
nalezy do obowigzkow Wykonawcy.

5.3 Zapewnienie terenu pod plac budowy

Plac budowy nalezy w zasadzie organizowac na terenie mieszczacym si¢ w obrebie linii
rozgraniczajacych. W przypadku technicznej niemozliwosci wykorzystania pod plac budowy terenu
wywlaszczonego, konieczne bedzie zlokalizowanie placu budowy na terenie wydzierzawionym.
Ostateczng lokalizacj¢ placu budowy ustali Wykonawca w projekcie organizacji placu budowy.
Uzyskanie ewentualnej dzierzawy terenu pod plac budowy nalezy do obowiazku Wykonawcy.

5.4. Przelozenie istniejacych urzadzen obcych

Przetozeniu podlegaja wszelkie istniejace urzadzenia obce kolidujace z placem budowy lub
uniemozliwiajgce prowadzenie robot. Zakres niezbednych przetozen urzadzen obcych zawarty bedzie
w projekcie organizacji placu budowy wraz z niezbednymi uzgodnieniami.

5.5. Zainstalowanie niezbednych tablic informujacych

Wykonawca zobowigzany jest do oznakowania placu budowy w zakresie zgodnym z polskim prawem
budowlanym.

5.6. Zapewnienie srodkéw ochrony srodowiska na czas prowadzania roboét

Wedhug zakresu i sposobu okreslonych w projekcie organizacji placu budowy oraz zgodnie z ST, przy
czym nalezy m.in. rozwigza¢ nast¢pujace zagadnienia:

- ochrona okolicznej ludnos$ci od hatasu w dzien i w nocy,

- czasowe odprowadzenie wod $ciekowych z urzadzen odwadniajgcych plac budowy, po uprzednim
ich oczyszczeniu,
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- ochrona uzytkownikow pobliskich tras komunikacyjnych przed zapyleniem i innymi niekorzystnymi
skutkami prowadzenia robot, wraz z utrzymaniem czystosci na drogach dojazdowych i drogach innych
uzytkownikow, ktore beda wykorzystywane jako dojazdy.

5.7. Rekultywacja terenu

Teren placu budowy, dréog dojazdowych do placu budowy a takze teren naruszony przez
doprowadzenia na plac budowy mediéw doprowadzony by¢ musi po zakonczeniu budowy na koszt
Wykonawcy do stanu pierwotnego.

6. Kontrola jako$ci robot

Kontroli Inzyniera podlegaja roboty przy realizacji placu budowy oraz materialy uzywane dla potrzeb
organizacji placu budowy.

7. Obmiar robot

Roboty objete niniejszg ST podlegajg rozliczeniu ryczattowemu obejmujacymi wykonanie wszystkich
robot sktadowych okreslonych w projekcie organizacji placu budowy zatwierdzonym przez Inzyniera..

8. Odbior robot

Odbiorowi podlegajg wszystkie elementy sktadowe wchodzace w zakres robot wg projektu organizacii
budowy. Odbiorow dokonuje si¢ na podstawie stwierdzenia zgodnos$ci wykonanych robot z projektem
organizacji placu budowy oraz na podstawie kontroli jakosci wg pkt.6. niniejszej ST.

9. Podstawa platno$ci

Koszty zwigzane z organizacja placu budowy, z zapewnieniem dojazdu, tacznie z projektem
organizacji placu budowy, od momentu jego przekazania do odbioru koncowego robot ponosi
Wykonawca .

10. PRZEPISY PODSTAWOWE

Wykonawce calego zadania inwestycyjnego obowigzuja wszystkie aktualne przepisy prawne (Polskie
Normy przenoszace normy europejskie, normy innych panstw cztonkowskich Europejskiego Obszaru
Gospodarczego przenoszacych te normy, europejskie i polskie aprobaty techniczne, specyfikacje
techniczne, normy migdzynarodowe, Ustawy i Rozporzadzenia) dotyczace wykonania poszczegdlnych
rodzajow prac wchodzacych w zakres przedmiotu zamowienia.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA:
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania techniczne dotyczacych wykonania i odbioru Robot,
dotyczacych robot przygotowawczych, ktore zostang
wykonane w ramach zadania pn.: MODERNIZACJA BOISKA SZKOLNEGO PRZY SZKOLE
PODSTAWOWEJ NR 2 W PISZU

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi cze$¢ Dokumentoéw Przetargowych i nalezy jg stosowaé w zlecaniu i
wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci zwigzane z robotami ziemnymi
zawartymi w projekcie wykonawczym i wedtug pozycji ,,Przedmiaru robot”

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami wytycznymi
1 okre$leniami podanymi w ST 1. WYMAGANIA OGOLNE

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét i ich zgodnosé¢ z Dokumentacja,
Specyfikacja Techniczna, obowiagzujacymi przepisami techniczno-budowlanymi i poleceniami
Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST 1. WYMAGANIA OGOLNE .
2. Materialy

Do robot przygotowawczych nie ma potrzeby stosowania materiatow dodatkowych.

3. Sprzet

Do robot przygotowawczych nalezy stosowaé sprzet umozliwiajacy wykonanie korytowania i
transportu gruntu
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4. Transport

Do przemieszczania gruntu stosowac lekki sprzet dobrany do nosnosci i rodzaju istniejagcego gruntu.

5. Wykonanie robot

Ogblne wymagania podano w ST 1. WYMAGANIA OGOLNE .

Wykonawca robét jest zobowiazany do wykonania wszystkich robot demontazowych tacznie z
istniejaca nawierzchnig i jej utylizacja.

Demontaz nawierzchni nie moze uszkodzi¢ warstw podbudowy.

6. Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na skontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi
w niniejszej ST :

- Demontaz nawierzchni nie moze uszkodzi¢ warstw podbudowy.

7. Obmiar robot

Wykonawca ma obowigzek uwzglednienia w wycenie , na etapie sporzadzania oferty cenowej ,
wszystkich rob6t niezbednych dla realizacji inwestycji i sprawdzenia przedmiaréw robét pod katem
poprawnosci wyliczenia ilo$ci jednostek obmiarowych.

8. Odbiér robodt
8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbiodr robot zanikajacych obejmuje sprawdzenie :

- zgodnos$ci wykonanych wykopdéw z ST i Dokumentacja,
- Demontaz nawierzchni nie moze uszkodzi¢ warstw podbudowy.

8.2. Odbioér koncowy

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ przedtozone nastgpujace dokumenty :
- protokoty wszystkich robot zanikajacych.

9. Podstawa platnosci
Rozliczenie zgodnie z warunkami umowy pomiedzy Inwestorem i Wykonawca.
10. Przepisy podstawowe

Wykonawce catego zadania inwestycyjnego obowigzuja wszystkie aktualne przepisy prawne (Polskie
Normy przenoszace normy europejskie, normy innych panstw cztonkowskich Europejskiego Obszaru
Gospodarczego przenoszacych te normy, europejskie i polskie aprobaty techniczne, specyfikacje
techniczne, normy mi¢dzynarodowe, Ustawy i Rozporzadzenia) dotyczace wykonania poszczegdlnych
rodzajow prac wchodzacych w zakres przedmiotu zamowienia.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA:
,PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE”

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej sg wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot jak w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] i
obejmujg :

Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocnicza i podbudowe zasadniczg wg Katalogu
typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i potsztywnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST 1. WYMAGANIA OGOLNE dotyczacych
poszczegolnych rodzajow podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST 1. WYMAGANIA OGOLNE
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2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 1.
WYMAGANIA OGOLNE

2.2. Rodzaje materialow

Materiaty stosowane do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w
ST 1. WYMAGANIA OGOLNE dotyczacych poszczegdlnych rodzajéow podbudowy:

Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi p6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda

stabilizacji mechanicznej 1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (gérng warstwe) lub podbudowe
jednowarstwowg
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego
ziarna kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Wyszczegdlnienie Kruszywa naturalne Kruszywa tamane Badania
p. Zuzel
wiasciwosci wedtug
Podbudowa
zasad- pomoc- zasad- pomoc- zasad- pomoc-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza

1 | Zawartos¢ ziarn mniejszych niz 0,075 | od 2 do od 2 od 2 do od?2 od 2 do od 2 PN-B-06714
mm, % (m/m) 10 do 12 10 do 12 10 do 12 -15[3]

2 Zawartos¢ nadziarna, % (m/m), nie 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714
wiecej niz -15[3]

3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych 35 45 35 40 - - PN-B-06714
%(m/m), nie wiecej niz -16 [4]

4 | Zawartos¢ zanieczyszczen PN-B-04481 [1]
organicznych, 1 1 1 1 1 1
%(m/m), nie wiecej niz

5 Wskaznik piaskowy po piecio-krotnym | od 30do | od30 do | od30do | od30do - - BN-64/8931
zageszczeniu metoda | lub Il wg PN-B- 70 70 70 70 -01 [26]
04481, %

6 | Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) Scieralnosc catkowita po petnej
liczbie obrotdw, nie wiecej niz 35 45 35 50 40 50 PN-B-06714
b) $cieralno$¢ czesciowa po 1/5 petnej 30 40 30 35 30 35 -42 [12]
liczby obrotéw, nie wiecej niz

7 Nasigkliwo$¢, %(m/m), nie wiecej niz 2,5 4 3 5 6 8 PN-B-06714

-18 [6]

8 Mrozoodpornosé, ubytek masy po 5 5 5 PN-B-06714
25 cyklach zamrazania, %(m/m), 10 10 10 -19 [7]
nie wiecej niz

9 Rozpad krzemianowy i zelazawy - - - - 3 PN-B-06714
tacznie, % (m/m), nie wiecej niz 1 -37[10]

PN-B-06714
-39 [11]

1 | Zawartos¢ zwigzkow siarki w 2 PN-B-06714

0 przeliczeniu na SOs, %(m/m), nie 1 1 1 1 4 -28[9]
wiecej niz

11 | Wskaznik nosnosci wnes mieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy niz: a) przy
zageszczeniu Is 0 1,00 80 60 30 60 80 60 PN-5-06102
b) przy zageszczeniu Is 0 1,03 120 _ 120 _ 120 _ (21]

3. Sprzet
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
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OgbIne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 1. WYMAGANIA OGOLNE

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonaweca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

- walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce
wibracyjne.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w ST 1. WYMAGANIA OGOLNE

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, hadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbywac sie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatow powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 1. WYMAGANIA OGOLNE

5.2. Przygotowanie podloza

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajagcym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dis

dss = 5 (1)

w ktorym:

D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsaczajacej, w milimetrach,

d85 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimetrach.
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Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spelniony, nalezy na podtozu utozy¢ warstwe odcinajaca lub
odpowiednio dobrang geowtokning. Ochronne whasciwosci geowtokniny, przeciw przenikaniu
drobnych czastek gruntu, wyznacza si¢ z warunku:

dso

Ow = 1,2 (2)

w ktorym:

d50 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % ziarn gruntu podtoza, w milimetrach,

090 - umowna $rednica poréw geowtdkniny odpowiadajgca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujaca
si¢ na geowtokninie w ilosci 90% (m/m); warto$¢

parametru 090 powinna by¢ podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rz¢dach rownolegtych do osi drogi, lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé¢ naciggniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnos$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos¢
zapewnienia jednorodnos$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych
frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Wykonujac roboty budowlane w obrebie warstw gruntow spoistych, zaleca si¢ grunty te (w
wykopach) chroni¢ przed przedostaniem si¢ do nich wod opadowych i roztopowych. Stagnacja wod w
wykopach moze powodowa¢ rozmakanie, pecznienie, uplastycznienie si¢ itp. gruntow podloza, a w
efekcie pogorszy¢ ich whasciwosci fizyko-mechaniczne i obnizy¢ ich no$no$¢. Nie dopuszcza sie
zageszczania podbudowy na gruncie rodzimym jezeli warunki atmosferyczne spowodowaty
namoknigcie gruntu poniewaz moze to spowodowac uplastycznienie si¢ gruntu rodzimego.

Nalezy rowniez zwroci¢ uwagg, zeby w okresie gdy istniejgcy grunt jest nawodniony po opadach nie
prowadzi¢ robot cigzkim sprzgtem, ktére moglyby doprowadzi¢ do uplastycznienia warstw gruntu na
terenie inwestycji (dojazd).

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 10 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢
roztozona w sposob zapewniajacy osiggni¢cie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢
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wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych wysoko$ciowych.
Rozpoczgcie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadac¢ wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B- 04481 [1] (metoda II). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona
okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki
kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke¢ nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

6. Kontrola jakoSci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogblne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST 1. WYMAGANIA OGOLNE
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Czestotliwos¢ badan

Minimalna liczba | Maksymalna powierzchnia

L Wyszczegdlnienie badan badan na podbudowy przy-padajaca
p. dziennej dziatce | na jedno badanie (m?)
roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki

2 600
2 | Wilgotnos$¢ mieszanki

3 | Zageszczenie warstwy 10 prébek na 1000 m?

dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie

4 | Badanie wtasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy

pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny
by¢ na biezgco przekazywane Inzynierowi.
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6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnos$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagni¢cia wymaganego wskaznika
zaggszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé¢ wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na
gruboziarniste kruszywo, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg
BN-64/8931-02 [27] wedtug zalecen Inzyniera.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidtowe, gdy stosunek
wtornego modutu E2 do pierwotnego modutu
odksztatcenia E1 jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Ez

E1 = 2,2
6.3.5. Wlasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci
Inzyniera.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. No$nos¢é podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
zkruszywa o Minimalny modut odksztatcenia mierzony ptyta o
wskazniku Wnos nie Wskaznik Maks o ) $rednicy 30 cm, MPa
mniejszym zageszczenia Is ymalne ugiecie sprezyste pod
nie kotem, mm
niz, % mniejszy niz
40 kN 50 kN od od drugiego obcigzenia E
pierwszego
obcigzenia
E1
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
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6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okre§lonych w punkcie
6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10 cm,
wyroéwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

6.5.2. Niewlasciwa grubos$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez

spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia gtebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera,
uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie
zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

7. Obmiar robét

Wykonawca ma obowigzek uwzglednienia w wycenie, na etapie sporzadzania oferty cenowej,
wszystkich robot niezbednych dla realizacji inwestycji i sprawdzenia przedmiaré6w robot pod katem
poprawnosci wyliczenia ilo$ci jednostek obmiarowych.

8. Odbior robot

OgoblIne zasady odbioru robot podano w ST 1. WYMAGANIA OGOLNE
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci
Rozliczenie zgodnie z warunkami umowy pomiedzy Inwestorem i Wykonawca.
10. Przepisy podstawowe

Wykonawce calego zadania inwestycyjnego obowigzuja wszystkie aktualne przepisy prawne (Polskie
Normy przenoszace normy europejskie, normy innych panstw cztonkowskich Europejskiego Obszaru
Gospodarczego przenoszacych te normy, europejskie i polskie aprobaty techniczne, specyfikacje
techniczne, normy migdzynarodowe, Ustawy i Rozporzadzenia) dotyczace wykonania poszczegdlnych
rodzajow prac wchodzacych w zakres przedmiotu zamowienia.

W szczegoblnosci:

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
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4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwo$ci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodg bezposrednia
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
organicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodg bromowa
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu Zelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bgbnie Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania
techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
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17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez

obciazenie plyta

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tatg

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA:
L., NAWIERZCHNIE ZE SZTUCZNEJ TRAWY”
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni sportowej ze sztucznej trawy

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
jak w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni sportowej ze sztucznej trawy

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robét

OgbIne wymagania dotyczace robot podano w ST 1. WYMAGANIA OGOLNE
2. Materialy

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 1.
WYMAGANIA OGOLNE

Nawierzchnia sportowa najnowszej generacji nie wymagajaca piasku ani innych wypelnien, aby
zapewni¢ najwyzsze parametry do gry. Brak wypelnienia zapewnia tatwa konserwacje oraz znaczace
oszczgdnosci wynikajace z kosztow utrzymania nawierzchni. Unikalny system to potgczenie bardzo
gestej struktury wiokien teksturyzowanych lub teksturyzowanych z monofilowanymi. Skutkuje to
powstaniem boiska o doskonatej odpornos¢ i optymalnych parametrach do gry porownywalnych przez
uzytkownikow do profesjonalnej nawierzchni z trawy naturalne;.

Minimalne wymagania dot. nawierzchni z trawy syntetycznej:

Wariant |
Dhugo$¢ wiokna monofilamentowego nad podktadem: min. 38 mm

1. Dtex widkna: min. 14.000,
2. Ciezar widkna: min. 3 600 gr/m2
3. Grubo$¢ wiokna teksturowanego: min. 145 pm
4. Grubos¢ wtokna monofilowego prostego: min. 145 pm
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5 Waga catkowita nawierzchni: min. 4 600 gr/m2

6. Tlos¢ peczkow: min. 31 300 /m2

7. Tlos¢ widkien: min. 1 000 000 /m2

8 Profil/ksztatt wtokna teksturowanego: karbowane w przekroju prostokata

9. Profil/ksztatt wtokna monofilowego: przekrdj rabu, soczewki, diamentu
10. Kolor: min. dwa kolory w jednym peczku
11. Wytrzymato$¢ wtdkna na wyrywanie: min. 45 N (po starzeniu woda) ;

12. Wytrzymalo$¢ taczenia klejonego: min. 75 N ( po starzeniu wodg)

13. Przepuszczalno$¢ wody przez caty system: min. 6000 mm/h

14. Absorbcja wstrzgsow po 500 000 cyklach lisport: min. 56%
Minimalne wymagania dot. maty amortyzujacej:

- Rodzaj maty: mata prefabrykowana

- Grubos¢ maty: min. 6 mm

- Gestose: min. 0,50 kg/m2

Wykaz wymaganych dokumentéw dotyczacych projektowanego systemu nawierzchni sktadane do
oferty jako przedmiotowe $rodki dowodowe:

a. autoryzacja producenta nawierzchni wystawiona na wykonawce z okre$leniem miejsca
wykonywania prac (miejsce wybudowania, nazwa inwestycji) wraz z potwierdzeniem gwarancji

udzielonej przez producenta;

b. karta techniczna nawierzchni z trawy syntetycznej potwierdzajaca pozostate wymagane parametry
poswiadczona przez producenta z okre§leniem miejsca wykonywania prac (miejsce wbudowania,

nazwa inwestycji);

c. karta techniczna maty amortyzujacej poswiadczona przez producenta z okresleniem miejsca

wykonywania prac (miejsce wbudowania, nazwa inwestycji);

d. kompletny raport z badan przeprowadzonych przez akredytowane zgodnie z ISO/IEC 17025:2018
np. Labosport lub ISA-Sport lub Sports Labs Ltd , Ercat) dotyczacy oferowanego systemu
nawierzchni ( trawa + prefabrykowany shockpad) potwierdzajacy zgodnos¢ jej parametrow z FIFA
Quality Programme for Football Turf (dostepny na www.FIFA.com) Podrecznik 2015 oraz

potwierdzajacy wymagane minimalne parametry oferowanego systemu trawy syntetycznej dla
poziomu FIFA Quality PRO lub kompletny raport z badan zgodnych z normg EN 15330 — 1 :2013
przeprowadzonych akredytowane zgodnie z ISO/IEC 17025:2018 np. Labosport lub ISA-Sport lub
Sports Labs Ltd , Ercat) dotyczacy oferowanego systemu nawierzchni ( trawa + prefabrykowany

shockpad) potwierdzajacy wymagane minimalne parametry oferowanego systemu trawy

syntetycznej;

e. raport z badan testu Lisport na min. 500.000 cykli dla wiokna oferowanej trawy syntetycznej

przeprowadzony przez niezalezne laboratorium zgodnie z norma EN 15306 ,,Nawierzchnie do

otwartych terendow sportowych - narazenie trawy na oddzialywania" lub réwnowazng

potwierdzajacy, ze wtokno po min. 500.000 cykli nie wykazuje widocznych uszkodzen. Badanie

ma by¢ wykonane przez niezalezne, akredytowane laboratorium zgodnie z ISO/IEC 17025:201.
Raport musi réwniez wskazywac poziom absorbcji wstrzgsow po zakonczeniu badania dla badane

nawierzchni zgodnie z wymogiem przedstawionym w minimalnych parametrach.
f. aktualny certyfikat FIFA Preferred Producer wystawiony dla producenta trawy;

g. dostawca nawierzchni zobowigzany jest przedstawi¢ aktualny certyfikat ISCC Plus (International

Sustainability and Carbon Certification) celem wykazania odpowiedzialno$ci i zmniejszania
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ryzyka szkodliwego wptywu proceséw firmy na srodowisko zgodnie z dyrektywa Unii
Europejskiej dotyczaca energii odnawialnej (Renewable Energy Directive — RED)
(2018/2001/EV)

WARIANT I

Dhugos¢ wiokna monofilamentowego nad podktadem: min. 35 mm

1. Dtex wtokna : min. 19.000,

2. Cigzar widkna: min. 3 050 gr/m2

3. Grubo$¢ witokien: min. 290 pm; min. 170 um i min. 120 p
4, Waga catkowita nawierzchni: min. 4 150 gr/m2

5. Ilos¢ peczkow: min. 65 000 /m2

6. Ilo$¢ widkien: min. 950 000 /m2

7. Wytrzymato$¢ widkna na wyrywanie: min. 45 N (po starzeniu woda) ;

8. Przepuszczalno$¢ wody przez caty system: min. 2600 mm/h

Minimalne wymagania dot. maty amortyzujacej:

- Rodzaj maty: mata prefabrykowana
- Grubo$¢ maty: min. 12 mm
- Gegstose: min. 50 kg/m3

Wykaz wymaganych dokumentdéw dotyczacych projektowanego systemu nawierzchni sktadane do
oferty jako przedmiotowe $rodki dowodowe:

a. autoryzacja producenta nawierzchni wystawiona na wykonawce z okre§leniem miejsca
wykonywania prac (miejsce wybudowania, nazwa inwestycji) wraz z potwierdzeniem gwarancji
udzielonej przez producenta;

b. karta techniczna nawierzchni z trawy syntetycznej potwierdzajaca pozostate wymagane
parametry po$wiadczona przez producenta z okresleniem miejsca wykonywania prac (miejsce
wbudowania, nazwa inwestycji);

C. karta techniczna maty amortyzujacej po§wiadczona przez producenta z okresleniem miejsca
wykonywania prac (miejsce wbudowania, nazwa inwestycji);

. Swiadectwo higieny (Atest PZH) dla traw i maty amortyzujacej;

e. kompletny raport z badan zgodnych z normg EN 15330 — 1 :2013 przeprowadzonych
akredytowane zgodnie z ISO/IEC 17025:2018 np. Labosport lub ISA-Sport lub Sports Labs Ltd ,
Ercat) dotyczgcy oferowanego systemu nawierzchni (trawa + prefabrykowany shockpad)
potwierdzajacy wymagane minimalne parametry oferowanego systemu trawy syntetycznej;

f. aktualny certyfikat FIFA Preferred Provider wystawiony dla producenta trawy;

g. dostawca nawierzchni zobowigzany jest przedstawi¢ aktualny certyfikat ISCC Plus
(International Sustainability and Carbon Certification) celem wykazania odpowiedzialnosci i
zmniejszania ryzyka szkodliwego wplywu proceséw firmy na srodowisko zgodnie z dyrektywa
Unii Europejskiej dotyczaca energii odnawialnej (Renewable Energy Directive — RED),
(2018/2001/EV);

h. raport z badan niezaleznego instytutu, potwierdzajacy mozliwo$¢ z przeprowadzenia recyklingu
materialowego oferowanej trawy syntetycznej;

29



i. dostawca nawierzchni zobowigzany jest przedstawi¢ aktualny certyfikat ISCC Plus
(International Sustainability and Carbon Certification) celem wykazania odpowiedzialnosci i
zmniegjszania ryzyka szkodliwego wptywu procesow firmy na srodowisko zgodnie z dyrektywa
Unii Europejskiej dotyczacg energii odnawialnej (Renewable Energy Directive — RED)
(2018/2001/EU)

3. Sprzet

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni zgodnie z wymogami technologii producenta
4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

5.2 Wykonanie nawierzchni

a) Przygotowanie podtoza — powierzchnia na ktorej ma zosta¢ zainstalowana elastyczna nawierzchnia
sportowa powinna by¢ stabilna, sucha, no$na, wolna od luznych i kruchych czgstek oraz substancji
pogarszajacych adhezje, takich jak oleje, smary, farby czy inne zanieczyszczenia.

b) Po utozeniu wszystkich warstw podbudowy, nalezy zainstalowa¢ mate amortyzujaca,
prefabrykowana, wykonang z pianki poliuretanowej .

Na matg instaluje si¢ sztuczng trawe i wkleja linie do gry w pitke nozna. Sztuczna trawa wykonana z
wldkien teksturyzowanych lub teksturyzowanych z monofilowanymi, do zastosowania na
nawierzchnie sportowe jako bezzasypowa nawierzchnia pitkarska, Brak wypelnienia zapewnia latwa
konserwacje oraz znaczace oszczednosci wynikajace z kosztow utrzymania nawierzchni. Unikalny
system to potaczenie bardzo gestej struktury witokien. Skutkuje to powstaniem boiska o doskonalej
odpornosci i optymalnych parametrach do gry porownywalnych przez uzytkownikow do
profesjonalnej nawierzchni z trawy naturalne

Konserwacja nawierzchni:
W celu zachowania wtasciwosci uzytkowych i estetycznych nawierzchni, nalezy ja poddawac
regularnej konserwacji zgodnie z wymogami producenta.

Uwaga:

- Przygotowanie podtoza oraz wykonanie nawierzchni zgodnie z systemem wybranego producenta.
- Wykonanie nawierzchni zgodnie z systemem wybranego producenta.
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- Zabrania si¢ uktadania nawierzchni na zawilgoconym podtozu i przy opadach deszczu oraz
temperaturze ponizej 7 °C i powyzej 30 °C.

Uwagi:

- Nawierzchnie powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem technicznym
opracowanym dla okreslonego zastosowania.

- Wykonanie i odbior urzadzen sportowych na podstawie aprobat technicznych ITB, atestow
higienicznych, wymogow p.poz., warunkoéw technicznych stosowania i Polskich Norm.

- W trakcie realizacji projektu nalezy stosowa¢ materiaty i wyroby posiadajace obowigzujace
$wiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie lub jesli sa przedmiotem Norm
Panstwowych, zaswiadczenie producenta potwierdzajace ich zgodno$¢ z postanowieniami
odpowiednich norm.

- Wszelkie roboty budowlane winny by¢ prowadzone zgodnie ze sztuka budowlang i polskimi
normami i wymaganiami producenta systemu

6. Kontrola jakoSci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Badania w czasie robot zgodnie z pkt. 5
7. Obmiar robét

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

)

Ogolne zasady obmiaru rob6ot podano w ST ,,Wymagania ogolne” .
8. Odbidr robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”

8.2 Odbior robot

Przy instalacji nawierzchni:

— sprawdzi¢ odpowiednie wyprofilowanie podtoza, tak aby rownos¢ podbudowy bylta zgodna z
wymaganiami producenta systemu,

— podtoze musi by¢ bezwzglednie suche i wolne od zanieczyszczen (odpylone), nie moze by¢
zaolejone (ewentualne plamy usuna¢),

— podbudowa musi by¢ odebrana komisyjnie, a wyniki powinny zosta¢ zapisane w formie protokotu.
— sprawdzi¢ ilos¢ i rodzaj materiatow dostarczonych do wykonania nawierzchni,

— przebieg robot powinien by¢ nadzorowany i sprawdzany przez osobe¢ posiadajgcg stosowne
uprawnienia.
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Sposdb przeprowadzenia odbioru nawierzchni:

— nawierzchnia powinna posiada¢ jednorodng fakture zewnetrzna,

— na powierzchni nie mogg istnie¢ zgrubienia i zlewy powstale z nadmiaru materiatu,

— powstale taczenia (wynikajace z technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi bez uskokow
utrudniajacych pdzniejsze uzytkowanie.

9. Podstawa platnosci

Zgodnie z warunkami umowy pomiedzy Inwestorem i Wykonawca

10. Przepisy zwiazane

Wykonawce catego zadania inwestycyjnego obowiazuja wszystkie aktualne przepisy prawne (Polskie
Normy przenoszace normy europejskie, normy innych panstw cztonkowskich Europejskiego Obszaru
Gospodarczego przenoszacych te normy, europejskie i polskie aprobaty techniczne, specyfikacje

techniczne, normy miedzynarodowe, Ustawy i Rozporzadzenia) dotyczace wykonania poszczegélnych
rodzajow prac wchodzgcych w zakres przedmiotu zamowienia.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA:
L,WYPOSAZENIE ”

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z modernizacjg wyposazenia.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem montazu elementow wyposazenia w sprz¢t sportowy — zamontowaniu
nowych bramek stalowych do pitki noznej z siatkami oraz nowe;j siatki na pitkochwycie.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST - ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST LWYMAGANIA OGOLNE
2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 1.
WYMAGANIA OGOLNE

2.2 Wyposazenie sportowe Bramki do pilki noznej:

- wymiary bramki: 5x2 m,

-konstrukcja: wzmocniony zebrowany profil aluminiowy owalny o przekroju 120x100mm

- uki bramki potgczone z ramg u gory i u dotu za pomocg zawiasow, usztywnioine podwdjnym
zastrzatem i polgczone razem z poprzeczka. Montaz kompletnych siatek + dostawa zapasowych siatek
- zgodnos¢ z normami FIFA

- ilo$¢: 2 szt.

33



3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Roboty zwigzane z montazem siatki na pitkochwycie wykonywane be¢da recznie przy uzyciu drobnego

sprzetu pomocniczego.
Przewidzieé¢ sprzet do pracy na wysokosci.

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 1.WYMAGANIA OGOLNE
5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 1. WYMAGANIA OGOLNE
5.2. Montaz wyposazenia zgodnie z instrukcja producenta

6. Kontrola jakoSci robot

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano ST 1. WYMAGANIA OGOLNE
6.2. Sprawdzenie montazu bramek oraz siatki na pitkochwycie

- bramki powinny by¢ zamontowane zgodnie z wytycznymi producenta systemu
- siatka pitkochwytu zamocowana zgodnie z wytycznymi producenta systemu

7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 1. WYMAGANIA OGOLNE
8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 1. WYMAGANIA OGOLNE
9. Podstawa platnosci

Zgodnie z warunkami umowy pomiedzy Inwestorem i Wykonawcg

34



10. Przepisy zwiazane

Wykonawce catego zadania inwestycyjnego obowigzuja wszystkie aktualne przepisy prawne (Polskie
Normy przenoszace normy europejskie, normy innych

panstw cztonkowskich Europejskiego Obszaru Gospodarczego przenoszacych te normy, europejskie i
polskie aprobaty techniczne, specyfikacje techniczne,

normy miedzynarodowe, Ustawy i Rozporzadzenia) dotyczace wykonania poszczegdlnych rodzajow
prac wchodzacych w zakres przedmiotu zaméowienia.
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